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Predmluva

Tento navod obsahuije informace o obsluze a udrzbé tohoto produktu spolecnosti
Topcon Precision Agriculture. Spravné pouzivani a servis jsou dilezité pro bezpedcny
a spolehlivy provoz produktu.

Je velmi dullezité, abyste sipred pouzitim produktu predetli tento navod.

Informace vtomto ndvodu jsou aktualni k datu vydani. Systém se mdze mimé lisit.
Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény v konstrukci a provedeni systému podle
potreby bez predchoziho upozomeni.

Smluvni podminky
Poznamka: Prectéte si pozorné tyto podminky.

Obecné

POUZITI — Tyto smluvni podminky pijiméte zakoupenim produktu od spolecnosti Topcon
Precision Agriculture (TPA) nebo od nékterého z prodejct produktt spoleénosti TPA.

AUTORSKA PRAVA - Veskeré informace obsaZené v tomto ndvodu jsou dusevnim
viastnictvim spolecnosti TPA ajsou chranény autorskymi pravy. VSechna prava vyhrazena.
Nesmite pouzivat, zpfistupnit, kopirovat, ukladat, zobrazovat, vytvaret odvozena dlila,
prodavat, upravovat, publikovat, distribuovat nebo povolit jakymkoli tfetim stranam pristup
k jakékoli grafice, obsahu, informacim nebo datdm vtomto navodu bez vyslovného
pisemného souhlasu spoleCnosti TPA a smite tyto informace pouzivat pouze pro udrzbu

a provoz vaseho produktu. Informace a udaje vtomto navodu jsou cennym majetkem
spolec¢nosti TPA, jsou wvijeny na zakladé znacnych vydajl na praci, ¢as a penize ajsou
vysledkem plvodniho wbéru, koordinace a usporadani spole¢nosti TPA.

OCHRANNE ZNAMKY - ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems a Topcon Precision Agriculture jsou ochranné znamky nebo
registrované ochranné znamky skupiny Topcon Group. Microsoft a Windows jsou
ochranné znamky nebo registrované ochranné znamky spolecnosti Microsoft Corporation
v USA a dalSich zemich. Nazvy produktd a spole¢nosti uvedené vtomto dokumentu
mohou byt ochrannymi znamkami prislusnych viastnik{.

WEBOVE STRANKY A JINA PROHLASENI - Zadné prohlageni obsaZené na webowych
strankach spolecnosti TPA nebo jiné spolecnosti skupiny Topcon Group nebo v jakékoali
jiné reklameé Ci literature spolecnosti TPA ani vyjadreni zameéstnance nebo nezavislého
dodavatele spoleCnosti TPA tyto podminky nemeéni.

DULEZITE: BEZPECNOST — Nespravné pouZivani produktu méZe vést k usmrceni nebo
zranéni osob, poskozeni majetku anebo poruse produktu. Produkt smi opravovat pouze
autorizované servisni stredisko spolecnosti TPA. Musite si pozorné precist bezpecnostni
varovani a pokyny, jak spravne pouzivat vyrobek, uvedené vtomto navodu a tyto pokyny
vzdy dodrzovat.

Omezena zaruka

ELEKTRONICKE A MECHANICKE SOUCASTI - Spole¢nost TPA rugf, Ze elektronické
soucasti vyrobené spolecnosti TPA budou bez vad materialu a zpracovani po dobu



jednoho roku od ptivodniho data dodavky prodejci. Spolec¢nost TPA ruci, ze véechny
ventily, hadice, kabely a mechanické soucasti vyrobené spole¢nosti TPA budou bez vad
materidlu a zpracovani po dobu 90 dni od data zakoupen.

VRACENI A OPRAVA -V priib&hu prislugné zaruéni doby mdze byt kterdkoli z vyse
uvedenych polozek, u které byla zjiSténa zavada, odeslana spolecnosti TPA k oprave.
Spolecnost TPA vadné zbozi neprodlené zdarma opravi nebo vymeéni, a poté zasle zpét.
Musite uhradit prepravni a manipulacni poplatky. Kalibrace soucasti, vydaje na praci

a cestovni vydaje vzniklé pri demontazi a vymene soucasti v terénu nejsou kryty touto
zarukou. Wse uvedena zaruka se nevztahuje na poskozeni nebo vady vzniklé v ddsledku
nasledujicich udalosti:

) katastrofa, nehoda nebo nespravné pouziti
i) bézné opotrebeni

(

(

(iii) nespravné pouziti anebo udrzba

(iv) nepovolené upravy produktu anebo

(V) pouziti produktu v kombinaci s jinymi vyrobky, které nejsou dodany nebo specifikovany

spolecnosti TPA.

Software dodavany s jakymkoli produktem je licencovan pro pouziti v souvislosti

s produktem a neprodava se. Pouzivani softwaru, ktery je poskytovan se samostatnou
licencni smlouvou s koncovym uzivatelem (dale jen ,EULA"), bude podiéhat podminkam
platné smlouvy EULA, vCetné podminek souvisejicich s omezenou zarukou, bez ohledu na
to, co je vtéchto podminkach v rozporu.

ZREKNUT{ SE ZARUK — KROME VYSE UVEDENYCH ZARUK, ZARUK POSKYTNUTYCH
NA PRISLUSNE ZARUCNI KARTE, DODATKU NEBO LICENCNI SMLOUVE

S KONCOVYM UZIVATELEM, TENTO NAVOD, PRODUKT A SOUVISEJICI SOFTWARE
JSOU POSKYTOVANY , TAK, JAK JSOU“. SPOLECNOST TPA NEPOSKYTUJE ZADNE
JINE ZARUKY AV ROZSAHU POVOLENEM ZAKONEM VYLUCUJE VSECHNY
IMPLICITNI PODMINKY A ZARUKY TYKAJICI SE TOHOTO NAVODU A PRODUKTU
(VCETNE JAKYCHKOLI PREDPOKLADANYCH ZARUK NEBO OBCHODOVATELNOSTI
NEBO VHODNOSTI PRO JAKEKOLI KONKRETNI POUZITI NEBO UCEL). SPOLECNOST
TPA NENi ODPOVEDNA ZA PROVOZ SATELITU GNSS ANEBO ZA DOSTUPNOST,
KONTINUITU, PRESNOST NEBO INTEGRITU SATELITNICH SIGNALU GNSS.

OMEZENI ODPOVEDNOSTI A ODSKODNEN( - Spolednost TPA a jeji prodejci, agenti

a zastupci nenesou odpovednost za technické nebo redakeni chyby nebo opomenuti
vtomto dokumentu nebo za zviastni, nepifimé, ekonomické, nahodné nebo nasledné
Skody vzniklé v disledku pofizeni, vykonu nebo pouZiti tohoto materiélu, produktu nebo
jeho doprovodného softwaru (véetné pripadd, kdy byla spoleénost TPA upozornénana
moznost takového poskozeni). Mezi takove Skody patfi mimo jiné ztrata Casu, ztrata nebo
zniceni dat, ztrata zisku, Uspor nebo prijmd nebo ztrata nebo poskozeni produktu. Musite
branit, odSkodnit a chranit spoleCnost TPA pred jakymikoli naroky, opatfenimi, zalobami,
Skodami, ztratami, zavazky a néklady (véetné poplatk( za pravni zastupce) vzniklymi nebo
souvisejicimi s (a) vasim provoznim pouzivanim nebo udrzbou produktu nebo softwaru,
ktera neni uvedena vtomto navodu nebo prislusné licencni smlouve s koncovym



uzivatelem, a (b) vasi nedbalosti nebo nespravnym jednanim nebo opomenutim tykajicim se
produktu.

V kazdém pripadé bude odpoveédnost spolecnosti TPA vici vam nebo jakékoli jiné osobé za
jakoukoli reklamaci, ztratu nebo skodu (ve smlouve, deliktu nebo na jiném zakladé) omezena
(podle uvazeni spolecnosti TPA) na (a) vymenu nebo opravu produktu, nebo (b) zaplaceni
naklad{ na vyménu nebo opravu produktu.

Dalsi

Tyto smluvni podminky mdze spolec¢nost TPA kdykoli upravit, nahradit nebo zrusit. Tyto
smluvni podminky se budou fidit a budou vykladany v souladu s nasleduijici legislativou:
m zakony Jizni Australie, pokud je produkt prodan a dodan v Australii (vtomto pripade maji
vyhradnijurisdikci soudy v Jizni Australii nebo Australsky federalni soud (Adelaide
Registry), pokud jde o jakykoli narok nebo spor) nebo

m zakony statu Kalifornie, pokud je produkt prodavan a dodavan mimo Australii

» ustanoveni Umluvy Organizace spojenych narodd o smiouvach pro mezinarodni koupi
Zbozi se na tyto smluvni podminky nevztahuiji.

Veskeré informace, ilustrace a aplikace obsazené vtomto dokumentu jsou zalozeny na
nejnovejsich informacich dostupnych v dobé vydani této publikace. Spolecnost TPA si
vyhrazuje pravo kdykoli a bez predchoziho upozornéni provést zmény produktu.

Pokud by néktera ¢ast téchto podminek byla nevymahatelna, musi byt toto ustanoveni
preskoceno vrozsahu nezbytném k tomu, aby se zabranilo takovémuto vysledku, a pokud
nelze ustanovenivtomto rozsahu preskocit, musi byt oddéleno, aniz by byla dotéena
platnost a vymahatelnost zbyvajicich podminek.

Servisniinformace

Servisni pomoc mUzete ziskat u mistniho autorizovaného prodejce spolec¢nosti TPA.

Informace o predpisech pro komunikaci
ProhlaSeni o shodé FCC (USA)

Toto zafizeni bylo testovano a bylo zjisténo, Ze vyhovuije limitdm pro digitalni zarizeni
tridy ,A“ podle ¢asti 15 predpisti FCC. Provoz tohoto zarizeni v obytné oblastibude
pravdépodobné zplisobovat Skodlivé ruseni. V takovém piipadé bude uzivatel muset
toto ruseni na viastni naklady odstranit.

15.19

Toto zafizenivyhovuije ¢asti 15 predpisti FCC. Provoz zarizeni podléha nasledujicim
dvéma podminkam: (1) Toto zarizeni nesmi zplsobovat Skodlivé ruseni a (2) toto
zafizeni musi akceptovat jakékoli prijaté ruseni véetné ruseni, které mize zplsobit
nezadouci provoz.

15.21



Zmeény nebo Upravy provedené na tomto zarizeni, které nejsou vyslovné schvaleny
spole¢nosti Topcon, mohou mit za nasledek ztratu opravnéni FCC k provozu tohoto
zarizeni.

15.105:;

Toto zarizeni bylo testovano a bylo zjisténo, ze vyhovuije limitdm pro digitalni zarizeni
tridy ,A“ podle &asti 15 predpist FCC. Tyto limity jsou navrzeny tak, aby poskytovaly
primérenou ochranu proti Skodlivému ruseni pri provozu zarizeni v komerénim
prostredi. Toto zafizeni generuje, pouziva a mlze vyzarovat radiofrekvenéni energii,
apokud neniinstalovano a pouzivano v souladu s navodem k obsluze, mize
zpUsobit Skodlivé ruseni radiové komunikace. Provoz tohoto zafizeniv obytné
oblasti bude pravdépodobné zplisobovat Skodlivé ruseni. V takovém pripadé bude
uzivatel muset toto ruseni na vlastni naklady odstranit.

ProhlaSeni o shodé IC (Kanada)

Toto digitalni zarizeni tfidy A splfuje vSechny poZadavky kanadskych predpist pro
zafizeni zpUsobuijici rusent.

ProhlaSeni CE o elektromagnetické kompatibilité (Evropské
spoleCenstvi)

Varovani: Jedna se o produkt tfidy A. V domacim prostredi miize tento vyrobek
zpUsobovat radiové ruseni. V takovém pripadé mlze byt nutné, aby uzivatel podnikl
prislusna opatreni.

Prohlaseni o elektromagnetické kompatibilité (Australie a Novy
Zéland)

Tento produkt splnuje platné pozadavky australského a novozélandského ramce
EMC.

Homologace abezpecnostnipredpisy

V nékterych zemich mlze byt pozadovana homologace pro povoleni pouzivani
vysilacl na urcitych kmitoctech pasma. Obratte se na mistni Urady a prodejce.
Neopravnéné Upravy zafizeni mohou vést ke zruseni platnosti této homologace,
zaruky alicence pro pouzivani zarizeni.

Prijimac¢ obsahuje interni radiovy modem. Ten m{ze potencidlné vysilat signaly.
Predpisy se v jednotlivych zemich lisi, proto se obratte na prodejce a mistniregulacni
organy, které vam poskytnou informace o licencovanych a nelicencovanych
frekvencich. Nékteré mohou zahrnovat predplatné.

Rusenirozhlasového atelevizniho vysilani

Toto pocitaCoveé zarizeni vytvari, pouziva a mize vyzarovat radiofrekvenéni energii.
Pokud neni nainstalovano a pouzivano spravné v souladu s pokyny spole¢nosti
TOPCON Precision Agriculture, mize dochéazet k ruseni radiové komunikace.



MUzete zkontrolovat, zda toto zarizeni zpUsobuje ruSeni vypnutim zarizeni Topcon
a ovérenim, jestli ruseni ustane. Pokud zarizeni zplsobuije ruseni radiopfijimace nebo
jiného elektronického zarizeni, zkuste:

o Otocit radiovou anténu, dokud rusSeni neustane
« Presunout zarizeni na nékterou ze stran radiopfijimace nebo jiného elektronického
zarizen

« Presunout zarizeni dale od radioprijimace nebo jiného elektronického zarizeni

« Pripojit zarizenik jinému obvodu, ktery neni spojen s radiopfijimacem.
Aby se snizilo potencialni ruseni, provozujte zarizeni na nejnizsi rovni zesileni, ktera
umozni uspesnou komunikaci.
V pfipadé potreby pozadejte o pomoc nejblizsiho prodejce spolecnosti Topcon
Precision Agriculture.
Poznamka: Zmény nebo Upravy tohoto produktu, které nebyly schvaleny spolecnosti
TOPCON Precision Agriculture, by mohly narusit shodu s predpisy EMC a zrusit
opravnéni produkt provozovat.
Tento produkt byl testovan na shodu s EMC pomoci perifernich zarizeni Topcon
Precision Agriculture, stinénych kabell a konektord. Je dllezité pouzivat zafizeni

Topcon Precision Agriculture mezi sou¢astmi systému, aby se snizila moznost ruseni
s jinymi zarizenimi.

Obecnha bezpetnost
~. NEBEZPECI: Je nezbytné predist si a pochopit nasledujici informace
( : \ abezpeclnostniinformace specifické pro dany produkt.

Vétsina nehod vznikajicich béhem provozu, Udrzby a oprav je zplsobena nedodrzenim
zakladnich bezpenostnich pravidel a opatreni. Vzdy davejte pozor na potencialni
nebezpecia nebezpecné situace.
Vzdy dodrzujte pokyny, ktere jsou doplnény k varovanim nebo vystranam. Tyto
informace maji za cil minimalizovat riziko zranéni osob anebo poskozeni majetku.
Zejména dodrzujte pokyny uvedené jako bezpecnostni zpravy.
BezpecCnostnizpravy avystrahy
Bezpecnostni symbol se pouziva s piisiunym slovem: NEBEZPECI, VAROVANI nebo
VYSTRAHA.
Zprévvy oznadené timto zplsobem doporucuiji bezpenostni opatrenia postupy.
NAUCTE se je a pouzivejte.

~.  NEBEZPECI: Oznaduje bezprostfednd nebezpednou situaci, ktera v pripads, Ze

!\ iinebude zabran&no, mize vést k USMRCENI NEBO VELMI VAZNEMU
ZRANENI OSOB.



! \ nebude zabrandno, miize vést k USMRCENI NEBO VAZNEMU ZRANEN(
OSOB.
A VYSTRAHA: Oznaduje potencidln& nebezpedénou situaci, kterd v pipadé, Ze i
/ 1\ nebude zabran&no, miize vést k LEHKEMU ZRANENI.

\ VAROVANI: Oznaduje potenciélné nebezpednou situaci, ktera v pripads, Ze ji

Bezpecnostniznacky
~ VAROVANI: NEODSTRANUJTE ani nezakryvejte bezpednostni znasky.
! V3echny nelitelné nebo chybéjici bezpecnostni znaCky nahradte novymi.
Nahradni znacky jsou v pfipadé ztraty nebo poskozenik dispozici u prodejce.
Pokud jste zakoupili pouzité vozidlo, zkontrolujte, zda jsou vSechny bezpecnostni
znacky na spravnéem miste a Citelné. Nahradte vSechny necitelné nebo chybéjici
bezpecnostni znacky. Nahradnibezpecnostniznacky jsou k dispozici u prodejce.

Bezpecnost obsluhy
~ VAROVANI: Pred zahajenim prace s timto vozidlem je va&f odpovédnostf
GB seznamit se s bezpeénostnimi astmi v tomto navodu a porozumét jim.
Nezapomerite, Ze kli¢em k bezpelnosti jste VY.

Spravné bezpecnostni postupy chraninejen vas, ale i lidi kolem vas. Prostudujte si
tento navod jako soucast vaseho bezpecnostniho programu. Tyto bezpecnostni
informace se tykaji pouze zarizeni Topcon a nenahrazuiji jiné obvyklé bezpecné
pracovni postupy.

~. VAROVANI: Pred provad&nim udrzby nebo oprav na vozidle nebo piipojném
{ : \ zarfizenizkontrolujte, zda je zafizeni Topcon odpojeno od napéjen.

~ VAROVANI: Pfed manipulaci's nebezpednymilatkami podniknéte piislusna
J bezpecnostni opatfeni. Pfed zahajenim prace si vZzdy pfec¢téte bezpednostni
list.

~ VAROVANI: Na n&kterych obrazcich nebo fotografiich pouzitych v tomto
Q navodu mohou byt panely nebo kryty demontovany pro Ucely ukazky. Nikdy
neprovozuijte vozidlo s demontovanymi panely nebo kryty. Pokud je
demont&Z panel(l nebo krytdi nutné k provedeni opravy, je NUTNE je pred
uvedenim do provozu vymenit.

~ VAROVANI: Pfed zahajenim oprav nebo Gidrzby vozidla vzdy zkontrolujte, zda
: je veskeré zavésSené prislusenstvivozidla spusténo nazem.

~ VAROVANI: Sougésti vozidla a pfipojného zafizeni se mohou b&hem provozu
{ ! \ zahtivata mohou byt pod tlakem. Viz navody dodané s vozidlem.



A VAROVANI: Pouzivejte ochranny od&v vhodny pro provad&nou praci
( ! \ apodminky.

I\ VAROVANI: Neprovozuite zatizeni v blizkosti vybudnych zafizeni nebo zdrojd.

A VAROVANI: Spole&nost Topcon se zavazala brat ohled na Zivotni prostredi
&B a minimalizuje pouzivani potencialné skodlivych latek ve svych produktech.
VZdy se viak doporucuje nemanipulovat s poSkozenym elektronickym
vybavenim. Tento produkt Topcon mize obsahovat utésnénou lithiovou baterii.
Veskera elektronicka zafizeni vZdy likvidujte uvazlivé a odpovedné.

Informace o vystaveniradiovemu zaren::
Toto zafizeni vyhovuje limitdim FCC a IC pro vyzarovani stanovenym pro
nekontrolované prostredi. Toto zafizeni by mélo byt nainstalovano a provozovano
v minimalni vzdalenosti 30 cm mezi zariCem a vasim télem.
Tento vysilaC nesmi byt instalovan ve spojeni's zadnou jinou anténou nebo vysilacem.
A VAROVANI: Produkty pouZfvajicf mobilnf modem nebo zékladni stanici RTK
! \ mohou vysilat radiofrekven¢ni energii. Obratte se na prodejce.

Toto zarizenije urCeno pro provoz s anténami schvalenymi spolecnosti TPA. Poradte
se s prodejcem.

Pripravak provozu
« Pred pouzitim zarizeni si preCtéte tento navod a seznamte se se vSemi ovladacimi
prvky.
« Navod uchovavejte spoleCné se zarizenim.
« Pokud je zarizeni premisténo do jiného vozidla, premistéte také navod.
« Prectéte sinavod k obsluze vozidla, se kterym bude zarizeni pouzivano,
a zkontrolujte, zda ma vozidlo spravné vybaveni pozadované mistnimi predpisy.
« Nez zaCnete, ujistéte se, ze rozumite rychlosti, brzdam, rizeni, stabilité
a charakteristikam zatizenivozidla.
« Pred zahajenim prace zkontrolujte, zda se v prostoru nenachazeji zadné osoby ani
prekazky.
« |dentifikujte mozna nebezpedi.
A VAROVANI: Zafizeni Topcon nesmi byt pouzivano obsluhou pod viivem
& alkoholu nebo drog. Pokud pouZivate Iéky na predpis nebo voiné prodejné léky,
obratte se na lékare.

Vi
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Zreknuti se odpovednosti

Spolecnost Topcon neprijima zadnou odpovednost za Skody na majetku, zranéni
osob nebo smrt v dlsledku nespravného pouziti nebo zneuziti jejich produkt.

Dale spoleCnost Topcon neprijima zadnou odpovednost za pouziti zafizeni Topcon
ani signalu GNSS k jakémukoli jinemu Ucelu, nez je zamysleny Ucel.

Spole¢nost Topcon nemiize zarucit presnost, integritu, kontinuitu nebo dostupnost
signalu GNSS.

Obsluha musi zajistit, aby bylo zarizeni spravne vypnuto, kdyz se nepouziva.

Pred pouzitim jakéhokoli vozidla vybaveného produkty Topcon si precCtéte
nasleduijici bezpecnostni opatreni specificka pro tento produkt a ujistéte se, ze jim
rozumite.

Dulezité bezpeénostni informace
Ostrazitost a odpovednost obsluhy

Konzole pomaha obsluze fidit vozidlo, ale obsluha zlistava odpovédnou a musi mit
vzdy plnou kontrolu nad vozidlem. Obsluha je v kone¢ném disledku zodpovédna za
bezpecny provoz tohoto zarizeni.

Pri obsluze konzole a vSech jejich soucasti je nezbytné dodrzovat bezpecnostni
pozadavky. VSichni pracovnici obsluhy a ostatni relevantni pracovnici musi byt
informovani o bezpecnostnich pozadavcich.

Elektricka bezpecnost
A VAROVANI: Nespravné pfipojené napajeni mlize zpsobit vaZné zrandni
L : \ 0sob nebo poskozenizarizen.

Pri praci s elektrickymi soucastmi musite provést nasleduijici:
« Pred svarovanim navozidle se ujistéte, ze je zaporna svorka akumulatoru
odpojena.
« Zkontrolujte, zda jsou vSechny napajeci kabely k soucastem systému pripojeny
se spravnou polaritou podle oznaceni. Bezpecnostniinformace naleznete
v navodu k obsluze vozidla.

« Zkontrolujte, zda je zafizeni uzemnéno podle pokynU k instalaci.

Provoz anebezpeliprekazek

Nasleduijici seznam neni vyCerpavajici ani omezeny. Chcete-li pouzit konzoli pro

asistované rizeni podél definované trasy, musi obsluha zajistit, aby byla pouzivana:
« Vdostatecné vzdalenosti od lidi a prekazek

« Vdostatecné vzdalenosti od vedeni vysokého napéti nebo jinych prekazek nad
hlavou (pred aktivaci konzole identifikujte vSechny problémy s vyhledem)



« Vsoukromém viastnictvi bez verejného pristupu

« Naprehlednych polich

o Mimo verejné komunikace nebo pristupove cesty.
Uvédomte si, ze:

o Obsluha musivzdy znat polohu vozidla a podminky na poli.

« Obsluha bude muset reagovat, pokud dojde ke kratkodobe ztraté satelitu GNSS
nebo signalu diferencialni korekce.

« Konzole nemUze detekovat prekazky (osoby, hospodarska zvifata nebo jiné
podobné prekazky).

« Konzoli pouzivejte pouze v mistech, kde se nevyskytuji zadné prekazky a kde
mUZete udrzet dostate¢nou vzdalenost.

« Pokud se natrase objevi prekazka nebo se vozidlo vzdaluje od trasy, je tfeba
prepnout fizeni na ru¢ni ovladani.

Zapnuti/vypnutiarucniovladani
~. VAROVANI: Ujistste se, Ze je spinad fizeni vypnuty, aby nedo8lo k netimysinému
& zapnuti systému asistovaného fizeni. F:ﬁvopravé nebo udrzbé vozidla/pfipojného
zarizeni se ujistéte, Ze se vozidlo NEMUZE uvést do pohybu. Deaktivuite fizeni,
pouZite brzdy a vyjméte klice.
Pokud asistované fizeni nepouzivate, obsluha musi zajistit, aby byl spinac fizeni vypnuty
(vsechny diody LED jsou zhasnuté).
Obsluha musi deaktivovat asistované fizeni a pouzit rucni ovladani, pokud se prekazka
nachazi ve smeéru jizdy nebo se pohybuje do linie jizdy nebo pokud vozidlo zatadi
smérem od pozadované trasy.
Vypnuti systému asistovaného fizent:
« Otocte volantem o nékolik stupriti NEBO
« VWyberte tlaCitko Vypnuti automatické fizeni na konzoli ANEBO
o Pokud pouzivate externi spinac fizeni a vySe uvedené akce nedeaktivuji asistované
fizeni, deaktivujte jej pomoci spinace.
BezpecCnost privypnutivozidla

Pred opusténim vozidla vypnéte systém asistovaného fizeni, vypnéte externi spinac
fizeni, pokud se pouziva, a vyjméte Kli€ ze zapalovani.

Preprava vozidla

'\ VAROVAN!: Pi prepravé vozidla po verejné komunikaci musi byt systém

v v/

automatického navadénivypnuty. Ujistéte se, Ze je spinag fizeni vypnuty, aby
nedoslo k nedmysinému zapnuti systému asistovaného fizeni.



Pouziti referencni (zakladni) stanice
~. VAROVANI: Nepresunuite referendni stanici, pokud je v provozu. Presunuti
& referenéni stanice, ktera je v provozu, miiZe narusit fizeni systému oviadané
pomoci referenéni stanice. Mohlo by dojit ke zranéni osob nebo poskozeni
majetku.

Obsluze a dalSim zainteresovanym osobam musi byt sdélena nasleduijici
bezpecnostni opatreni.

« Neumistujte referencni stanici pod nebo do blizkosti vedeni vysokého napéti.

« Pripouziti pfenosné referencni stanice se uijistéte, Ze je stojan pevné pripevnen.

Abyste z vyrobku ziskali maximum

Pravidelné zalohujte data. Konzole ma velkou, ale omezenou uloznou kapacitu.

K zobrazeni dostupné kapacity pouzijte minizobrazeni diagnostiky. Pokud Ulozisté
dosahne svého limitu, zobrazi se varovna obrazovka.

Mgjte na paméti kompatibilitu formatt soubort. Diskutujte s prodejcem kompatibilni
formaty.

Zarizeni Topcon Agricultural Products je robustni a navrzeno pro praci v narocnych
podminkach. Pokud vSak zarizeni nebudete delSi dobu pouzivat, skladujte jej mimo
dosah vody a primych zdrojd tepla.

Vystrazné symboly
Vtomto navodu se pouzivaji dva vystrazne symboly:
Poznamka: Tato funkce nabizi dalsiinformace.

~ VAROVANI: Na bezpednostnich znagkéach a vtomto navodu je zobrazen
L : \ varovny signdl, ktery ukazuije, Ze tyto informace jsou velmi dlileZité pro vasi
bezpednost. NAUCTE se je a POUZIJTE je.
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Kapitola 1 — Prehled konzole

1.1. Uvod

Konzole je elektronicka konzole s displejem LCD a dotykovou
obrazovkou instalovana ve vozidle. Umoznuje obsluze pracovat

s automatickym fizenim, navadénim a dalSimi ovladacimi funkcemi
s vyuzitim konzole. Konzole je navrzena pro interakci s GPS

a elektronickymi ridicimi jednotkami (ECU), Cimz centralizuje
schopnost komunikovat, zaznamenavat, ukladat a zobrazovat data
pro zemedelske ucely.

Poznamka: Pred pouzitim navadéni a automatického fizeni si
prectéte bezpecnostni pokyny a pozorneé si prectéte tento navod
a seznamte se s ovladacimi prvky. Potrebujete-li pomoc

s nastavenim nebo oviadanim konzole, obratte se na prodejce.

Konzole ma dotykovou obrazovku. Chcete-li na obrazovce néco
vybrat, klepnéte na prislusnou oblast prstem.

Sériove Cislo konzole je umisténo na stitku na zadni strané konzole.
Poznamenejte si sériove Cislo pro budouci pouziti,

SOV CISlO: e,

1.1.1. Novinky ve verzi 5.0
« Data ulohy jsou nyniintegrovana do nativnino rezimu Horizon
a jiz nejsou samostatnym rezimem. Pri upgradu naverzi 5.0
dojde k nasledujicim akcim:



1.1. Uvod

o Prevedeni vSech Ukoll do formatu dat Ulohy pro Gcely
archivace a pro budouci nahrani do platformy TAP.

o PrevedenivSech vodicich linii a hranic pole do formatu dat
ulohy.

o Prevedeni vSech klientt, farem, poli do formatu dat Ulohy.

Ukoly jsou nyni oznagovany jako Ulohy a véechna data jsou
kompatibilnf se standardem ISO (viz nabidku Nabidka Uloha,
strana 183).

Konzole ma nové denni a noCni barevne schema (viz Pouziti
panelu nastroju konzole, strana 17).

Pro ziskani licence na dalSi funkce se nyni pouziva platforma TAP
Marketplace (viz Pouziti platformy TAP (Topcon Agriculture
Platform), strana 4).

Asistent Uloh a rychlé spusténi byly nahrazeny tlaCitkem Nova
uloha (viz Tlacitko ulohy, strana 161).

Vodici linie jsou nyni spravovany jako skupiny a mohou
obsahovat vodicilinie vice nez jednoho typu (viz Nabidka Vodici
linie, strana 199).

Stavajici vodicilinie Ize importovat nebo kopirovat do aktualni
skupiny (viz Import stavajicich vodicich linii, strana 215).

Nova zarizeni pro pripojeni CL-10 a CL-55 jsou k dispozici pro
moznosti bezdratove site (viz Nastaveni Wi-Fi, strana 94).

Variabilni fizeni rychlosti ma novou metodu nastaveni (viz
Konfigurace variabilniho fizeni rychlosti, strana 188).

V automatickém ovladani sekci byly aktualizovany ovladaci
prvky prekryti (viz Pouziti automatickeho oviadani sekci, strana
247).

Novy alarm znacky pobliz (viz Nastaveni alarm(, strana 74).

K aktivaci hlavniho spinacCe Ize pouzit zapnuti fizeni (viz Nastaveni
hlavniho spinace, strana 121).
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« Byla aktualizovana obrazovka Vrstvy mapy(viz Vrstvy mapy,
strana 132).

o Znacky maji nové moznosti (viz Prace se znaCkami, strana 170).

« Aktivace Fizeni na hranici na dotykové obrazovce (viz Uprava
hranice, strana 177).

« Ulohu lze vytvorit bez pfedchoziho vybéru pole (viz Vytvoreni nové
ulohy, strana 184).

« Byl aktualizovan spravce inventare (viz Spravce inventare, strana
257).



1.2. Pouziti platformy TAP (Topcon Agriculture Platform)

1.2. Pouziti platformy TAP (Topcon Agriculture
Platform)

Spolec¢nost Topcon nedavno predstavila platformu TAP.

TAP je platforma loT spoleCnosti Topcon, ktera poskytuje pripojeni
a umoznuje uzivateli importovat a exportovat zemedelské provozni
Udaje, sdilet data, vytvaret predpisy, monitorovat telematiku
vozoveho parku a provadét vzdalenou podporu. Platformu TAP Ize

hladce integrovat se softwarem Horizon a zajistuje bezdratovy
prenos dat a telematiku do konzole X vybavené platformou TAP.

Z konzole mUzete pomoci platformy TAP provadét nasleduijici
cinnosti:
« Zakoupit volitelné funkce. Viz Zakoupeni volitelnych funkci,
strana 5.

« Importovat a exportovat sady dat ulohy. Viz Import uloh, strana
197 a Export Uloh/ zpravy o Ulohach, strana 193.

Pri prvnim prihlaseni k uctu TAP jsou stavajici data konzole
automaticky odeslana na vas ucet TAP.

Pokud je Uloha zastavena, automaticky se odesle na vas ucet TAP.

Webova stranka TAP je tap.topconagriculture.com.

Poznamka: Obratte se na prodejce a pozadejte jej o prihlasovaci
Udaje do platformy TAP.

1.2.1. PrinlaSeni do platformy TAP na konzoli

Poznamka: Je vyzadovano bezdratove pripojeni k internetu. Viz
Nastaveni Wi-Fi, strana 94.

1. Pokud chcete aktivovat platformu TAP, vyberte Systém /

Funkce <% /Konzole / Cloudové sluzby a zvolte TAP -
Topcon Agriculture Platform.


https://tap.topconagriculture.com/

Kapitola 1 — Prehled konzole

2. Vyberte tlacitko TAP vlevo na obrazovce Provoz nebo prejdéte na
stranku Nastaveni systému a prihlaste se do platformy TAP.
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Jakmile je konzole prihlasena do platformy TAP, zahaji komunikaci,
kdykoli je vyzadovano pouziti platformy TAP a je k dispozici internet.

1.2.2. Zakoupeni volitelnych funkci

Konzole je dodavana s radou funkci, které jsou standardné

k dispozici. K dispozici jsou také volitelne funkce, ktere jsou dostupné
prostrednictvim predplatného. Ty mUzete zakoupit pomoci webové
stranky TAP nebo pomoci sluzby Horizon Marketplace na konzali.



1.2. Pouziti platformy TAP (Topcon Agriculture Platform)

Poznamka: V pripadé potreby mohou byt licence stale poskytovany
prostrednictvim USB. Viz Nastaveni licenci, strana 49.

Spojeni platformy TAP s vasi kreditni kartou
1. Prejdéte na webovou stranku TAP a prinlaste se:
tap.topconagriculture.com.

2. V levé hornirozeviraci nabidce vyberte moznost Market
(Obchod).

3. V horni ¢asti obrazovky vyberte moznost Payment Methods
(ZpUsoby platby).
4. Vyberte Add Credit Card (Pridat kreditni kartu).

5. Zadejte pozadované Udaje a vyberte Save (Ulozit).
Zakoupeni volitelnych funkci prostrednictvim sluzby
Marketplace

Po prihlaseni do platformy TAP je pristup ke sluzbé Horizon
Marketplace mozny stisknutim tlaCitka TAP v leve Casti obrazovky.
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1. Vyberte funkci, kterou chcete pridat do kosiku.

2. Po vybéru vsech pozadovanych funkci k zakoupeni vyberte
tlaCitko koSiku ve spodni ¢asti obrazovky (nad ovladacim
panelem). Zobrazi se seznam vybranych polozek a cena.


https://tap.topconagriculture.com/
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Po potvrzeni nakupu se tato funkce zobrazi ve sluzbé Marketplace
jako Instalovano.
Poznamka: Po zakoupeni funkci mUze byt nutné je aktivovat v konzoli
prostrednictvim nabidky Nastaveni.
Chcete-li skryt sluzbu Marketplace, vyberte v leve nabidce tlaCitko
TAP.
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1.3. Popisy ikon

1.3.1. Panel nastrojd navadén(

o Tlacitko ulohy, 161
‘ Nabidka Pole, 165

h Nabidka Uloha, 183

I S Nabidka Vodici linie, 199
|
\" Nabidka Moznosti fizeni, 231

1 Nabidka funkce Nudge, 241

1.3.2. Ikony nabidek
Nabidka Pole

‘ Nabidka Pole, 165

a Vybrat pole, 165

a Nové pole, 167

® Odstranit pole z paméti, 168

L
' Vybrat znaCku, 169
|I| .
Zaznamenat hranici pole, 172

v
. Dokoncit zaznam hranice pole, 172



v

“» Posunzaznamu hranice, 172

s

N Konfigurovat souvrat, 179

j Vymazat hranici pole, 178

@ Vytvorit hranici ze souborutvaru, 175

@ Viytvorit hranici z pokryti, 174
Nabidka Uloha

h Nabidka Uloha, 183

a Vyberte Ulohu, 183

u Vytvorte novou ulohu, 184

6 Konfigurovat regiony Ulohy,185

j Vymazat data Ulohy, 187

i

24 Konfigurovat pasmo VRC, 188

Vymeéna dat, 193
Nabidka Vodici linie

l S Nabidka Vodici linie, 199

a Vybrat skupinu vodicich linii, 214

m Vytvorit novou skupinu vodicich linii, 201

Kapitola 1 — Prehled konzole



1.3. Popisyikon

—

7 Cyklovat vodicflinie, 201

u Vytvorit vodici linii, 199

II] Zaznamenat linii AB, 202

SI] Zaznamenat identickou krivku, 205

Q Zaznamenat bod otaceni, 206

0% Otevrit okno pro rucni zadanilinie AB, 203
5%} Nove projektove linie, 209

E Importovat stavajici vodici linii, 215

// Konfigurovat koleje, 218

g Konfigurovat otacky souvrate, 221

Nabidka Moznosti fizeni

|
\f Nabidka Moznosti fizeni, 231
@ Stav automatického rizeni, 231
|

¥ Parametry ladéni automatického fizeni, 236

== Kalibrace automatickeho rizeni, 151
Nabidka funkce Nudge

1 Nabidka funkce Nudge, 241
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I Otevrit moznosti funkce Nudge, 241

I “ Posunout voditko doprava, 241

. I Posunout voditko doleva, 241

Iﬂi Posunout voditko na pozici vozidla, 242

-_ Ulozit upravenou skupinu vodicich linii, 241

~

Kompenzace posunu GPS, 243

1.3.3. Ikony naviga¢niho panelu

7
e Informace o systému, 129

) Navadeéni, 130

:‘* Informace o GPS, 137
-

| ) ) ;
=== Diagnostika systému, 140

- Informace o Uloze, 142

<111

¥y

Automatické ovladani sekci, 247

98 Spinaci skiin, 120

i ]

Univerzalni terminal ISOBUS, 250
’J .

<= Kamery, 50

Kapitola 1 — Prehled konzole
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1.3. Popisyikon

%)
Sledovani vynosu, 55

- Meteorologicka stanice, 252

=0 _
Rizeni vysky ramena Norac, 56
-

Postrikovac, ‘*‘ SECI Stroj
! ¢ B

% Rozmetadlo, " shrnovad

@ TAP, 4

Eh Spravce inventare, 257
1

o Obrazovka Nastaveni, 19

1.3.4. Ovladaci prvky zobrazeni

4

— Rezim vybéru, 130

@ Zobrazeni alarmu otacky souvrate, 227
‘S Prepnuti rezimu navadeni Guidelock, 207

@'Znovu vystredit/posunout, 38

N \Wybrat viditelné vrstvy mapy, 133

4 Prepnout rezim zobrazeni mapy, 135

Q\@\ Oddaleni/priblizeni, 136

12



Kapitola 1 — Prehled konzole

1.3.5. DalSi ikony
S8l Zastupce ISOBUS, 51

Hlavni spinac, 121

@ Zapnuti automatického rizeni, 231

13



1.4. Spusténi konzole

1.4. Spusténi konzole

1. Pripojte konzoli ke zdroji napajeni. Zkontrolujte, zda jsou
pripojena souvisejici zarizeni (napriklad GPS (globalni polohovy
systéem) a ECU (elektronicka fidici jednotka)).

2. Stisknutim a podrzenim zeleného vypinace na zadni strané
konzole po dobu nékolika sekund spustte konzali.

3. Chcete-lizménit jazyk konzole, vyberte ikonu T

UPOZORNENE

DULEZITE: Pred pouiitim jste povinni prostudovat a dodriovat piisluiné navedy k obsluze systému a absolvovat pfislusné zaskoleni.
Pokud systém neprovozujete spravng, nebude spravné fungovat a pomahat pfi navadéni / ovladani Fizeni a aplikace nebude moiné
poutit dle vaSich poZadavki, MiZe to vést k pofkozeni majetku a zaFizeni, vaZnému zranéni osob, nizkému objemu sklizné nebo
poskozeni & zni¢eni plodiny.

OVLADANI RIZENI: Pokud pouZivate systém ovladani Fizeni (vEetn& ACU-1):

- Souhlasite, Ze neni urEen k pouZiti na veFejnych nebo soukromyich cestach. kdyZ je vozidlo na silnici, ovladani Fizeni MUST byt
vypnuté.
- Berete na védomi, Ze vim bude pomahat pH Fizeni vozidla po predem urgené vodici linii, ale musite byt v pohotovosti a as od £asu
prevzit Fizeni ruéng.
- Kdy# je ovladani Fizeni aktivovéno, MUSITE:

~ Rutné vozidlo otofit, kdy se vodici linie ki s hranici nebo jinou prel

- PFevzit Hzenl pokud by vozidlo nebo piipojné zal‘lzeni pfislo do styku s hranlcf nebo jinou piekaikou.

- Rutné vozidlo otogit v ostrych zatazkach.

- zajistit, aby rychlost vozidla byla vhodna k nasledovani vodici linie.

- NIKDY neopoustéjte kabinu vozidla.

Nuaru!u}eme presnost nebo
budou v systému ovladani fiz

ovini jednotek GPS v y stému ovlddani Fizeni. Vyvl uli jsme ale pfim&Fené Gsili, abychom zajistil], ze
ila ijie ych znatek.

APLIKACE: J lendp vEdn

pi ny: nych pro poutiti aplikaci systému dle vaSich pozadavkii (vEetn&
jednotek m&Feni (napF. metrickjch nebo angloamericky

rozméri vozidla, rychlosti aplikace a rychlosti vozidia). Odpovidate za

kalibraci systému a poutiti aplikaci v souladu s pFisiusnymi i (vEetng teploty a vihkosti,
nafedéni a intervald prodievy).

i vyse inek mize vést k funkci systému. UZivatel by mél neustale sledovat, zda systém pracuje
podle poadavki.

Zvolenim tlagitka ANO souhlasite s tim, Ze:
- jste Eetli vy¥e uvedené, absolvovali pFisluiné Ekoleni a prostudovali si navod k obsluze systému a
- pFebirate kontrolu nad pouZivénim systému a nesete za n&j odpov&dnast.

n =T

4. Dalsijazyky zobrazite pomoci posuvniku nebo posunutim prstu

dold v seznamu. Potvrdte vybér m
Zobrazi se obrazovka s varovanim ve zvoleném jazyce.

14



Kapitola 1 — Prehled konzole

5. PrecCtéte si obrazovku Varovani a pokud souhlasite, vyberte
moznost ANO.

Poznamka: Vybérem moznosti Ano potvrdite, ze rozumite
poskytnutym informacim a prijimate odpovednost za povinnosti
popsaneé na obrazovce Varovani,

Na konzoli se mdze zobrazit nasledujici varovan.

A Varovani! ¥ Podrobnosti zobrazite pFetaZenim dolti v

O

6. Chcete-li potvrdit alarm, stisknéte stfed okna alarmui.
7. QOverte, zdaje prijimac GPS spravne pripojen a komunikuje.

Poznamka: Pokud se vystraha zobrazi znovu, je treba problém béhem
nastaveni napravit pomoci postupu Nastaveni GPS, strana 63.

1.4.1. Dioda LED nap4éjeni konzole

Po spusténi softwaru Horizon se prava dioda LED umisténa v horni
casti konzole rozsviti zelené. Dojde-li k vypadku napajeni, dioda LED
se rozsviti Cervene, dokud se konzole Uspesne nevypne.

1.5. Vypnuti konzole

Chcete-li konzoli vypnout, potahnete nahoru od spodni Casti
obrazovky, aby se zobrazil panel nastrojd konzole, a vyberte ikonu
vypnuti. Systém se zepta, zda chcete vypnout napajeni. Vybérem
moznosti Ano funkci vypnete, vybérem moznosti Ne budete
pokraCovat v praci.
T N PNEYTNPA L |w
O @ @ w3 ) 38| 25 @u---e

[ 4
r
v’ y 000

Pripadné muzete konzoli vypnout kratkym stisknutim zeleného
vypinace.

15



1.5. Vypnuti konzole

Systém se zepta, zda chcete vypnout napajeni. Vyberem moznosti
Ano funkci vypnete, vybérem moznosti Ne budete pokraCovat

V praci.

Poznamka: Stisknutim a podrzenim zeleného vypinace se také
vypne konzole, mize vSak dojit ke ztraté dat a tato metoda se
nedoporucuje.

16



Kapitola 1 — Prehled konzole

1.6. PouZziti panelu nastroju konzole
@ @
©) @) (@) %3 1,0 =8 38 08| -
o = ] e ,” 0,00 °

Panel nastroji konzole se zobrazi potahnutim nahoru od dolni ¢asti
obrazovky.

O)
-/ Vypnuti: Vypne konzoli.

@;
=9 Tipy napovedy: Zobrazuje nazvy prvkd uzivatelského rozhrani na
obrazovce. Otazniky se zobrazuji na obrazovce vedle ikon. Vyberte
prvek zobrazeni s otaznikem, aby se zobrazily nazvy.

Vysunuti USB: Port USB Ize pouzit k importu dat do konzole
a exportu dat z konzole. Pred vyjmutim USB vzdy nejprve odpojte
zarizeni klepnutim naikonu Vysunuti USB. Zobrazi se zprava, ze je
bezpecné zarizeni USB odebrat.

Vo)

— Snimky obrazovky: Pouzijte ikonu snimku obrazovky k pofizeni
snimkU obrazovky (ulozi se na USB). Pred odpojenim USB stisknéte
ikonu vysunuti USB.

J._rl(_-'-

105"

*** Spravovat globalnf domovské obrazovky: Umoziuje ulozit
rozlozeni provozni obrazovky. L.ze pouzit pro zjednodusSeni obrazovky
Provoz nebo pro rychly navrat k zobrazeni pozadovanych informaci.
Zobrazte/skryjte pozadovana zobrazeni na obrazovce Provoz

a vyberte tuto ikonu, poté vybérem moznosti UloZit domovskou
obrazovku ulozte rozlozeni.

17



1.6. PouZiti panelu nastrojd konzole

2 Prejit na domovskou obrazovku: Zobrazi seznam ulozenych
globalnich domovskych obrazovek nebo prepina mezi ulozenymi
obrazovkami. Vyberte pozadovanou moznost v ¢asti ReZim globaln(
domovské obrazovky v kapitole strana 36.

SP: Nastaven( jasu: Umozniuje upravit jas displeje.
K nastaveni displeje pouzijte znaménko plus nebbo minus.

* Denni/no&ni barevné schéma: Méni zobrazeni mezi dennim
anocnim barevnym schématem. Nastaveni jsou Den, Noc

a Automaticky. Automaticky rezim nastavi barevné schema
automaticky v zavislosti na svételnych podminkach.

18



Kapitola 2 — Popis uzivatelského rozhrani

2.1. Pfepinani mezi obrazovkou Nastaveni

a Provoz

Konzole ma dve hlavni obrazovky: Obrazovku Nastaveni
a obrazovku Provoz.

Vybrat jazyk E 4 4 W * a a | O
" > P
FORMAT § DESETINNGU TECKOU \z’ h
= £
- 4
W A
m A
B 9 f
@ = B a = A L]
L B i T S D A Bl Ty
& ] - @75 % 16 ||||:
w&n ﬁgm Voaidia s s) rqu« = 24 ADom, »04 W ooo °

Mezi obrazovkami |ze prepinat pomoci zvyraznénych tlacitek.
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2.2. Qvladaci prvky na obrazovce Nastaveni

2.2. Ovladaci prvky na obrazovce Nastaveni
Obrazovka Nastaveni obsahuje nasleduijici typy oviadacich prvk{:

Nabidky

@ - 8 H & = &

: = —e - Uzivatelské Vzdélena
Region Indikator Prostredi Mapa Uroveit pristupu e peehy e !
T
N RS
w o
f% - > : - [y
UZivatel Systém Vozidlo ::‘g:i:f Produkt

Polozky nabidky se vybiraji v doini Casti obrazovky za Ucelem
zobrazeni dalSi Urovné moznosti. Pokud jsou funkce aktivovany,
v nabidkach se mize zobrazit vice polozek.

Seznamy moznosti
Nastaveni casu/data

a%, FORMAT DATA
\J 16 bie, 2020

\‘5 FORMAT CASU
b) 12hodinovy (2:30 odp.)

sa%, NASTAVIT AKTUALNI DATUM
\J 16/3/2020

& | NASTAVIT AKTUALNI CAS

11:29 am

Vybér polozek nabidky obvykle zobrazi seznam moznostiv horni
&asti obrazovky. Pokud jsou funkce aktivovany, mdze se zobrazit
vice moznosti.

Seznamy pro vybér

Metrické
Britské(Us)

Britské(UK)

20



Kapitola 2 — Popis uzivatelského rozhrani

Seznamy pro vybér se pouzivaji k vybeéru jedné nebo vice polozek ze
seznamu. Pokud je v seznamu s vice moznostmi vybrano prilis mnoho
polozek, zobrazi se zprava. Vybery musi byt potvrzeny pomoci
tlaCitka OK,

Tlacitka zruSeni a potvrzeni

Tato tlaCitka se pouzivaji ke zruSeni nebo potvrzeni zadani nebo
vybéru. Chcete-li pokraCovat z libovolneé obrazovky, ktera tlacitka
zobrazuje, musite vybrat jedno z tladitek.

Klavesnice a Ciselna klavesnice

& NASTAVIT AKTUALNIE Cas

: e r * % I & ) ( ) e =
i 8 9 <=

= + { }

- 5 -
abc = ABC 4+ Abc - — o 0 .

Klavesnice s pismeny a Cislicemi se pouzivaji k zadavani
alfanumerickych znak( nebo &iselnych znakd. Vstupy musi byt
potvrzeny.

° .
Pruvodci
Nastaveni nového pfipojného zafFizeni

Krok 1: Typ ECU
Vyberte typ jednotky ECU, ktery se bude pouZivat:

TYP ECU
Apollo

0% Storno -/

21



2.2. Qvladaci prvky na obrazovce Nastaveni

Privodci se pouzivaji k vedeni obsluhy slozitou konfiguraci systému
zodpovezenim rady otazek. Uvedené odpovéedi urCuiji, které otazky
budou nasledovat.

22



Kapitola 2 — Popis uzivatelského rozhrani

2.3. Ovladaci prvky na obrazovce Provoz

& B o & & a afG+5

> )

" 2, &
= w6

& E
3‘@ w7

—|
07:45 1

4— > 2 ‘ " boe 'ﬂ‘ 0,00 bI_B
L 9

1 Navigadni panel: Otevre miniaturni zobrazeni pro pristup
k dalSim Castem systemu. Viz Pouziti minizobrazeni, strana 127.

2 TAP: Otevre obrazovku Prihlaseni do platformy TAP nebo
Horizon Marketplace. Viz Pouziti platformy TAP (Topcon
Agriculture Platform), strana 4.

3 Spravce inventare: Umoznuje spravu vozidel, pripojnych
zarizeni, poli, uloh, vodicich linii atd. Viz Spravce inventare,
strana 257.

4 Obrazovka Nastaveni: Prepina na obrazovku Nastaveni.

5 Ovladaci prvky zobrazeni: Umoznuje uzivateli ovladat, co a jak
se zobrazuje na mapé navadéni. Viz Pouziti ovladacich prvkd
zobrazeni, strana 131.

6 Panel nastrojli navadéni: Poskytuje nastroje pro fizeni navadeéni.
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2.3. Ovladaci prvky na obrazovce Provoz

7 Hlavni spinag: Zapina a vypina aplikaci produktu, pokud byl
lbéhem nastavovani pripojného zarizeni aktivovan ,virtualni
hlavni spinac®. Viz Cast Nastaveni hlavniho spinaCe, strana 121.

8 Zapnuti automatického fizeni: Zapina a vypina automatické
fizen.
9 Ovladaci panel: Poskytuje vybrané informace ze systému pro

monitorovani. Viz ¢ast Sledovani na ovliadacim panelu, strana
144,

2.3.1. Barevné indikatory pfipojného zarizeni

A Oznacuje polohu a smér vozidla a jeho pripojného zarizeni.
Barva pripojneho zarizeni oznacuje stav aplikace produktu:
« Cervena: Sekce je vypnuta.

« Modra: Sekce je potlacena (zapnuta a neprotéka, obvykle kvl
nizké rychlosti nebo tlaku).

« Zlutd: Sekce je zapnuta a neprotéka umysing (obvykle kvdil
automatickému ovladani sekci, které zastavi pritok).

« Zelena: Sekce je zapnuta a protéka.

« Oranzova: Sekce je zapnuta a neprotéka neumysiné nebo je
vypnuta, ale stale samovolné protéka (obvykle kvlli Sasové
prodleve po spusténi pratoku).
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Kapitola 3 — Pruvodce rychlym
nastavenim

Tato kapitola poskytuje strucny prehled o instalaci softwaru do
konzole, zakladnim nastaveni a ovladani konzole.

A VAROVANI: Pfed prvnim pouzitim konzole si prectste cely
navod a seznamte se se vdemi bezpeCnostnimi a provoznimi
problémy.
3.1. Pokyny k upgradu softwaru

Poznamka: Tento postup by nemél byt nutny po prijeti nové konzole.
Je nezbytny pouze v pripadg, ze je vyzadovan upgrade softwaru.

1. Na pocitaCi se systemem Windows rozbalte instalacni soubor
ZIP do korenove slozky flash disku USB.

2. BezpecCneé vysunte flash disk USB ze zarizeni se systéemem
Windows.

3. Zapojte flash disk USB do vypnuté konzole.
4. Zapnéte konzoli.

5. Prejdéte na obrazovku Nastaveni (pomoci tlaCitka klice v levém
dolnim rohu).

6. Vyberte Systém === / N4stroje ﬁl / PRIPRAVIT USB PRO
UPGRADE a vyberte moznost Ano.

7. Stisknutim tlaCitka OK restartujte konzoli a automaticky spustte
aktualizaci softwaru.

Instalacni proces se spusti automaticky a bude trvat nékolik
minut.

8. Konzole muze poskytnout moznost obnovit vSechna uzivatelska
data do stavu, ve kterém byla pred upgradem. VYSTRAHA:
Vybérem moznosti Ne se odstrani vSechna data ulozena na
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3.2.Zaciname

26

9.

konzoli. Konzole se automaticky restartuje.
Po spusténi konzole je software pripraven k pouziti.

3.2. ZaCiname
Konfigurace systému:

1.
2.

. Vyberte Systém

Pripojte prijimac GPS ke konzoli.

Prejdéte na obrazovku Nastaveni (pomoci tlaCitka klice v levém
dolnim rohu).

/GPS % avyberte:
o Pouzivany pfijimac GPS (viz strana 63).
o Pozadovany zdroj korekce (viz strana 65).

i ]
"

. Vyberte Systém / Sériové porty = avyberte sériovy

port, ke kterému je pripojen prijimac GPS (viz strana 73).

. Jakmile systém poprve prijme data GPS, vyzve ke konfiguraci

mistniho Casu. Prijméte aktualni Cas nebo jej upravte na mistni
cas.

% .
. Vyberte Vozidlo v /Nové ao a vytvorte profil nového

vozidla vybérem prislusného modelu z profilu vyrobce.
Zkontrolujte a v pfipadé potreby upravte geometrii vozidla (viz
strana 101).

9
. Vlyberte Pfipojné zafizeni /Nové ¢ a vytvorte profil

noveho pripojného zarizeni vybérem prislusného typu jednotky
ECU. Pokud jako typ jednotky ECU vyberete moznost ASC-10
nebo Apollo, budete provedeni kroky pro pripojeni a konfiguraci
vSech jednotek ECU na vasem pripojném zarizeni.

Zkontrolujte a v pripade potreby upravte geometrii pripojeného
zafizeni (viz strana 111).



9.

10.

11,

12,

13.

14,

Kapitola 3 — Privodce rychlym nastavenim

Prejdéte na obrazovku Provoz (pomoci tlacitka Zavrit na
obrazovce Nastaveni).

Stisknéte tlacitko ulohy ’J (pomoci horniho tlaCitka na panelu
nastroju navadeéni vpravo) pro rychlé zahajeni prace bez nutnosti
nastavovat klienta, farmu, pole atd. (viz strana 161), nebo
pokracCujte dalSima dvema kroky nize a pote stisknutim tlaCitka
Uloha spustte lohu.

Prejdéte na Vybrat pole (pomoci druhého tlaCitka na panelu
nastrojl navadéni vpravo) a vytvorte nového klienta, farmu a pole
(viz strana 167).

Prejdéte na Nova uloha u (pomoci tretiho tlaCitka shora na
panelu nastrojd navadéni) a vytvorte novou Ulohu (viz strana 184).
Systém je nyni funkeni.

Chcete-li aktivovat automaticke rizeni, prejdéte na obrazovku

Nastaveni, Systém b /Funkce - % /Navéadeni Lt /
AUTOMATICKE RIZENI( (viz strana 231).

Chcete-li aktivovat automaticke oviadani sekci, prejdéte na
obrazovku Nastaveni a:

o Vytvorte nebo nactéte pripojné zarizeni.

e

> V/ nabidce PHipojné zafizeni - /Oviddanisekei T /Sekce

e nakonfigurujte pocCet sekci a jejich Sirku (viz strana 117).
o V pripadé potreby zménte Casovani sekce v nabidce Pripojné
e

zarizen( / Ovladani sekcf /Casovani i@ (viz strana

118).
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3.2.Zaciname

15.

16.

17,

28

o V pripadeé potreby nakonfigurujte fyzickou nebo virtualni

spinaci skiif v nabidce Pripojné zarizeni / Ovladani sekci

e / Spinad sekce = (viz strana 120).

o Aktivujte funkci automatického ovladani sekci Systém /

Funkce - % /Pfipojné zafizeni / AUTOMATICKE
OVLADANI SEKCI (viz strana 54).
Chcete-li ovladat jakykoli z aktivovanych prvk( z obrazovky
Provoz, pouzijte tlaCitka na navigacnim panelu v levé dolni Casti
obrazovky. Otevrou se ,minizobrazeni® funkci (viz strana 127).

Chcete-li rozsifit minizobrazeni na celou obrazovku (pokud to
funkce podporuje), pretahnéte minizobrazeni doprava na plochu
hlavni obrazovky.

Stisknéte tladitko 0 poté vyberte Hotovo a dokoncete ulohu.



Kapitola 4 — Regionalni a uzivatelska
nastaveni

Na obrazovce Nastaveni poskytuje nabidka UZivatel nasleduijici
polozky:
« Region: Vyberte jazyk, Cas/datum a jednotky. Viz strana 30.

« Indikator: Slouzi k nastaveni provozu panelu LED pro navadéni.
Viz strana 34.

« Prostredi: Nastavi zvuk konzole, tlacitka atd. viz strana 36.

« Mapa: Nastavuje, jak funguji mapy na obrazovce Provoz. Viz
strana 38.

« Uroveh pristupu: Vybira trovné pristupu pro uréenti, které
ovladaci prvky jsou pristupné. Viz strana 40.

« UZivatelské oviadaci prvky: Definuje, které ovliadaci prvky jsou
pristupné pro rlizné uzivatele. Viz strana 41.

« Vzdalena podpora: Umoznuje pracovniklm podpory vzdaleny
pristup k funkcim konzole a jejich ovladani. Viz strana 43.

@ -~ 08 [H & = &2

UZivatelské Vzdalena

Region Indikator Prostiedi Mapa Urovef pristupu - = podpora |
T
\: HEERES
'
8 b B
= - . ipojn
UZivatel Systém Vozidlo zafizen Produkt
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4.1. Nastaveni regionu

4.1.1. Nastaveni jazyka

Jazyk zobrazeny na konzoli lze v pripadé potreby zménit
a oddélovag desetinnych mist mize byt tecka nebo carka.

Nastavenijazyka nebo formatu oddélovace desetinnych mist:

[ L]
“i
.

1. Vyberte UZivatel (Q\ / Region @ / Jazyk
Vybrat jazyk Zaviit
T Ly
/./,:' :-eOEI:(h:J(\';' S DESETINNOU TECKOU
« Jazyk: UzZivatelské rozhranilze zobrazit v rliznych jazycich.
Dostupné jazyky zobrazite pomoci posuvniku. Potvrdte vybér.
Konzole se restartuje.

Poznamka: Jazyk Ize zménit také pfi spusténi na obrazovce

s : e
varovani vyberem ikony -

« Format s desetinnou &arkou: Oddélovac desetinnych mist mdize
byt teCka (.), nebo Carka (,).

4.1.2. Nastaveni Casu/data

Informace o datu se na konzoli pouzivaji pro pocatecCni a koncovée
datum ulohy, jak je uvedeno ve zpravach o ulohach. Aktualni datum
je poskytnuto ze signalu GPS.

Poznamka: Jak Cas, tak datum nebude fungovat, pokud neni
k dispozici signal GPS.

Aktualni datum a Cas Ize zobrazit na provozni obrazovce vybérem
ikony Topcon v levé horni Casti displeje (nebo se zobrazuji na
ovladacim panelu).

Nastaveni informaci o datu a ¢asu:
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1. Vyberte UzZivatel fg\ / Region @ / Cas/datum

Nastaveni casu/data

a%, FORMAT DATA
___J 16 bfe, 2020

FORMAT CASU

Ol
A
/ 12hodinovy (2:30 odp.)

| NASTAVIT AKTUALNE DATUM
___J 16/3/2020

& | NASTAVIT AKTUALNI CAS
11:29 am

o Format data: Ze seznamu vyberte pozadovany format data.

o Format asu: Dvanact hodin (2:30 odp.) nebo dvacet Ctyri hodin
(14:30).

« Nastavit aktualni datum: Toto nastaveni Ize pouzit, pokud je datum
nastavene systémem GPS nespravné. Tim se prepise datum GPS.

« Nastavit aktudlni ¢as: Aktualni ¢as (automaticky neméni na letni
cas). Upozornujeme, ze funkce -/+ meéni ¢as postupne.

4.1.3. Nastaveni jednotek

Moznosti jednotek nastavuiji zobrazované merné jednotky (metricke
nebo anglosaské), jednotky tlaku, plochy a produktl, format
zemépisné Sirky a délky a typ prirdstku rychlosti aplikace.

Nastaveni informaci o jednotkach:

1. VYber’[e UzZivatel (& /Region @ /Jednotky &
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Regionalni jednotky

<, JEDNOTKY .| TYP PRIRUSTKU RYCHLOSTI APLIKACE
& ‘@ J
\“/ Metrické ) -_‘6 Pevna rychlost

- FORMAT ZEMEPISNE SIRKY/DELKY
. DMS

37 JEDNOTKY TLAKU
\\/‘u) Vychozi (kPa)

& JEDNOTKY PRO KRATKE VZDALENOSTI
& . Vychozi (Metry)

[ JEDNOTKY PLOCHY
{__._._. Vychozi (ha)

£ JEDNOTKY OBJEMU (SUCHE)

TL_,____ Vychozi (Kilogramy)

« Jednotky: Metrické, anglosaské (USA) nebo anglosaské (UK).
K dispozici jsou dvoje riizné anglosaské jednotky (USA a UK),
protoze galony, duté unce a busly majiv USA a Velké Britanii
rfzné velikosti. Poznamka: Zménou tohoto nastaveni
neprepiSete vybeér jednotlivych jednotek (tlak, plocha atd.), které
byly zmeénény.

« Format zemépisné Sifky a délky: Standardni (desetinné stupné:
45,54) nebo DMS (stupng, minuty, sekundy: 45°, 23" 36").
Poznamka: Vybérem Vychozi pro vSechny ostatni typy jednotek

zvolite prislusné nastaveni pro moznost vybranou v nabidce
Jednotky.

« Typ prirtstku rychlosti aplikace: Pevna rychlost nebo procento
prednastavené rychlosti 1. Tato moznost zmeéni chovani, kdyz
obsluha stisknutim tlacitek nahoru/dol’ zméni pozadovanou
rychlost aplikace produktu. Tyto hodnoty se mohou ménit bud’
O pevnou rychlost, nebo o procento nastavené pro parametr
PREDNASTAVENA RYCHLOST 1 (RYCHLOST
POSTRIKOVANI na postfikovagi Apollo).
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1: 17-17-00-16 1: 17-17-00-16

', NAZEVPRODUKTU ™, NAZEVPRODUKTU

"YW 17-17-00-16 "YW 17-17-00-16

7o) PRIRUSTEK RYCHLOSTI 7o) PRIRUSTEK RYCHLOSTI

)} ¥4 5.00 kg/ha 5%

o= .| PREDNASTAVENA RYCHLOST 1 7= .| PREDNASTAVENA RYCHLOST 1

4 4

}j:ﬁ 20.00 kg/ha }j:ﬁ 20.00 kg/ha

Dalsi informace naleznete v navodu k obsluze rozmetadla,
postrikovace nebo seciho stroje.
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4.2. Nastaveni indikatoru

Béhem provozu mdze virtualni indikator v horni ¢asti obrazovky
navadeni ukazovat, do jakeé vzdalenosti se vozidlo odchyluje od
nastavené vodici linie.

1. Vyberte UZivatel (O\ / Indikator ®®®

Nastaveni indikatoru Zaviit

INDIKATOR

oosce ROZTEC LED
4= 0.167 M

ceece REZIM LED
< paéle

« Indikator: Zapnut nebo vypnut.
« Rozte€ LED: Slouzi k nastaveni pozemni vzdalenosti od trasy

(vodici linie), kterou kazda dioda LED predstavuje. Pokud je
rozteC LED nastavenana 10 cm (0,1 m), je pozorovano
nasledujici chovani:

o Prostredni dioda LED sviti modre a bude svitit po celou dobu
(pokud chyba bocni odchylky od trasy neni 100 cm nebo vice).
Pokud se natrase nachazio mene nez 10 cm (+ nebo -), je to
pouze tato dioda LED, ktera suviti.

o Jakmile je dosazeno chyby bocni odchylky od trasy 10 cm,
rozsviti se take dalsi dioda LED (zelend).

o Pri20a 30 cm se rozsviti dalSi zelena dioda LED.
o Zluté diody LED se rozsviti pfi 40, 50 a 60 cm.
o Cervené diody LED se rozsviti pfi 70, 80 a 90 cm.

o Jakmile boCni odchylka od trasy dosahne 100 cm nebo vice,
vSechny diody LED zhasnou s vyjimkou jedné Cervené diody
LED na vzdalené strané konzole.
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e RezimLED:

o Dale: Aktivuje diody LED na strané vozidla smérem od vodici
linie. Odjedte od rozsvicenych diod LED pro navrat k vodici linii.

o BliZe: Aktivuje diody LED na strané vozidla smérem k vodici linii,
Jedte k rozsvicenym diodam LED pro navrat k vodici lini.
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4.3. Nastaveni prostredi
Nastavte interakce konzole.

1. Vyberte UZivatel (Q\ / Prostfedi . .

Nastaveni prostredi

HLASITOST ZVUKU
o 10%

$¢ KLIKNUTI NA TLACITKO
Deaktivovano
Deaktivovano

REZIM GLOBALNI DOMOVSKE OBRAZOVKY
Vybrat

% STAVOVE OKNO AUTOMATICKEHO RiZENI

Pouze automatické otevieni

VELIKOST TLACITEK NASTROJOVE LISTY

S

3¢ ZVUKALARMU
.'-ﬂ--)

-

Y Mala

« Hlasitost zvuku: Slouzi k nastaveni hlasitosti zvuku konzole.

« Kliknuti na tlacitko: Umoznuje zapnout nebo vypnout zvuky pfi
provadéni vybéru na konzoli.

« Zvuk alarmu: Aktivuje zvuky pfi spusteni alarmu.

« ReZim globalni domovské obrazovky: Vyberte ze seznamu

uloZenych globalnich domovskych obrazovek nebo prepnéte
mezi uloZenymi obrazovkami, pokud je na panelu nastrojd

konzole vybrana ikona 21 viz Spravovat globalni domovské
obrazovky v ¢asti strana 17.

« Stavové okno automatického fizeni: Zobrazuje okno Stav Fizeni,
kdyz je na obrazovce Provoz vybrano tlaCitko zapnuti

automatickeho Fl'zenl'@, pokud nelze aktivovat fizeni. Okno
Stav fizeni zobrazuje problemy, které mohou branit zapnuti
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fizeni. Je-li vybrana moznost Automatické otevreni a zavieni, okno
Stav fizeni se automaticky zavre, jakmile budou vyresSeny vSechny
problémy, které brani zapnuti rizeni.

Poznamka: Okno Stav fizeni Ize vSak stale zobrazit
prostrednictvim nabidky MozZnosti fizeni / Stav automatického
fizeni (viz strana 231), pokud je toto nastaveni vypnuto.

« Velikost tlagitek nastrojové listy: Zméni velikost tlacitek na
obrazovce provoz.
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4.4. Nastaveni moznosti mapy
Nastavuje, jak funguji mapy na obrazovce Provoz.

1. Vyberte UZivatel fg\ / Mapa s .
Nastaveni moZnosti mapy
é BODY ZAJMU
PFipojné zafizeni
POSUN MAPY
Aktivovano

fg AUTOMATICKE POSUNUTI ZOBRAZENI MAPY
’- Deaktivovano

p=>, POZASTAVIT ZAZNAM HRANICE NA HLAVNI JEDNOTCE
&5 Deaktivovano

LI DELKA VIZUALNI REFERENCNI LINIE
0.0 m

« Bod zajmu: Moznost Vozidlo umisti vozidlo do stfedu obrazovky

a moznost PFipojné zarizeni umisti pfipojné zarizeni do stfedu
obrazovky.

« Posun mapy: Umoznuje posun mapy na obrazovce, kdyz
uzivatel prejede prstem po obrazovce. Aktivaci této moznosti se

ikona posunu mapy ® umisti do ovladacich prvkl zobrazeni.

Viz Pouziti ovladacich prvkl zobrazeni, strana 131. Klepnutim na

tuto ikonu se posunuta mapa zobrazi s aktualni polohou vozidla
ve stfedu mapy.

« Automatické posunuti zobrazeni mapy: Nastavi vozidlo ve

stfedu dostupné obrazovky, pokud jsou oteviena minizobrazeni.

« Pozastavit zaznam hranice na hlavni jednotce: Pokud je hlavni
spinacC behem zaznamu hranice vypnuty, zaznam hranice je
pozastaven. Po opétovném zapnuti hlavniho spinace se obnovi
zdznam hranice. To mUze byt uzite¢né, pokud automaticky
pozastavite zaznam hranice pri preruseni aplikace produktu
v tésném rohu nebo béhem objizdéni kolem objektu. Uveédomte
si, ze zaznam hranice Ize i nadale rucné pozastavit (viz Cast
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Nastaveni nove hranice, strana 172).

« Délka vizualni referencni linie: Poskytuje oznaceni na displeji
v uzivatelem predepsané vzdalenosti pred ikonou vozidla, které
pomaha pri pfesném porizeni trasy po otoCeni pri pouziti rucniho
navaden.
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4.5. Nastaveni urovné pfristupu

Nastaveni Urovne pristupu urcCuje, které ovladaci prvky jsou uzivateli
pristupné. Dostupnost ovladacich prvkd Ize konfigurovat na
obrazovce uzivatelskych ovladacich prvku (k dispozici pouze

Vv pfipade, ze je jako Uroven pristupu vybrana polozka Expert). Viz
Nastaveni uzivatelskych ovliadacich prvk(, strana 41.

Zmena urovne pristupu:

1. Vyberte UzZivatel (Q\ / Uroven pristupu f% .

Urovei uZivatelského pFistupu Zaviit

UROVEN PRISTUPU
Expert

e HESLO

Urover pifistupu Ize nastavit na hodnotu Snadnd, Standardni nebo
Expert. Pro Urovné Standardni a Expert Ize nastavit heslo, které
zabrani nezkusenym uzivateldm v pristupu k vys$sim drovnim.

Konzole se zapne na libovolné drovni nastavene pred vypnutim.
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4.6. Nastaveni uzivatelskych ovladacich prvki

Tato obrazovka je k dispozici pouze v pfipads, Ze je jako Uroveri
pristupu vybrana moznost Expert. Viz Nastaveni Urovné pristupu,
strana 40.

Pristup k ovladacim prvkim konzole Ize konfigurovat nastavenim
uzivatelskych ovladacich prvku. K dispozici jsou tfi Urovné pristupu:
Snadna, Standardni a Expert.

« Snadna: Tento rezim je doporucen pro kazdodenni pouziti
obsluhou. Umoznuije pristup ke vsem zakladnim ovladacim
prvkdm a nékterym informacim o stavu. To poskytuje prehledné
a snadno se naucitelné uzivatelské rozhran.

« Standardni: Tento rezim marozsirené funkce ur¢ené pro

-----

v/

zahrnuje pokrocilejsi ovladaci prvky (napriklad vymazani pokryti,
odstranéni polozek).

o Expert: Tento rezim ma vSechny moznosti konfigurace pro
nastaveni vozidla, pripojné zarizeni, prijimace GPS atd. Lze jej take
pouzit pro bézné zemedeélske prace zkusenymi uzivateli, kteri
chtéji mit moznost pouzivat vSechna nastaveni okamzite.

Definovani uzivatelskych ovladacich prvku:

1. Vyberte Uzivatel fg\ / UZivatelské oviadaci prvky A .

41



4.6. Nastaveni uZivatelskych ovliadacich prvki

UzZivatelské ovladaci prvky zavk
i oOvladani Snadna Standardni Expert
|Miniaturni zobrazeni: Informace o systému J \/ | J
;Miniaturni zobrazeni: GPS x \/ J
;Miniaturni zobrazeni: Diagnostika x x v
;l]plné zobrazeni: Diagnostika x x xX
;Miniaturni zobrazeni: Ulohy J \/ J
;Miniatu rni zobrazeni: ASC J \/ J
;Miniatu rni zobrazeni: Ovladat pfipojného zafizeni J \/ J
;Miniatu rni zobrazeni: Spinaci skFii x \/ J
;Miniaturni zobrazeni: Univerzalni terminal J \/ J
;Miniatu rni zobrazeni: Kamery J \/ | J

Vynulovani Nahled Nahled

Pristupné oviadaci prvky pro tfi Urovne jsou nastaveny ve vyrobg.
Podle potreby je Ize upravit stisknutim zatrzitka nebo kfizku pro
kazdou moznost.

Tlacitko Reset umoznuije vratit nastaveni bud'na vychozi hodnoty
Z vyroby, nebo na nastaveni, ktera méela konzole pri zapnuti.

TlacCitka Nahled umoznuji zobrazit, jak budou nastaveni vypadat
Vv rezimu Snadné nebo Standardni, aniz byste museli opustit rezim
Expert.
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4.7. Nastaveni vzdalené podpory

Vzdalena podpora umoznuje pracovnikovi podpory vzdalene
pristupovat ke konzoli a ovladat ji prostrednictvim aplikace Topcon
Support. Je vyzadovan pristup K internetu. Viz Nastaveni Wi-Fi, strana
94,

4.7.1. Nastaveni podpory

Chcete-li konfigurovat vzdalenou podporu konzole, musi pracovnik
podpory zadat Cislo PIN, které se zobrazi v horni Casti aplikace
Topcon Support. Konzole se tak bude moci vzdaleng pripojit

k aplikaci Topcon Support.

©
1. Vyberte Uzivatel fg\ /V'zd&lené podpora 8% | poté kliknéte na

symbol plus v pravém hornim rohu obrazovky.

Vzdalena podpora Zaviit

+

Zadné zaznamy

uuuuuu

Zobrazi se okno Pridat panely podpory.
2. Zadejte zadané &islo PIN do pole KOD PIN PANELU a potvrdte jej.
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4.7. Nastaveni vzdalené podpory

Pridat panel podpory

KOD PIN PANELU
79274321

Nazev: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Storno

Konzole se pripoji k zarizeni pracovnika podpory a zobrazi jeho

jméno.
Konfigurovana osoba podpory se zobrazi v seznamu Panely
podpory.
Vzdalena podpora Zavtit
Panely pedpory %
79274321 - PVV Test (Topcon Precision Agriculture)
o
&

@ ~ O H & = &

Uthvatelské Veddlend
L Region Indllloéwr Prostfedi Mapa Uroved phistupu Tprvky '

a D mE

Pripojné
UZivatel Systém Vozidlo ; Produkt

4.7.2. Pozadani o podporu

1. Chcete-li pozadat o vzdalenou podporu, vyberte UZivatel a /

Vzdalena podpora ﬁ . Zobrazi se seznam konfigurovanych
panell podpory.

44



Kapitola 4 — Regionalni a uzivatelska nastaveni

2. V seznamu paneld stisknéte pozadovanou moznost podpory

&

a poté vyberte ikonu zadosti o podporu :
Zobrazi se okno Pozadat o podporu.

PoZzadat o podporu

NAZEV

Storno 0K

3. Zadejte identifikaCni nazev a potvrdte jej.
Zadost o podporu je odeslana na vybrany panel podpory.

Pozadat o podporu

NAZEV
TERRY

Cekani na pFipojeni panelu podpory

Storno OK

Jakmile panel podpory odpovi ha zadost o podporu, bude mit pristup
ke konzoli a jejimu ovladani (krome rizeni, hlavniho spinace
a univerzalniho terminalu).
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Kapitola 5 — Nastaveni systemu

Tato kapitola vysvétluje, jak nastavit prvky systému, napriklad
pripojeni GPS, alarmy a volitelné funkce.
Nabidka Systém poskytuje nasleduijici polozky nabidky:
« Nazev konzole: Zadejte nazev pro identifikaci konzole nebo
prihlaseni do platformy TAP. Viz strana 48.
« Funkce: Zapina nebo vypina volitelné funkce. Viz strana 49.
« GPS: Slouzi k nastaveni funkci pripojeného prijimace GPS. Viz
strana 63.

o Sériové porty: Slouzi k vybéru sériového portu konzole
prifazenému urcite funkci. Viz strana 7.3.

« Alarmy: SlouZi k nastaveni funkce alarmu. Viz strana 74.

o Znadky: Slouzi k vybéru ikon a stitkl pro znacky. Znacky
zobrazuji na navigacni mape prekazky nebo jiné terénni prvky.
Viz strana 86.

« Kamery: Umoznuiji obsluze sledovat pripojené kamery na
konzoli. Viz navod k obsluze monitoru kamery.

« ISOBUS: Umoznuije interakci s jednotkami ECU kompatibilnimi
se sbérnici ISOBUS prostrednictvim univerzalniho terminalu
ISOBUS. Viz strana 87.

« Nastroje: Umoznuiji upgrade softwaru pomoci USB. Viz strana

/ w5, o] 29 -
x ., Z, 9 M 5 T s B | (
Funkce GPS Sériové porty Alarmy Znacky Kamery ISOBUS Nastroje !
T
\ 2 =]
L% y
(g\ o ponte s
o . pojn
UZivatel Systém Vozidlo atiari Produkt

47



5.1. Nastaveni nazvu konzole a prihlaseni do platformy TAP

5.1. Nastaveni nazvu konzole a prihlaseni do
platformy TAP

Nastaveni systému Zaviit

i NAZEV KONZOLE

@ UCET TOPCON AGRICULTURE PLATFORM
john.smith m b

9 =, .
% ., % 9@ 't &2 i
_ Funkce GPS Sériové porty Alarmy Znatky ISOBUS Nistroje |
T

. 2 R
a B Y ' s
Ugivatel  Systém Vozidlo S Produkt

« Nazev konzole: Umoznuje zadat nazev pro identifikaci konzole.

Jedna se o nazev pouzivany platformou TAP a zobrazeny
v aplikaci XTEND na mobilnim zafizeni pri vybéru konzole pro
zobrazeni. Viz Nastaveni aplikace XTEND, strana 56.

XTEND Consoles

TOPCON

év TOPCON

« Uget Topcon Agriculture Platform: Tuto moZnost vyberte,
chcete-li se prihlasit k platformé TAP nebo zménit Ucet TAP. Viz
Pouziti platformy TAP (Topcon Agriculture Platform), strana 4.
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5.2. Nastaveni funkci

Kapitola 5 — Nastaveni systému

Nabidka Funkce poskytuje nasleduijici polozky nabidky:

& i 9 ' $ .3
- - PFipojné A
| Licence Konzole Navadéni z.,"'::n, XTEND Xlinks vDC
T
/3 », =2 ‘12 = 39! rau:‘! ffl —
i Funkce GPS Sériové porty Alarmy Znacky Kamery ISOBUS Nastroje USB Wi-Fi |
|
\ ERED
%
(g] > : (1
UZivatel Systém Vozidlo ::‘ﬁ:i:f Produkt

5.2.1. Nastaveni licenci
Nastavte licence pro volitelné funkce.

Poznamka: Licence Ize zakoupit prostrednictvim sluzby Horizon
Marketplace, viz strana 5. Pokud to neni mozné, mohou byt licence

dodany pres rozhrani USB, jak je uvedeno nize.

1. Vyberte Systém /Funkce -~ % /Licence &

Licence
_’. EXPORTOVAT DATA LICENCE “’ IMPORTOVAT DATA LICENCE
Kliknutim provedte export pro C8-00-B3-52 ) Kliknutim provedte import
Funkce Stav Konec platnosti

Dal3i nadrZe seciho stroje Licencovano Neomezeno

Funkce betaverze Licencovano Neomezeno

Hypro ProStop-E Licencovano Neomezeno

Kamery Licencovano Neomezeno

LH5000 senzor davky Licencovano Neomezeno

Meteorologicka stanice Licencovano Neomezeno

Otacky souvraté Licencovano Neomezeno

Rizeny provoz Licencovano Neomezeno

Exportovat data licence: Vybérem této moznosti exportujete
slozku na USB s informacemi o konzoli a pfipadne i se stavajicimi

licencemi. Slozka musi byt odeslana prodejci, aby vygeneroval

novy licencni soubor.
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« Importovat data licence: Prodejce musi dodat pozadované
licence, které maji byt umistény na USB. Chcete-li aktualizovat
aktualnilicence, vlozte USB do konzole a vyberte tuto moznost.
Poznamka: Aby byly funkce k dispozici, musi byt i nadale
aktivovany najinych obrazovkach nastaveni.

Poznamka: Pokud neni k dispozici USB pro import licen&nich
kodU, po vybéru moznost Nelicencovano ve sloupci Stav se
zobrazi obrazovka, kde Ize kddy zadat rucné.

« Funkce: Uplny seznam volitelnych funkci dostupnych pro
konzoli.
« Stav: Aktualni stav licence pro kazdou funkci.

« Konec platnosti: Zobrazuje dobu do vyprseni platnosti
licencované funkce.

Poznamka: Stisknutim zahlavi v tabulce zménite poradi seznamu
podle obsahu tohoto sloupce.

5.2.2. Nastaveni konzole
Konfigurace funkci konzole.

1. Vyberte Systém /Funkce ~ % /Konzole .

Funkce konzole

E 3 UNIVERZALNI TERMINAL _ METEOROLOGICKA STANICE
ce¥4 Aktivovano wE3 Deaktivovano
HS TLACITKO ZASTUPCE ISOBUS XTEND
@ Deaktivovano 3¢ Deaktivovano
<  SOUBOROVY SERVER FUNKCE BETAVERZE
Aktivovano % Deaktivovano

KAMERY
4% Deaktivovano

CLOUDOVE SLUZBY
; 'm Deaktivovano

PODPORA VDC
Aktivovano
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« Univerzalniterminal: Aktivuje server univerzalniho terminalu
ISOBUS, ktery umoznuije interakci s jednotkami ECU
kompatibilnimi se sbérnici ISOBUS. Viz Nastaveni terminalu
ISOBUS / univerzalniho terminalu, strana 87.

o Tladitko zastupce ISOBUS: Na obrazovce obsluhy prida nad
hlavni spinac tlacitko, které umoznuije obsluze primo deaktivovat
funkce, ktere byly aktivovany fizenim sbérnice ISOBUS.
Opétovnym stisknutim tlacitka se funkce nerestartuiji, ale bude
MOozZNe je rucne znovu spustit prostrednictvim standardniho
mechanismu pro kazdou funkci.

« Souborovy server: M(ze ukladat soubory pro jednotku ECU
ISOBUS, pokud ma jednotka ECU moznost souborového
serveru. Umoznuije presunuti pripojnych zarizeni a dalSich profild
mezi jednotkami ECU. Soubory Ize exportovat aimportovat
pomoci USB.

« Kamery: Umoznuiji obsluze sledovat pripojene digitalni kamery na
konzoli. Pro aktivaci této funkce je nutne zakoupit licenci. Viz
navod k obsluze monitoru kamery.

« Cloudové sluzby: Umozriuji predplatné licence a prenos soubor(
prostrednictvim softwaru Topcon Agriculture Platform. Viz Pouziti
platformy TAP (Topcon Agriculture Platform), strana 4.

« PodporaVDC: VDC (Vehicle Display Controller) je volitelné
zarizeni, které Ize pouzit k provadeéni vyberu funkci konzole. Viz
Nastaveni VDC, strana 61.

« Meteorologicka stanice: Umozruje podporu pro meteorologickou
stanici Airmar 150WX prostrednictvim datoveho vystupu ze
snimace CAN NMEA2000. Vyberte port CAN, ke kterému je
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1. Vyberte Systém

pripojena meteorologicka stanice. Na navigacni panel na
provozni obrazovce se prida ikona. Viz Pouziti meteorologické
stanice, strana 252. Pro aktivaci této funkce je nutne zakoupit
licenci.

« XTEND: Pomocitechnologie XTEND mUzete rozsitit uzivatelské

rozhrani displeje na obrazovku mobilniho zarizeni. Ziskate
pristup k mnoha funkcim softwaru Horizon pfimo na vasem
mobilnim zarizeni, a to jak uvnitr, tak vné kabiny vaseho vozidla.
Pomoci mobilniho zarizeni mizete provadét kalibraci,
diagnostiku, plnéni nadrze a mnoho dalSich Cinnosti kdekoli

v okoli stroje prostrednictvim uzivatelskeho rozhrani softwaru
Horizon. Diky vyhrazenému pripojeni Wi-Fi bude vase mobilni
zarizeni vzdy synchronizovano s hlavnim displejem v kabing.
Aplikace XTEND (k dispozici pro systém Android nebo iOS) se
pouziva ve spojeni s funkci XTEND na konzoli. Viz Nastaveni
aplikace XTEND, strana 56. Pro aktivaci této funkce je nutné
zakoupit licenci.

Poznamka: Pokud konzole ztrati spojeni s mobilnim zarizenim,
systém se uvede do bezpelného stavu. VSsechny pohybliveé Casti
(Cerpadla, pohony atd.) se zastavi. Jednotky ECU ISOBUS se
odpoji od konzole UT a vysledkem je jejich vlastni bezpecny
stav. Zobrazi se alarm, ktery musi byt potvrzen predtim, nez
systém ukonci bezpecny stav.

5.2.3. Nastaveni navadeni
Slouzi k nastaveni funkci systému navaden.

/Funkce - % /Navadéni L] .
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Funkce navadéni ZavFit

AUTO STEER
Aktivovano

RIZENY PROVOZ

‘S GUIDELOCK
Aktivovano

RIZENT NA HRANICI
Deaktivovano

/ KOLEJE
E3 Deaktivovano

OTACKY SOUVRATE

7 v/

« Automatické fizeni: Aktivuje automaticke fizeni a Ize jej pouzit
pouze u vozidel vybavenych systémem automatického fizeni,
napriklad AES-25.

« Rizeny provoz: Rizeny provoz umozfiuje sdzeni na poli
a naslednou sklizer v pribéhu nékolika nasledujicich let pomoci
stejnych nakreslenych linii. Snizuje se tak negativni dopad zhutnéni
pudy na pronikani destovych srazek, hloubku vykorenéni a vynos
plodiny. Tato funkce umoznuje zaznamenat neomezeny pocet
linii AB nebo krivek do jedné skupiny vodicich linii (zvyseno
z dvaceti vodicich linii, které jsou standardné k dispozici). Prida
také novy rezim navadeni; Projektove linie. Je vyzadovana licence.
Viz Pouziti projektovych linii, strana 209.

« Guidelock: Rezim navadéeni Guidelock je rezim navadéni zalozeny
na pokryti. V pripade potreby jej Ize deaktivovat. Viz Pouziti rezimu
navadeni Guidelock., strana 207.

« Rizeni na hranici: UmozZriuje generovani vodici linie z hranice. Viz
Pouziti fizeni na hranici, strana 208.

« Koleje: Software Horizon mdze zobrazovat vizualizaci koleji.
Koleje zobrazuji linie, podle kterych se kola pohybuiji po draze, na
ktere se nema provadet seti. Koleje jsou pouze vizualnim
indikatorem, neovladaji provoz pripojného zarizeni. Viz Nastaveni
koleji, strana 218.
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« Otadky souvraté: Umoznuje automaticke Fizeni pri otackach
souvrate. Viz Konfigurace otaCek souvrate, strana 221. Pro
aktivaci této funkce je nutneé zakoupit licenci.

5.2.4. Nastaveni pfipojného zarizeni
Nastavuje funkce pripojeného pripojné zarizen.

1. Vyberte Systém /Funkce -~ % /Pfipojné zafizeni

Funkce pripojného zafizeni Zaviit
wmecxs AUTO SECTION CONTROL 414y SLEDOVANI V¥NOSU i - | LH5000 SENZOR DAVKY
1] Deaktivovano "1-5;?1); Deaktivovano Deaktivovano
i POCITADLA PLOCHY i% RIZENIVYSKY RAMENA NORAC
[¥,] Povoleno (uloZeno na Glohu) = m Deaktivovano
- RESETOVAT POCITADLA PLOCHY SOl eI s titaon
1) ULOHY % Bt
’ i Deaktivovano
Vyzva
- ~, NABIDKA NASTAVENI ZAMKU, KDYZ
SEORAODY [ JE pRiPOJNE ZARTZENT AKTIVNI
\‘3 Deaktivovidno e e
—— Deaktivovano
" SNiMANI DUSIKU HYPRO PROSTOP-E
*B Deaktivovano E3 Deaktivovano
- VARIABILNI RIZENI RYCHLOSTI 4 HMOTNOSTNI STUPNICE

F__ﬂ Aktivovano Deaktivovano

« Automatické ovliadani sekci: Automatické ovladani sekci
umoznuje systému zapinat a vypinat sekce pro nove oblasti,
které maji byt pokryty, a pro oblasti, ktere jiz byly pokryty (viz
strana 247).

« Pocitadla plochy: Pouzivaji se s rozmetadly, postfikovadi
a secimi stroji k zaznamu dat, napriklad OSetrovana oblast,
Produkt spotfebovan, Provozni doba, Primérna rychlost
a Produktivita. PocCitadla plochy nejsou k dispozici pfi pouziti
pripojného zarizeni 1ISO nebo Xlinks.

o Aktivovano (ulozeno na dlohu): Poditadla plochy jsou ulozena
samostatné pro kazdou ulohu (pokud je spusténa uloha
a pokryti je provedeng, potom je vybrana jina Uloha a pokryti je
provedeno a pri navratu k prvni tloze se zobrazi pocitadla
plochy z prvni dlohy).
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o Aktivovano (ulozeno na naradi): Pocitadla plochy pokracuii
v Ulohach, ale pri nakladani nového pripojného zarizeni se
zobrazuji nova pocitadla plochy. Opétovné nacteni prvniho
pripojné zarizeni zobrazi pocitadla plochy tak, jak byly pri
poslednim pouziti tohoto pripojné zarizen.
Poznamka: PocCitadla plochy Ize aktivovat pro Ulohy i pripojna
zarizeni soucasne. Dalsi informace naleznete v navodu k obsluze
rozmetadla, postrikovace a seciho stroje.

Aktivace pocitadel plochy na ulohu zobrazuje moznost Resetovat
pocitadla plochy dlohy:

o Nikdy: Pocitadla plochy je nutné vynulovat ru¢ng, jinak budou
pokraCovat v pridavani dat.

o Vyzva: Po vymazani dlohy se zobrazi dotaz, zda ma byt
vynulovano pocitadlo plochy.

o Automaticky: Vytvorenim nove ulohy nebo vymazanim ulohy se
automaticky vynuluji pocitadla plochy.

Uspora vody: Musi byt povoleno vytvéret a pouzivat pifpojné

zarizeni shrnovace. Dalsi informace viz navod pro usporu vody

1004639-01. Pro aktivaci teto funkce je nutné zakoupit licenci.

Snimani dusiku: Integrovany systém sledovani plodiny a aplikace
Topcon v realném Case. Pouziva se ke sledovani variability

v terénu, zpracovani za provozu nebo uchovani dat pro budouci
analyzy nebo aplikace predpisu. Funkce CropSpec se zobrazuje
prostrednictvim univerzalniho terminalu (viz strana 250) pomoci
prekryti mapy.

Variabilni fizeni rychlosti: Pracuje s predpisovou mapou za ucelem
zmeny aplikacni rychlosti v mapovanych oblastech (viz strana
188).

Sledovani vynosu: Sledovani vynosu je konzolové zarizeni, které
zachycuje data ze snimace ze sklizeciho stroje, kombinuje tato
data snimace s geodetickymi daty a zaznamenava tyto informace
do systému soubord v redliném Case. Pro aktivaci této funkce je
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nutné zakoupit licenci.

« Rizenivysky ramena NORAC: Automaticky Fidi vy$ku ramena
nad zemi nebo krytem plodiny. Vyzaduje montaz snimac
NORAC a elektronické ridici jednotky (ECU). Viz Pouziti fizeni
vysky ramena NORAC, strana 254.

« Uzamknout nabidku Nastaveni pfi zapnutém hlavnim spinadi:
Deaktivuje pristup do nabidky Nastaveni pri zapnutém hlavnim
spinaci.

« Hypro Prostop-E: Umoznuje pripojeni k tryskovému systemu
Hypro Pentair oviadanému pres sbérnici CAN a zajistuje fizeni
jednotlivych trysek na ramenu. Pro aktivaci této funkce je nutné
zakoupit licenci.

« Hmotnostni stupnice: Umoznuje softwaru Horizon ovladace
seciho stroje zobrazovat namérené hodnoty hmotnosti
z jednotek ECU Scale Link.

« LH5000 senzor davky: Umoznuije zarizenijiného vyrobce
poskytovat vstup rychlosti RS232 v realném Case do konzole.
To Ize pouzit s ovladaci kapalného i granulového systému jako
alternativu k mape variabilniho fizeni rychlosti (VRC). Musi byt
vybran sériovy port, ke kterému je snimac pripojen. Viz
Nastaveni sériovych portl, strana 73. Pro aktivaci této funkce je
nutné zakoupit licenci.

5.2.5. Nastaveni aplikace XTEND

Nastaveni na konzoli

Poznamka: Pro pouziti s aplikaci XTEND se doporucuje ke konzoli
pripojit hardwarovy klic CL-10 nebo EDIMAX AC 600. Jiné
hardwarove KkliCe, které nemaji externi anténu, nemusi poskytovat
dostateCnou silu signalu pro provoz mimo kabinu vozidla.
Nakonfigurujte mobilni zarizeni, napriklad bezdratovy pristupovy
bod, a povolte pripojeni Wi-Fi na konzoli. Viz Nastaveni Wi-Fi, strana
94,
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Poznamka: Musite zadat nazev konzole. Viz strana 48. Tento nazev se
zobrazi v aplikaci XTEND na mobilnim zarizeni pfi vybéru konzole pro
zobrazen.

1-,IT".I_."'__."
. ITEND]
1. Vyberte Systém /Funkce <% /XTEND /2
Tato obrazovka identifikuje jakekoli externi zarizeni, které je aktualne

sparovano s touto konzoli.

Nastaveni XTEND Zavit
Sparované zafizeni | Stav Akce
iPad Topcon PFipejen Zapomenout
o EH ) >
L Licence Konzole Navédéni :m': XTEND Xlinks |
T
% » % Q@ i 48  “a
1 Funkce GPS Sériové porty Alarmy Znatky ISOBUS Nastroje USB Wi-Fi |
\ f= ]
a > B
UZivatel Systém Vozidlo ':::l:f Produkt

Moznost Zapomenout brani externimu zarizeni v opétovném pripojeni
k této konzoli pres aplikaci XTEND, pokud obsluha konzole nepotvrdi
pripojeni.

Pokud je zarizeni XTEND sparovano s jinou konzoli, obsluha konzole
musi pred opé&tovnym pripojenim proveést potvrzeni.

Nové zafizeni XTEND

Zafizeni XTEND (iPad Topcon) se
chce pFipojit k této konzoli. Chcete
pfijmout toto spojeni?

Ne Ano
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Nastaveni na mobilnim zafizeni

Aplikace XTEND je k dispozici pro zarizeni se systemem iOS

a Android v obchodech s aplikacemi spoleCnosti Apple a Google,
Nakonfigurujte mobilni zarizeni jako pristupovy bod pro pouzit

s aplikaci XTEND.

Priklady pouziti aplikace XTEND
Navadeni/ univerzalni terminal:

« ZObrazte mapu navadéni na rliznych Urovnich priblizeni na
konzoli a externim zarizeni nebo zobrazte jednu vrstvu mapy na
konzoli a druhou na externim zarizeni, abyste vidéli vynos,
aplikovanou rychlost pro vice nadrzi atd.

« ZvétSete plochu, kterou lze zobrazit na konzoli. Namisto
minizobrazeni na konzoli zobrazte tuto obrazovku
v maximalizovaném stavu a zobrazte navigacni zobrazeni na
externim zarizeni (nebo naopak). Alternativne Ize na konzoli
a mobilnim zarizeni zobrazit dvé rdzné obrazovky souvisejici
s jednim pripojnym zarizenim.

« Primontazi snimace uhlu natoCeni kol zobrazte hodnotu polohy
WAS na externim zarizeni pri nastavovani stredni polohy hridele
loZiska snimace, aby bylo zajisténo, ze snimac bude vystredén,
kdyz kola sméruji primo vpred.

o Primérenivzdalenosti v poli zadejte Cisla posunuti hranice.

Postrikovac:

« Kontrolujte trysky postrikovace, zda nejsou ucpané. Postupné
zapinejte jednotlivé sekce (stojite-li v zadni Casti vylozniku —
v dostateCne vzdalenosti, abyste nebyli zasazeni postrikem)
a ujistéte se, ze vSechny trysky postrikuji spravné.

« ZObrazte ovladani automatického plnéni u postrikovadu
vybavenych jednotkou ECU Apollo. Kdyz je na mobilnim zarizeni
zobrazeno okno automatického plnéni, mizete nastavit ,cilovy
objem*, sledovat ,skuteCny objem* a ,zbyvajici objem do cilové
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hodnoty* a také spustit a zastavit plnéni, aniz byste se museli
vracet do kabiny.

o Prohlédnéte si prlvodce vyvazenim ventilu pro postfikovace
vybavene jednotkou ECU ASC-10. V soucasné dobe musite byt
schopni sledovat obrazovku, abyste veédéli, zda je tfeba zvysit
nebo snizit vratny pritok pro kazdou sekci, coz mUze byt
u velkeho postrikovace obtizné. Tento postup je mnohem snazsi,
pokud se privodce zobrazuje na mobilnim zafrizen.

« Naexternim zarizeni zobrazte kalkulator recept se znazornénim
mnozstvi chemikalii, ktere je nutné smichat, zatimco stojite
u postrikovace. Tim se odstrani nutnost vracet se do kabiny, kdyz
chcete zkontrolovat hodnoty nebo zménit recept. Pokud je na
mobilnim zarizeni spustén kalkulator receptd, mizete pri
provadéni Uprav zUstat u michaci stanice.

« Provedte kalibraci pritokoméru postrikovace. Kdyz je na
mobilnim zarizeni zobrazen privodce, mUzete provést kazdy krok
kalibrace (ktery se obvykle provadi na zadni strane stroje), aniz
byste se museli vracet do kabiny.

Seci stroj:

« Provadejte kalibraci vysevu pro seci zarizeni. Pomoci okna
kalibrace na mobilnim zarizeni mdzete provést celou kalibraci,
vCetné zadani hmotnosti, aniz byste se museli vracet do kabiny.

« ZObrazte nastaveni snimace ucpane hlavy na pneumatickem
secim stroji. BEhem nastaveni snimact ucpané hlavy je treba
pripojit snimace v poradi, ve kterém se maji zobrazovat na
obrazovce pfi jejich prifazovani hlavam. V soucasnée dobe to
vyzaduje dva pracovniky nebo se musite vratit do kabiny pfi
kazdém pripojeni snimace. Pokud se na mobilnim zarizeni
zobrazuje okno nastaveni, mUze tento proces snadno provést
jedna osoba.
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« Provadgéjte kalibraci pritlacné sily na pneumatickém secim stroji.
To vyzaduje zaznam a poté zadani aplikovaného zatizeni
stisknutim koleCka, takze se k provedeni tohoto kroku musite
vrétit do kabiny. Pomoci privodce na mobilnim zarizeni lze
proces proveést bez nutnosti navratu do kabiny.

« Nastavujte a ménte jednotky ECU pro pripojné zarizeni seciho
stroje. To vyzaduje odpojeni/pripojeni jednotek ECU pfi stisknuti
tlaCitka ,DalSi“ na obrazovce.

YieldTrakk:

« Prikalibraci zarizeni YieldTrakk zadejte skuteCnou hmotnost
zrna z vah na voziku na zrno. Obsluha kombajnu mdze pouzit
aplikaci XTEND k zobrazeni obrazovky na konzoli ve voziku na
obili a okamzité sledovat hmotnost pri vykladani.

NORAC:
« Provedte testovani poCatecni instalace ramena Norac a nastavte
spravnou cilovou vysku pro kazde pole pomoci displeje na
mobilnim zafrizen.

5.2.6. Nastaveni rozhrani Xlink

Xlink je softwarove rozhrani, které umoznuje konzoli komunikovat
s fidici jednotkou jiného vyrobce pomoci sériového rozhrani, ktere
neni rozhrani ISOBUS. Ovladac jiného vyrobce mdze mit viastni
konzoli, kterou Ize externé ovladat prostrednictvim rozhrani Xlink.

Nastaveni funkci rozhrani Xlink:

1. Vyberte Systém /Funkce - % /Xlink ’
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Funkce Xlink

POSTRIKOVAC RADY RAVEN SCS SECI STROJ / POSTRIKOVAC / ROZMETADLO LH5000
Deaktivovano % Deaktivovano

Reems SECI STROJ VADERSTAD ,  SECi STROJ FLEXICOIL

b4 Deaktivovano E3 Deaktivovano
WF] AMATRON+ SECI STROJ/ROZSTRIKOVAC/ROZMETADLO sxuxc | POSTRIKOVAC BRAVO
,ifi; Deaktivovano B Deaktivovano
A POSTRIKOVAC HARDI 5500/6500 ., ROZMETADLO KUHN
Y3 Deaktivovano E3 Deaktivovano
ROZMETADLO BOGBALLE

EB Deaktivovano

@ SECi STROJ / POSTRIKOVAC / ROZMETADLO KVERNELAND
W‘ | X] Deaktivovano

Kazdy ovladac jiného vyrobce ma vlastni specifikaci sériového
rozhrani, ktera podrobné popisuje funkce, které poskytuje konzoli
prostrednictvim rozhrani Xlink.

Rozhrani Xlink nejsou standardem jako sbérnice ISOBUS. Dostupné
funkce zavisi na vyrobci ovladace jiného vyrobce. Budou se takeé lisit
v zavislosti na verzi ovladace jiného vyrobce.

DalSiinformace najdete v navodu k obsluze rozhrani AGA5332 Xlinks.

5.2.7. NastaveniVDC
VDC (Vehicle Display Controller) je volitelné zarizeni, ktere Ize pouzit
K provadeéni vybéru funkci konzole.

Nastaveni funkci zarizeni VDC:

1. Vyberte Systém /Funkce <% /Konzole .
2. Vlybérem moznosti PODPORAVDC aktivujete funkci VDC.

3. Vyberte Systém /Funkce ~ % /vDC ¥ a prifadte
funkce.
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Funkce VDC

[l TLACITKO 1
Hlavni spinat

TLACITKO 2
Aktivace fizeni

| > TLACITKO 3
% Nepfifazeno

TLACITKO 4
Nepfifazeno

2

TLACITKO 5

PODSVICENT
E% Vypnout

TlaCitko 5 je vzdy nastaveno jako tlaCitko zpét.

Vyberte tlacitko 1 az 4 a priradte konkrétni funkci.

Zavfit
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5.3. Nastaveni GPS

5.3.1. Nastaveni pfijimace
Slouzi k nastaveni moznosti prijimace GPS.

e =
* /Pfiimac W™ .

1. Vyberte Systém / GPS

Vybér pFijimace GPS Zaviit
PRIJIMAC GPS ~, , PRENOSOVA RYCHLOST UPGRADU FIRMWARU
o AGH4 “.opafy 460800

UPGRADE FIRMWARU

g, Kliknutim spustite upgrade

1 f\"' POUZIT ZAPALOVACI OKRUH

_,5 Aktivovan

: },\:. INTERVAL KONTROLY AKTIVITY SPOJENI (V MINUTACH)
'.‘_}J 30

NACIST SOUBOR OAF
-1 USB
%

., PREN.RYCHLOST
"oy 115200

« Prijimad GPS: Vyberte typ prijimace GPS ze seznamu pro vybér.
Konzole mulze prijimat vstup GPS z prijimace GPS jiného vyrobce
za predpokladu, ze prijimac Ize nakonfigurovat tak, aby byl vystup
dat v pozadovaném formatu. Chcete-li zjistit, zda Ize prijimac

nastavit spravnym zptisobem, obratte se na vyrobce prijimace
GPS.

Konzole vyzaduje nésvled,uj ici ystup, pokud je vybrana moznost
Zdroj NMEA v Casti PRIJIMAC GPS:

o GGAO,2 sekundy (5 Hz)

o VTG 0,2 sekundy (5 Hz)

o /DA 15 sekund

Komunikace RS-232

o Prenosova rychlost 115200 (preferovana), 8 datovych bitl, bez
parity, 1 koncovy bit (115200, 8N1)
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o4

« Upgrade firmwaru: Zahaji upgrade firmwaru prijimace GPS

prostrednictvim baliCku, ktery je interné dodavan se softwarem
konzole. TlaCitko Upgrade firmwaru zobrazuje verzi firmwaru,
ktera je aktualné v prijimaci GPS, a verzi firmwaru, na kterou
bude proveden upgrade.

Pouzit zapalovaci okruh: (AGI-4 a AGS-2) Oddéluje napajeni
prijimace GPS od zapalovani vozidla. To umoznuje napajeni
prijimace GPS i po vypnuti vozidla. Interval kontroly aktivity
spojeni uruje, jak dlouho bude pfijimad napajen.
Poznamka: Tuto funkcilze pouzit, pouze v pfipadé, Ze jsou
kabelaz vozidla a kabelovy svazek kompatibilni.

Interval kontroly aktivity spojeni: (AGI-4 a AGS-2) Udrzuje
prijimac GPS aktivni'i po vypnuti systemu. To je uziteCné pro
uchovani presnych informaci o poloze (konvergence satelity).
Priklad: Chcete-li pfijimac ponechat zapnuty 1 hodinu po vypnuti
systému, zadejte 60.

Poznamka: Tato funkce je k dispozici, pouze pokud je moznost
PouZzit zapalovaci okruh nastavena na Zapnuto.

Nadist soubor OAF: Nadte soubor autorizace moznosti do
prijimace GPS. To se obvykle provadi pred instalaci prijimace,
ale soubor Ize aktualizovat v terenu pomoci USB (v pripade
potreby).

Prfenosova rychlost: Prenosova rychlost dat pro modemy.
Prenosovou rychlost prijimace GPS Ize zménit z vychozi
hodnoty. Toto nastaveni by se normalné menit nemeélo. Pokud je
treba nastaveni zmeénit, vyhledejte informace v navodu dodaném
s modemem.

Prenosova rychlost upgradu firmwaru: Prenosova rychlost dat
béhem upgradu firmwaru. Toto nastaveni by se obvykle nemélo
meénit, pokud se upgrade firmwaru nezdari ve vychozim
nastaveni.
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5.3.2. Nastaveni korekce
Zdroje korekce GPS se pouzivaji ke zvyseni presnosti polohy GPS.

1. Vyberte Systém / GPS %“ /Korekce W .

Zdroj korekce GPS Zaviit

ZDRO)] KOREKCE
W Autonomni

GLONASS
Aktivovano
TRUPASS™

MIN IMALNI REZIM

\ﬂ; Deaktivovano

2. Vyberte pozadovany ZDROJ KOREKCE.

Poznamka: Dostupné zdroje korekce jsou definovany nize. Dalsi
moznosti, ktere je treba definovat, se liSi v zavislosti na vybraném
zdroji korekce, viz Cast Moznosti zdroje korekce, strana 67.

Zdroje korekce

Zdroj korekce Popis

Autonomni | Nechte prijimac nalézt vSechny volné dostupne satelity.
Nebude pouzita zadna korekce. Presnost: 2-5m.

WAAS Pouziva system WAAS. Pouze Severni Amerika.
Presnost: Méné nez metrova.

EGNOS Pouziva sluzbu EGNOS. Pouze Evropa.
Presnost: Méne nez metrova.

MSAS Pouziva system MSAS. Pouze vychodni Asie. Presnost:
Mene nez metrova.
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Zdroj korekce Popis

TopNET Pouziva korekci TOpNET Global a je k dispozici
Global v nasledujicich typech predplatného:
AGS-2
Zakladni. Presnost: <40 cm
Standardni. Presnost: <10 cm
Plus. Presnost: <5 cm
AGl-4
D. Presnost: <10 cm
OmniSTAR | Pouziva korekci OmniSTAR G2. Presnost: 10 cm.
G2
OmniSTAR | Pouziva korekci OmniSTAR HP. Presnost: 10 cm.
HP
OmniSTAR | Pouziva korekci OmniSTAR Virtual Base Station (VBS).
VBS Presnost: Méné nez metrova.
OmniSTAR | Pouziva korekci OmniSTAR XP. Presnost: 10 cm.
XP
RTK Pouziva navigaci Real Time Kinematic (RTK). Presnost:
2cm.
RTK Pouziva externi modem pripojeny k prijimaci GPS pro
(Externi korekce RTK. Presnost: 2 cm.
modem)
RTK Pouziva zdroj korekce RTK poskytovany mobilnim
(NTRIP) signalem od poskytovatele site.
Presnost: 2 cm.
DGPS Pouziva externimodem k importu korekce DGPS od
(externi poskytovatele sité. Pfresnost: Méné nez metrova.
modem)
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Zdroj korekce Popis

DGPS Pouziva zdroj korekce DGPS poskytovany mobilnim
(NTRIP) signalem od poskytovatele site.
Presnost: Méné nez metrova.

Poznamka: Zdroj zvoleny zde bude mit vliv na funkci navadeni
a automatického rizeni. Je dlleZité si uvédomit potreby zarizeni GPS.
Viz navod dodany se zarizenim GPS.

Poznamka: Udaje o pfesnosti zavisi na mnoha proménnych (pocet
satelit(l, vzdalenost od zdroje korekce, ionosférické podminky,
prijimac, anténa) a nelze je zarucit.

Moznosti zdroje korekce
Poznamka: Moznosti zdroje korekce, které musi byt definovany, se lisi
v zavislosti na zvoleném zdroji korekce.

Moznost Popis

GLONASS|Umoznuje prijimaci GPS pouzivat krome systemu GPS
i rusky satelitni navigacni system GLONASS.

TRUPASS | Algoritmus kompenzace posunu GPS spoleCnosti
Topcon se pouziva k zajisténi lepSiho vykonu pri
prljezdu. K dispozici s nasledujicimi zdroji korekce:
Autonomni, WAAS, EGNOS, MSAS a OmniSTAR VBS.

Poznamka: Tuto moznost je nutné zakoupit samostatné.

Zdroj Zobrazuje se, pokud je zvolena moznost RTK (NTRIP)
NTRIP nebo DGPS (NTRIP).

Moznost Pfijimac pouziva klienta NTRIP v prijimaci AGI.
Vybérem moznosti Konzole povolite klientu NTRIP
konzole a nakonfigurujete AGI tak, aby pro korekCni data
pouzival konzoli jako externimodem. Poznamka: Sériovy
port klienta NTRIP Ize vybrat na strance nastaveni

sériovych portU. Viz Nastaveni sériovych portd, strana
73.
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Moznost Popis

Modem

Umoznuje vybér modemu pouzivaného pro prijem
korekci (Jiné, Spravovano).

Protokol
RTK

Komunikacni protokol pro prenos dat mezi zakladni
stanici RTK a mobilni stanici (traktorem). Musi byt
nastaven na stejny protokol jako zakladni stanice. Viz
informace o nastaveni zakladni stanice.

Region

K urCeni frekvence pouzivane spolecnosti OmniSTAR je
nutne vybrat region. Frekvence pro region se nastavi
automaticky.

Minimalni
rezim

Pokud systém neprijima dostatek dat pro vypocet polohy
vozidla s pozadovanou presnosti, automaticke rizeni
nebude mozné aktivovat. Funkce minimalniho rezimu
umoznuje systemu redukovat pozadavek na presnost
urCeni polohy, aby bylo mozné zapnout automatické
fizeni. To je uziteCné v situacich, kdy neni vyzadovan
vySoky stupen presnosti polohy.

Skybridge

Jedna se o rezim, ktery umoznuje vSem rezimim RTK
vratit se do rezimu PPP (Precise Point Positioning), ktery
je nabizen s predplatnym sluzby TopNET. Pouziva se na
poli k zachovani méne nez decimetrove presnosti, pokud
z jakéhokoli diivodu dojde ke ztraté korekci RTK. Tato
moznost je k dispozici pouze pro pouziti s prijimacem
AGS-2. Poznamka: Pro zachovani vyssi presnosti se
doporucuje pri pouziti funkce Skybridge neaktivovat
minimalni rezim.

Prenosova
rychlost

Prenosova rychlost dat pro modemy. Viz dokumentace
dodana s modemem.

Vystup
GGA

Nekteri poskytovatelé site vyzaduii, aby jim byla zaslana
zprava GGA (poloha), ktera jim umozni identifikovat
umisténi mobilni stanice (traktoru).
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Moznosti nastaveni NTRIP
Pokud je vybrana moznost DGPS NTRIP, spusti se privodce, ktery
detekuje pripojeny modem, a zobrazi se nasledujici obrazovka.

Nastaveni NTRIP Zaviit
T GSM PIN | 1%, POVOLIT 36
0145 i} g Aktivovino
UZIVATELSKE JMENO GSM 241 ADRESA NTRIP
guest 9 sa.alldayrtk.com.au
 HESLO GSM § rorTnTRIP
HEEE wkbkn Q@ 210
A a i
a A GSM APN ap BOD PRIPOJENI NTRIP
,'7'1 telstra.internet 2 Yo D4-NRST_RTCM30
) GSM MTU UZIVATELSKE JMEND NTRIP
= 777 TPA_PSG
W, ) ROAMING BURKY _ HESLO NTRIP
2 E3 Deaktivovano Ea
- = I ans -
Pfijimat Korekce NTRIP Vystup Radar i
T
® . Yy 9 1 *hus| Hl
) Funkce GPS Sériové porty Alarmy Znatky 1S0BUS Nistroje .
T
. e
Y -
a > W=

Uzivatel Systém Vozidlo aalGand Produkt

« GSM APN: Internetoveé pripojeni poskytovatele telekomunikacnich
sluzeb.

o GSM MTU (maximalni prenosove jednotky): Nejvetsi datova
jednotka protokolu, kterou |ze predavat dale.

« Roaming: Lze pouzit k vypnuti mobilniho roamingu, aby se
zabranilo nechténym preshrani¢nim poplatkiim za prenos dat (to
je uziteCne pri praci v blizkosti hranice s jinou zemi).

« Bod pripojeni NTRIP: ID zakladni stanice (skutecné nebo virtualni).

Nastaveni GSM a ROAMING mUzZete ziskat od poskytovatele mobilni
sité. Zbyvaijici nastaveni vam poskytne poskytovatel sluzeb NTRIP.

Moznosti nastaveni RTK
Pokud je vybrana moznost RTK, spusti se privodce, ktery detekuje
pripojeny modem, a zobrazi se nasledujici obrazovka.

69



5.3. Nastaveni GPS

Nastaveni RTK

-, FREKVENCE
"/ 461.02500 MHz

17, ROZTEC KANALO
) 25kHz

o 1o sité
==Ly

spojovaci PROTOKOL
& FoL

MODULACE
GMSK

[+, FEC
1,"‘& FEC aktivovano

Sériové porty Alarmy

o Frekvence: Pouzita frekvence.

Zavfit

(V) | (18

« Rozte¢ kanall: Frekvencni rozdil mezi sousednimi alokacemi

v planu frekvenci.
ID sit&: Nastaveni pro zakddovani (1-255 = zapnuto, 0 =

vypnuto).

Spojovaci protokol: Protokol pro radiovy prenos dat.
Modulace: Typ pouzité modulace.

FEC (dopredna korekce chyb): Technika pouzivana pro kontrolu
chyb pri prenosu dat pres nespolehlivé nebo hlucné
komunikacni kanaly.

Poznamka: Pokud je vybrana moznost RTK a je pfipojeno zarizeni
AGI-3 nebo AGI-4, nastaveni zakladni stanice Ize automaticky
synchronizovat se zadanym nastavenim prijimace. Vyberte Systém /
GPS / Synchronizace zakladni stanice a postupuite podle pokyn(

zobrazenych v privodci.

. 'g Nadist nastaveni z profilu: Nacteni nastaveni zakladni

stanice RTK z drive ulozeného profilu.
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. ‘é UloZit nastaveni do profilu: Ulozi aktudlni nastaveni zékladni
stanice RTK do pojmenovaneho profilu. Vytvori novy profil nebo
prepise stavajici profil.,

Profily Ize prejmenovat nebo odstranit v moznosti Spravce
inventare, kategorie Zakladni stanice RTK. Lze je také importovat
z jinych konzoli nebo exportovat pro pouziti na jinych konzolich
Topcon.

5.3.3. Nastaveni vystupu

Vystup GPS oznaduje schopnost konzole exportovat riizné datové
retézce ve formatu NMEA 0183. Nejbéznéjsi z nich je zprava GGA
(poloha) a zprava VTG (rychlost a kurs).

To muze byt uzitecné pro pripojeni zarizeni jinych vyrobcd pro vystupy
polohy a rychlosti.

Nastaveni vystupu GPS:

- p ) , o
1. Vyberte Systém /GPS % /VWystup === .
Nastaveni vystupu GPS Zaviit
( VYSTUP GPS :Véta stat
Edi Deaktivoviino GGA Deaktivovano
N‘ :E:; RYEHLCST GsV | = Deaktivovano
VTG | % Deaktivovano
=%, MAXIMALNI RYCHLOST |
\J"'j 3 Hz GSA | X Deaktivovino

1| PRESNOST VYSTUPU ZDA | % Deaktivovano
"0 Vysoka pFesnost i
RMC * Deaktivovano

® e
« StarSirezim VTG: Podporuje datovy vystup VTG pro standardy
NMEA nizsi nez V4.00. Umozriuje vystup retézcl VTG
kompatibilnich se standardem NMEA V3 a nizSimi verzemi.
DalSiinformace naleznete v dokumentaci dodané se zarizenim jiného
vyrobce.
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Poznamka: Zarizeni pouzivajici systéem GPS a pripojena ke konzoli
mohou potrebovat informace z konzole. Informace jsou obsazeny
ve vetach na zaklade standardu NMEA.

5.3.4. Nastaveni radaru

Konzole muze poskytovat vystup radaru pro externi zarizeni. To
mUze byt uzitecné pro pripojeni k zarizeni jiného vyrobce za Uicelem
poskytovani signalu pojezdove rychlosti.

Nastaveni vystupu radaru:;

%.
1. Vyberte Systém /GPS % /Radar

Nastaveni vystupu radaru Zaviit

VYSTUP RADARU
B3 Deaktivovano

%+, FAKTOR KALIBRACE
Vj 36.625 Hz/km/h

« Faktor kalibrace: Pokud neni signal rychlosti radaru presny,
vyhledejte informace v navodu k zarizeni jiného vyrobce pro
tento uda.
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5.4. Nastaveni sériovych port(
Slouzi k nastaveni seriového portu konzole prirazenemu urcité funkci.

||||| i
i |
®

1. Vyberte Systém / Sériové porty ==

Nastaveni sériovych porti Zaviit
52 1PORT COM PRIJIMACE GPS

2523) :om COM VYSTUPU GPS

w23 :om COM XLINKS

w2y :::ﬂr il;::::: SENZOR DAVKY

KLIENT COM NTRIP
LI LAl
253) Nepfifazeno

2. Vyberte pozadovanou funkci a ze seznamu vyberte sériovy port
konzole, ke kterému je zarizeni pripojeno.
Napriklad: Prijimac GPS SGR-1, AGI-4 nebo AGS-2 je pripojen
k sériovemu portu 1 se vSemi kabelovymi svazky Topcon.
Vystup NMEA GPS je obecné na seriovém portu 2, pokud se
pouziva. Rozhrani Xlink je na sériovem portu 3, pokud se pouziva,

nebo na sériovém portu 2, pokud se nepouziva vystup NMEA
GPS.
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5.5. Nastaveni alarm(

Pokud nebylo v systému nastaveno zadné pripojné zarizeni, Ize
nastavit pouze obecné alarmy. Alarmy tykajici se konkrétniho
pripojného zarizeni jsou k dispozici po definovani pripojného
zarizeni. Dalsiinformace naleznete v navodu k obsluze rozmetadla /
postrikovacCe / seciho stroje.

Nastaveni obecnych alarmu:

1. Vyberte Systém / Alarmy f{ / Obecné .

Nastaveni obecného alarmu

Nazev alarmu | = Az-., STAV ALARMU
Viechny obecné alarmy e
v Konec Fadku
o4 Otacky souvraté
o4 Rizeni nebylo moZné zapnout
o4 Neodpovidajici firmware pfijimate GPS
v Povolen zachranny reZim pfijimace GPS
v Vysoka priorita UT
o Stiedni priorita UT
o4 Nizka priorita UT

Zobrazi se seznam obecnych alarmu. VSechny obecné alarmy Ize
aktivovat nebo deaktivovat vybérem moznosti V8echny obecné
alarmy.

Alternativne Ize kazdy obecny alarm aktivovat nebo deaktivovat
nezavisle.

Uvédomte si, Ze z bezpe&nostnich dlvodd nesmi byt deaktivovan

zvukovy alarm Zapnuti/vypnuti fizeni.

Alarmy vyzaduijici dalSi informace jsou uvedeny nize.
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Konec radku
Tento alarm se spusti a zobrazi, kdyz se vozidlo priblizuje k hranici
a obsluha by méla zpomalit, aby se pripravila na rucni oviadani.

« Prvnivzdalenost: Vzdalenost od hranice, pri které se alarm spusti
jako prvni. Vzdalenost se méri od traktoru k hranici podél trasy
(vodicilinie).

« Druhavzdalenost: Vzdalenost od hranice, pri které se spusti druhy
alarm, a varuje obsluhu, aby okamzité prevzala kontrolu nad
vozidlem.

« Vyhledova vzdalenost: Nastavuje po&et metr(i pred vozidlem, na
ktery bude system podle potreby reagovat.

Otacky souvraté

Tento alarm se spusti a zobrazi, kdyz se vozidlo priblizuje k souvrati
pro otaCky souvraté automatickeho fizeni a v pripade potreby umozni
nastaveni nebo zruseni otacky.

Poznamka: Alarm souvrate Ize v pfipadé potreby zobrazit rucné. Viz
Konfigurace otacek souvrate, strana 221.

« Vzdalenost k souvrati: Vzdalenost od souvraté, pfi které se zobrazi
alarm souvrate.

« Moznosti otaCek: Slouzi k nastaveni, zda se ve vychozim nastaveni
zobrazi moznosti Upravy otacek souvrate pri alarmu otacky
souvrate.

ISOBUS Task Controller
Tento alarm se zobrazi, pokud existuji problémy se softwarem
ISOBUS Task Controller.
. Uroveri sepnuti: Uréuje, kterd prioritni zpréava musf byt
generovana, aby se spustil alarm.

« Uroveni filtru: Po zobrazeni alarmu obsahuije text vSechny zpravy,
které maji nejmeéneé tak vysokou prioritu, jako zde zvolena Uroven.
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Je-li napriklad Spusténi nastaveno na parametr Varovani a Filtr je
nastaven na Informace, alarm se negeneruje, dokud se nezobrazi
varovani nebo vyssi udalost. Pokud se vSak zobrazi alarm, zobrazi
se kazda udalost az po Uroven informaci souvisejici s danou
jednotkou ECU.

Znacky pobliz
« Spustit, kdyz je znaCka uvnitr: Vzdalenost od znacky, ve které se
zobrazi alarm znacky.

Platnost registrace konci

Tyto alarmy se zobrazi, kdyz béhem zadaného poctu dni vyprsi
platnost volitelné licencované funkce. L.ze zadat hodnotu mezi 5
a 366 dny.

5.5.1. Popis okna alarmu
Chcete-li potvrdit alarm, stisknéte stfed okna alarmu.

A Varovant' ¥ Podrobnosti zobrazite pFetaZenim dolli ¥
0

Okno alarmu Ize pretahnout doll, aby se zobrazily dalSi podrobnosti
o alarmu, pokud se v horni ¢asti okna alarmu zobrazi Podrobnosti
zobrazite pretazenim dolU.

Je-li aktivni vice nez jeden alarm, mizete posunutim prstu nahoru
prepinat mezi aktivnimi alarmy.

Ke ztlumeni alarmu |ze pouzit ikonu reproduktoru.

lkona kliCe zobrazi prislusnou stranku nastaveni alarmu pro
konfiguraci daného alarmu (nebo jej deaktivujte, pokud neni
relevantni pro aktualni nastaveni). Toto chovani ma nékolik vyjimek:

« U KkliCe Neodpovidajici firmware prijimace GPS se zobrazi
obrazovka nastaveni pro upgrade firmwaru prijimace GPS.
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« U KliCe Neodpovidajici firmware ECU ASC-10 ECU se zobrazi
obrazovka pro upgrade firmwaru ASC-10.

« Alarm Neni GPS Cas zobrazuje obrazovku nastaveni Casu a data
pro zadani spravneho mistniho Casu.

5.5.2. Seznam alarmd{
NiZe naleznete seznam alarmd na konzoli a jejich popisy.

Alarm Popis

Aktivace modemu
C24 se nezdarila

Spusti se, pokud se z jakéhokoli diivodu nezdari
proces aktivace modemu C24.

Aktivni pole daleko

Aktivni pole je vzdalené vice nez 8 km.
Zkontrolujte, zda je naCteno spravné pole, nebo
vytvorte nove pole.

zakladni stanice

Aplikuje se Oznameni, Ze je pouzito stavajici odsazeni
odsazeniposunu | funkce Nudge.

vodici linie

Bezdratové Spusti se, kdyz jiz neni v dosahu pripojeni
pripojeni k bezdratove siti.

Chyba polohy Umisténi zakladni stanice pouzité k vytvoreni

zpUsobu navadéni neodpovida aktualni poloze
zakladni stanice.

Chyba portu COM

Spusti se, pokud nelze otevrit zadany port COM.

Chyba snimace
pritoku

Spusti se, pokud po zapnuti hlavniho spinace
dochazi k pohybu nad zemi, alespon jedna
sekce je zapnuta a nejsou prijimany zadné
impulzy snima&e pritoku.

Dopravnik
zastaven

Spusti se, kdyz se zastavi dopravni pas, nadrz
a hlavni spinac jsou zapnuté a pojezdova
rychlost indikuje, ze doslo k pohybu a ze by se
pas mel pohybovat.
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Alarm Popis

Hlavni spinac
vypnut

Spusti se, kdyz obsluha jede pres oblast, ktera
neni na mape pokryti zobrazena, a hlavni spinac
je vypnuty. (Aby se eliminovala moznost, ze
obsluha zapomene zapnout hlavni spinaC na
zacCatku provozu.)

Hridel pohybuje
nadrzi ven

Spusti se, pokud se hridel pohybuie, ale nadrz
nebo hlavni hfridel jsou vypnuté.

Hridel zastavena

Spusti se, pokud je nadrz aktivni, ale hridel se
prestala pohybovat.

,Nadrz je aktivni znamena: nadrz je zapnuta,
hlavni spinac je zapnuty, alespon jedna sekce je
zapnuta, pohybuje se.

Jenutné Spusti se, pokud je tfeba vypnout a zapnout
restartovat fizeni | podsystém fizeni. Vyskytuje se u nékterych typ(
podsystému rizeni po kalibraci.
Konec radku Spusti se, kdyz se vozidlo blizi k hranici
a obsluha by méla brzy prevzit kontrolu.
Korekce posunu | Spusti se pri spusténi jako informativni
GPS pripominka, ze byl pouzit spravny posun GPS.
Vzhledem k tomu, ze se posun GPS isi
v zavislosti na ¢ase, pripominame, ze muze byt
nutné prepocitat kompenzaci posunu GPS.
Mapa vyluk Spusti se, pokud je mapa vyluk prilis daleko od
vzdalena aktualni polohy GPS. Mapa vyluk je automaticky

odstranéna.

Minimalni rezim

Spusti se, pokud neni k dispozici vybrany zdroj
korekce GPS a systém musi doCasne pouzivat
mene presny zdroj korekce.




Alarm Popis

NacCten
neplatny/neaktualni
profil

Kapitola 5 — Nastaveni systému

Spusti se, kdyz je v systému aktivni profil staréeho
pripojného zarizeni nebo vozidla. K tomu mize
dojit pfi upgradu z velmi staré verze softwaru na
nejnovejsi verzi.

Nacteni predpisove
mapy / souboru
tvaru navadéni se
nezdarilo

Spusti se, pokud je naCteny soubor neplatny
nebo poskozeny.

Nadrz je aktivni,
chybi rychlost

Spusti se, pokud je zapnuty hlavni spinac, nadrz
je aktivni, nadrz neni v rucnim rezimu, vozidlo se
pohybuje a nastavena rychlost je nulova.

Nadrz je vypnuta

Spusti se, pokud je nadrz vypnuta, kdyz je hlavni
spinac zapnuty a vozidlo se pohybuje, zatimco je
alespon jedna sekce zapnuta.

Nebyla zjisténa

Spusti se, pokud je detekovan modem, ale

zadna karta SIM nema kartu SIM.
Neni GPS Spusti se pri ztraté spojeni GPS.
Neni GPS Cas Spusti se, pokud prijimac GPS neni

konfigurovan pro odesilani Casovych zprav
(zpravy ZDANMEA).

Neodpovidajici/
zastarala verze
firmwaru

Vybérem kliCe zobrazte obrazovku
pozadovanou pro aktualizaci prislusného
firmwaru.

Neodpovidajici
firmware ECU
ASC10

Vybérem kliCe zobrazte obrazovku
pozadovanou pro aktualizaci prislusného
firmwaru.
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Alarm Popis

Neodpovidajici
firmware prijimace
GPS

Vlybérem kliCe zobrazte obrazovku
pozadovanou pro aktualizaci prislusného
firmwaru.

komunikace s VDC

Neplatny profil Vybrany profil vozidla obsahuje neplatné

vozidla parametry. Vytvorte profil noveho vozidla nebo
pozadejte 0 pomoc prodejce.

Neprobiha Chybi komunikace s VDC. Spusti se, pokud je

aktivovano zarizeni VDC, ale neni k dispozici
zadné fyzickeé zarizeni VDC nebo nebylo
pripojeno spravne.

Neproteka

Spusti se, pokud snimac potvrzeni pritoku
nedetekuje pritok kapaliny/NH3 se zapnutym
hlavnim spinaCem a nadrzi.

Neregistrovana
funkce

Spusti se, pokud je aktivovana funkce, ktera jiz
neni registrovana (skoncila platnost registrace).
Tim je obsluha informovana, ze funkce byla
deaktivovana.

Neshoda Sirky
pripojného zarizeni
skoleji

Spusti se behem postrikovani, pokud system
zjisti, ze pripojné zarizeni postrikovaCe zadané
drive pri seti se lisi od faktoru aktualiné zadaného
pri postrikovani.

Nesoulad
parametri

Parametry geometrie vozidla neodpovidaji
konfiguraci geometrie v systému fizeni. Znovu
vyberte vozidlo na obrazovce Nastaveni nebo se
ujistéte, ze je geometrie vozidla na obrazovce
Geometrie vozidla spravna.
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Alarm Popis

Nesoulad profilu Parametry ve vybraném profilu vozidla

fizeni neodpovidaji konfiguraci vozidla v podsystému
fizeni. Vyberte spravny profil vozidla pro toto
vozidlo.

Nespravna rychlost | Pripojné zarizeni je v automatickém rezimu
a neni dosazeno cilové rychlost aplikace.

Nespravny Mezi hrideli kanalu a kodérem motoru je
prevodovy pomer | nespravny pomer.

Nizka prioritaUT | Vystraha nizke priority univerzalnino terminalui.
Existuje problém, ktery by mél uzivatel vyresit na
terminalu UT, az to bude mozné.

Nizka rychlost Spusti se, pokud je aktivovano snimani otaCek

Cerpadla Cerpadla a otacky Cerpadla klesnou pod
prahovou hodnotu minimalnich otacek vystrahy.

Nizké zdroje Spusti se, kdyz jsou zdroje systému (pamet
nebo misto v systému souborl) zaplnény vice
nezz 90 %.

Nizky tlak Nejbéznéjsi pricinou je prazdna nadrz.

S minimalnimi pritoky nastavenymi pro trysky,
pritokomér a tlak se tento alarm zobrazi pouze
pri poruse Cerpadla nebo potrubi nebo pri
prazdne nadrzi.

Nizky tlak kapaliny | Spusti se, pokud je tlak v nadrzi nizsi nez
minimalni predepsany tlak v nadrzi.

OtaCky souvraté | Spusti se, kdyz se vozidlo priblizuje k souvrati
pro otacka souvraté automatického fizen.
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Alarm Popis

Platnost registrace
konci

Zaregistrovana funkce vyprsi béhem
nasledujicich <pocet dnl do vyprseni platnosti>
dnu. Kontaktujte svého prodejce a obnovte
reqistraci.

rychlost je nulova

Pole bylo Spusti se po opusténi pole z divodu aktualni
odstranéno vzdalenosti od vybraného pole.

Z paméti

Pozadovana Spusti se, kdyz je aktivovano automatické

ovladani rychlosti, nadrz je zapnuta, hlavni
spinac je zapnuty a pozadovana rychlost je
nulova. Pokud je k dispozici spinaci skFin,
zkontrolujte, zda je zapnuty alespon jeden
spinac.

Prazdna nadrz Indikuje, ze vypocitany objem dosahl nuly.
Pokud je v nadrzi stale jeste obsah, systém bude
nadale pracovat a bude zobrazovat objem
nadrze jako zaporne Cislo.

Predpisova mapa | Spusti se, pokud je aktivni mapa VRC prilis

vzdalena daleko od aktualni polohy GPS.

PrekroCena Spusti se, kdyz délka zaznamenané linie

maximalni délka prekrod&i maximalni po&et bodl (obvykle nékolik

vodici linie kilometrU, to se liSi v zavislosti na slozitosti

Krivky).

Presnost koleji se
snizila

Spusti se behem postrikovani, pokud system
Zjisti, ze faktor vyhlazovani zadany drive pri seti
se lisi od faktoru aktualné zadaneého pri
postrikovani.

Prijimac odpojen

PrijimacC GPS neodpovida. Zkontrolujte pripojeni
prijimace.




Alarm Popis

Kapitola 5 — Nastaveni systému

Pripojeni VDC Spusti se pri ztrate pripojeni k zarfizeni VDC nebo
chybgjicim zarizeni VDC.

Probiha aktivace | Modem C24 musi byt aktivovan pfi prvnim

modemu C24 pouziti. To zahrnuje vymeénu dat s prepravnim

zarizenim. Tento proces musi zahajit obsluha.
Jako zpétna vazba obsluze, ze byl proces
zahajen, se zobrazi tato zprava.

Projektova Cara je
prilis daleko

Spusti se, pokud je aktivni sada projektovych
Car prilis daleko od aktualni polohy GPS.

Prijezd koleje

Spusti se pri seti, pokud systém detekuje, ze
kola seciho stroje nasleduji misto, kde budou
pozdgji kola postrikovace.

Rizeni nebylo
mozné zapnout

Prekryvné okno stavu fizeni zobrazuijici se, kdyz
fizeni nelze aktivovat podle pozadavku, Ize
potlacit. Pokud stisknete tlaCitko zapnuiti,
zobrazi se tento alarm automatického mazani,
ktery indikuje, ze pozadavek nebylo mozné
dokoncit.

Rozmetaci kotouc

Spusti se, pokud vyprsel hlavni Casovac

neni aktivni periodického zpracovani, nadrz je zapnuta,
hlavni spinac je zapnuty a nejsou k dispozici
zadné aktivni sekce.

Selhani NTRIP Chyba zdroje korekce GPS.

Stredni priorita UT

Vystraha stredni priority univerzalniho terminalu.
Existuje dUlezity problém, ktery by mél uzivatel
vyresit naterminalu UT, az to bude mozne.

Synchronizace
zakladny RTK se
nezdarila

Spusti se, pokud se konzole nesynchronizuje se
zakladni stanici RTK.

83



5.5. Nastaveni alarm(

Alarm Popis

Témeér prazdna Slouzi jako varovani, ze je nadrz témer prazdna.
nadrz

Trasa prilis daleko | Spusti se, pokud je aktivni vodicilinie (linie AB,
krivka nebo bod otaceni) prilis daleko od aktualni
polohy GPS.

Vratna stanice Informacni alarm se spusti, kdyz se sedadlo
obsluhy oto&i o 180 stupnid (plati pouze pro
traktory se dvéma fidicimi stanicemi).

Vypnuti fizeni Spusti se, kdyz je vypnuto Fizeni. Mize to byt
(vizualni) zpUsobeno ztratou satelitl, ztratou vodici linie
nebo rucnim otaCenim volantu.

Vysoka priorita UT | Vystraha univerzalniho terminalu s vysokou
prioritou. Doslo k naléhavému problému, ktery
by mél uzivatel okamzite vyresit na terminalu UT.

Vysoka rychlost Spusti se, pokud je aktivovano snimani otacek
Cerpadla Cerpadla a otacky Cerpadla prekroCi prahovou
hodnotu maximalnich otacek vystrahy.

Vysoka rychlost Spusti se, pokud alarm vysoké rychlosti
dopravniku dopravniku signalizuje, ze vstup signalu rychlosti
prekrocil nastaveni bodu alarmu.

Vysoky tlak Alarm vysokého tlaku signalizuje, ze vstup
signalu tlaku prekrocil nastaveny bod alarmu.
Pokud je nastaveni spravné, obvykle alarm
signalizuje ucpani, vypnuti ramen, kdyz by mely
byt zapnuté, nebo prilis vysokou rychlost

postrikovace.
Vysoky tlak Spusti se, pokud je tlak v nadrzi vyssi nez
kapaliny maximalni predepsany tlak v nadrzi.
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Alarm Popis

Vystrahy hardwaru
jednotky Apollo

Kapitola 5 — Nastaveni systému

Poskytuje informace o problémech
s hardwarem Apollo.

Z4dna komunikace

Spusti se, pokud konzole nekomunikuje
s jednotkou ECU pripojného zarizeni.

Z4dna relativni
rychlost

Spusti se, pokud je zapnuto automaticke rizeni
aneni pritomna pojezdova rychlost.

Zapnuti fizeni

Alarmy zapnuti/vypnuti fizeni nelze

(vizualni) z bezpecnostnich divodu ztisit, ale vizualni
soucast alarmulze v pripade potreby potlacit.

Zaseknuty ventil Pokud je nadrz prave vypnuta, alarm

dopravniku zaseknutého ventilu je na urCitou dobu potlacen,
aby se pas prestal pohybovat. Pokud se
nasledné nezastavi, spusti se alarm.

Zdroje vyCerpany | Spusti se, pokud jsou zdroje systému (paméet
nebo misto v systému souborll) zaplnény vice
nezz 97 %.

Ztrata GPS Spusti se, pokud dojde ke ztrate signalu GPS,

ale prijimac je stale pripojen.

85



5.6. Nastaveniznadek

86

5.6. Nastaveni znaCek

Znacky oznacuji prekazky nebo jiné terénni prvky pro pole na
obrazovce Provoz. ZnaCky se nastavuiji béhem provozujizdou na
misto znaCky. Viz ¢ast Nastaveni znacek, strana 169.

Symboly a nazvy znacek Ize definovat na obrazovce Nastaveni.

Zména symboll a nazvl prednastavenych znacek:

1. Vyberte Systém /Znaéky"' ™,

Pfednastavené znacky

F Znacka A Plevel
I-- Vystraha Q Strom
F Nebezpeti

Nebezpeéi vody
'. ' StoZar
. Dira
‘ Kameny

2. Vyberte znaCku se zmenenym symbolem nebo nazvem.

3. Vyberte novy symbol nebo vyberte NAZEV ZNACKY, zadejte
novy nazev znacky a potvrdte.

Uveédomte si, ze znaCky Ize zménit, ale nove prednastavene
znacky nelze vytvorit.
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5.7. Nastaveni terminalu ISOBUS / univerzalniho
terminalu

1. Vyberte Systém & /ISOBUS w0,

| TC uT |
|
v w55 e - .
x ., % @ ot owl
Funkce GPS Sériové porty Alarmy Znacky ISOBUS Nastroje |
I
\ EEES
N
IQ\ : @ - b
UZivatel Systém Vozidlo Mgl Produkt

zafizeni

5.7.1. Nastaveni aplikace Task Controller
Postup nastaveni aplikace Task Controller:

1. Vlyberte Systém /ISOBUS #0'1 / TG i

Nastaveni aplikace Task Controller Zaviit

=_—,‘ VERZE APLIKACE TC
<+l 3

> 5, CisLo TC
3L Y

* . VYMAZAT VYROVNAVACI PAMET SOUHRNU
e Kliknutim vymaZete vyrovnavaci pamét jednotky ECU

— &, OVLADACI REZIM RUCNI SEKCE
3 F&izeno konzoli

« Verze aplikace TC: Nastavi verzi aplikace Task Controller. Tato

verze by méla byt ponechana na nejvyssi verzi, pokud nenastanou
problémy s TC.

. Cislo TC: Nastavi &islo instance aplikace Task Controller pro
konzoli. Pokud je na sbérnici vice TC, pouzijte toto nastaveni
K pfirazeni jedineCnéeho Cisla této TC, aby nedochazelo ke
konfliktdm. TC s &islem 1 bude vychozi TC.
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« Vymazat vyrovnavaci pamét souhrnu: Vymaze vyrovnavaci
pamét souhrnu TC. Pouzivejte pouze v pripade, ze se zobrazuje
chyba TC.
« Ovladacirezim ruéni sekce: Slouzi k nastaveni zplsobu, jakym
bude ovladani sekci pracovat v rucnim rezimu (ASC vypnuto):
> Rizeno konzoli: Spinaci skt virtualni sekce Ize pouZit
K zapinani a vypinani sekci.

> Rizeno jednotkou ECU: K zapinani a vypinani sekcf Ize pouzit
fyzicky spinac pripojeny k jednotce ECU nebo uzivatelske
rozhrani UT.

5.7.2. Nastaveni univerzalniho terminalu

/ISOBUS we} /UT !l

Nastaveni Univerzalni terminal ZavFit

1. Vyberte Systém

(B UNIVERZALNI TERMINAL
& Online

VERZE UT
Nejnovéjsi VT(VT5)

i
! fISLO uTt

VYMAZAT VYROVNAVACI PAMET SOUHRNU
Kliknutim vymaZete vyrovnavaci pamét jednotky ECU

% SOFTWAROVE KLAVESY NA SLOUPEC
] 5

UMISTENI SOFTWAROVYCH KLAVES
Vpravo (dva sloupce)

« Univerzalni termindl: Urduje, zda server UT aktivné prijima
pripojeni z jinych zarizeni.
To mUze byt uzite¢né, pokud je na sbérnici vice UT avice UT
pozaduje nastaveni jako primarni UT (v tomto pripadé UT prejde
automaticky do stavu offline a pfed opétovnym pripojenim do
stavu online bude vyzadovat zménu &isla UT), nebo doCasnou
deaktivaci UT na konzoli.
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« Verze UT: Ridi, kterou verzi specifikace 1ISO-11783-6 UT server
UT podporuje. Pokud se v UT nevyskytuiji problémy, doporucuje
se ponechat nastaveni na Nejnovéjsi.

« Cislo UT: Nastavi &islo UT pro konzoli. Pokud je na sb&rnici vice
UT, pouzijte toto nastaveni k prirazenijedinecného Cisla tomuto
UT, aby nedochazelo ke konfliktdm. UT s ¢islem 1 bude vychozi
UT. Pokud se klient UT nezobrazi na spravném UT, mize byt
nutné prislusne prekonfigurovat jeho Cislo UT. V pripadé konfliktu
se zobrazi nasledujici zprava:

,Cislo UT tohoto UT je v konfliktu s jinym UT na sbé&rnici atento UT

byl deaktivovan. Zkontrolujte, zda matento UT jedineCne Cislo
UT."

« VVymazat vyrovnavaci pamét souhrnu: Vymaze vyrovnavaci pamet
souhrnu UT. Pouzivejte pouze v pripadg, Ze se zobrazuje chyba
UT.

« Softwarové klavesy na sloupec: Slouzi k nastaveni poctu
dostupnych softwarovych klaves v rozhrani UT na obrazovce
Provoz.

« Umisténi softwarovych klaves: Nastavuje umisténi programovych
klaves v rozhrani UT a podet sloupct (1 nebo 2).

Viz Cast Pouziti univerzalniho terminalu (ISOBUS), strana 250.

5.7.3. Nastaveni pomocného ovladani
Tato moznost je k dispozici, pokud je Univerzalni terminal aktivovan
v Casti Systém / Funkce / Konzole.

Ovladaci prvky AUX umoznuji externim zarizenim kompatibilnim se
standardem ISO a konzole poskytovat sadu funkci, které Ize priradit
vstupdm joystick( kompatibilnich se standardem ISO nebo jinych
vstupnich zarizeni.

Prifazeni ovladacich prvk{ AUX:
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5.7.Nastaveniterminalu ISOBUS / univerzalniho terminalu

1. Vybérem moznosti Univerzalniterminal I- ==+l na navigacnim
panelu otevrete minizobrazeni.

Poznamka: Ikony zobrazené pro univerzalni terminal se lisi
v zavislosti na pripojeném zarizeni kompatibilnim se sbérnici
ISOBUS. MUzZe se zobrazit vice nez jedna ikona. Nezalezi na
tom, kterou ikonu vyberete.

(s __ 2
&
¢ 4 oa 9

>

», A

-

:-;;

L o
@ -
Tn
g By 0

2. ZvetSete minizobrazeni vyberem Sipky vpravo nahore nebo
potahnutim doleva nebo doprava pres minizobrazen.

g
S v Ny , , , a0« - 00D
3. Vybérem tlacitka nastaveni pomocného ovladani “*“ zobrazte
funkce, které Ize priradit vstupu.
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Nastaveni AUX-N

| Zafizeni l Funkce Nazev | PFifazeni

1s
g . e S:J
Sl T
|
| !

|
IData ulohy: Exportovat zpravu i
| 0 Gloze na USB *,“,—)

wie
| Data tlohy: Vyberte tlohu )

s
’ﬁ]ﬁ Data tlohy: Vymazat tlohu =)

/

Poznamka: Pokud funkce nabizi vice nez jedno zarizeni, Ize
zobrazené funkce filtrovat vybérem filtru pomoci tlaCitka zarizeni

Y

4. Prejdéte v seznamu doll, vyberte funkci, ktera ma byt prifazena

R

" VR == ]
vstupu, a vyberte tla&itko pfidani pFifazeni 7. Zobrazi se
obrazovka Zmeénit prirazeni.

Chcete-li zménit prirazem funkce, stlsknete vstup, ktery chcete pfiradit.

Data alohy: Exportovat zpravu o tloze

Funkce: ha USB

Vstup: o) Nepfifazeno

5. Chcete-li priradit funkci, stisknéte tlaCitko vstupu na zarizeni
(napriklad externi joystick), které bude pouzito k provedeni funkce,
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nebo stisknéte tlacitko ru¢niho pFiFazenl’a a vyberte vstup ze
seznamu.

6. Chcete-li zrusit prifazeni funkce, otevrete obrazovku Zmeénit

prifazeni a vyberte tlaCitko zruSeni prirazeni = :

Po prifazeni vsech pozadovanych funkci a zavieni obrazovky
Nastaveni AUX-N Ize aktivovat prifrazené funkce stisknutim
prifazenych vstupl. Upozorfiujeme, Ze nékteré funkce budou
vyzadovat, aby bylo zarizeni nebo konzole pred aktivaci funkce ve
stavu pripravenosti.
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5.8. Nastaveni nastroju

1. Vyberte Systém b=l / Nastroje 1}

Nastroje Zaviit

a PRIPRAVIT USB PRO UPGRADE

Pripravit USB pro upgrade

Tato moznost se pouziva, pokud je upgrade softwaru konzole
proveden pomoci USB. Pripojte USB a vybérem teto moznosti
spustte skript, ktery zarizeni USB umozni provést upgrade softwaru.
Pri okamzitem upgradu se zobrazi zprava o restartovani, nebo jej Ize
proveést pri pristim pripojeni USB ke konzoli a zapnuti konzole. Viz
Pokyny k upgradu softwaru, strana 25.
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5.9. Nastaveni Wi-Fi

Bezdratove pripojeni je vyzadovano pro pouziti s platformou TAP
(viz Pouziti platformy TAP (Topcon Agriculture Platform), strana 4),
aplikaci XTEND (viz Nastaveni aplikace XTEND, strana 56) a funkci
vzdalené podpory (viz Nastaveni vzdalene podpory, strana 43).

5.9.1. Radiovy modem Ethernet (CL-55)
1. Zapojte kabel CL-55 do portu Ethernet na zadni strané konzole.

—

2. Vyberte Systém /Wi-Fi

Nastaveni Wi-Fi ZavFit

— BEZDRATOVY PRISTUPOVY BOD
. Zapnuto

SSID
Horizon_UGaq
) KLIC
O/ 12345678

Poznamka: Po pripojeni CL-55 je vzdy aktivovan internetovy
modem (3G nebo LTE), takze Ize pouzivat platformu TAP
a vzdalenou podporul.

« Bezdratovy pristupovy bod: Vytvorte bezdratovy pristupovy bod
pro telefony a tablety, ke kterym se chcete pripojit. Prizmeéné
nastaveni pristupového bodu se zmény projevi az po opusteni
obrazovky Nastaveni. Poznamka: Po nastaveni se vase mobilni
zarizeni muze pripojit ke konzoli a pouzivat aplikaci XTEND.

« SSID: Zadejte nazev konzole, ktery se zobrazi na bezdratovych
zarizenich pro identifikaci pristupovéeho bodu.

« Kli¢: Zadejte heslo, které je nutné zadat do bezdratového
zarizeni (mobilniho telefonu nebo tabletu) pri pripojovani
K pristupovému bodu. Poznamka: To je povinng, aby pristupovy
bod fungoval. Délka klice musi byt mezi 8 a 63 znaky ASCII.



Kapitola 5 — Nastaveni systému

5.9.2. USB Wi-Fi

1. Pripojte zarizeni USB Wi-Fi (CL-10 nebo jiny hardwarovy kli¢) do
portu USB na konzoli.

T
2. Vlyberte Systém JUSBWI-Fi 8.

USB Wi-Fi

Zavfit

S CL10WI-FI
Spj zapnuto

—_> TYP PRIPOJENI
S Pristupovy bod

SSID
Horizon_A8D3C800B352

r\ SIFROVANI
WPA2

) KLIC
0’/ 751f1e2a
“'-. KANAL

_\u-/j Kandl 6

Poznamka: Po pripojeni hardwaroveho klice USB je vzdy aktivovan
internetovy modem (3G [pokud pouzivate CL-10] nebo LTE), takze Ize
pouzivat platformu TAP a vzdalenou podporu.

o CL10Wi-Fi: (Zobrazuje se pouze pfi pouziti CL-10.) Po aktivaci
této moznosti se konzole pripoji k bezdratovému pristupovéemu
bodu (Klient) nebo vytvori bezdratovy pristupovy bod (Pristupovy
bod). Pokud je tato moznost deaktivovana, je stale k dispozici
pripojeni k internetu 3G nebo LTE.

« Typ pfipojeni:

o Klient: Pripojeni k bezdratovému pristupovému bodu (telefon
nebo smeérovac nastaveny jako pristupovy bod). Po aktivaci této
moznosti se zobrazi privodce, ktery zobrazi blizka zarizeni Wi-
Fi a vyzada si heslo pro pripojeni (pokud je nakonfigurovano).

o Pfistupovy bod: Vytvorte bezdratovy pristupovy bod pro
telefony a tablety, ke kterym se chcete pripojit. Prizméné
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5.9. Nastaveni Wi-Fi

nastaveni pristupoveho bodu se zmény projevi az po opusteni
obrazovky Nastaven.

Poznamka: Chcete-li pouzivat aplikaci XTEND, mdzete vybrat
moznost Klient a pripojit se k siti mobilniho zarizeni nebo vybrat
moznost Pristupovy bod a pripojit mobilni zarizeni ke konzoli.

« SSID: Zadejte nazev konzole, ktery se zobrazi na bezdratovych
zarizenich pro identifikaci pristupoveho bodu.

« Sifrovani: Pro bezdratové pipojeni jsou k dispozici riizné trovné
Sifrovani. To mUzZe byt nezbytné pro zabranéni pristupu ke
konzoli pres pripojeni Wi-Fi nebo jej Ize vypnout (otevrit), pokud
to nepredstavuje problém. Pri pouziti Sifrovani se doporucuje
Sifrovani WPA nebo WPA2, protoze tato Sifrovani jsou Siroce
podporovana pripojovacimi zarizenimi a nabizeji dobré
zabezpeceni (v porovnani s WEP).

« Kli¢: Zadejte heslo, které je nutné zadat do bezdratového
zarizeni (mobilniho telefonu nebo tabletu) pri pripojovani
K pristupovému bodu, pokud se pouziva Sifrovani.

Délka kliCe pro zabezpeceni WPA musi byt mezi 8 a 63 znaky
ASCII.

Délka kli¢e pro zabezpeceni WEP musi byt 5 nebo 13 znak(
ASCII (nebo 10 nebo 26 Sestnhactkovych Cislic pro 64bitove,
respektive 128bitove zabezpecen).

« Kanal: Vyberte kanal od 1 do 7 pro bezdratovy pristupovy bod
na frekvenci 2,4 GHz.

Pouzivani Wi-Fi:

« Sila signalu Wi-Fi se zobrazuje na ovladacim panelu.

« Uklada se poslednich pét pristupovych bodC a klicd pro
zjednoduseni opétovného pripojeni k ¢asto pouzivanym
zarizenim.

« Priopétovném pripojeni k pristupovému bodu v pripade ztraty
pripojeni zaCne na panelu ovladaciho panelu blikat logo Wi-Fi (po
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Kapitola 5 — Nastaveni systému

opetovnem zpristupnéni pristupového bodu).

Podporovana zafizeni USB Wi-Fi:

CL-10

EDIMAX AC 600

Poznamka: Instalace produktu EDIMAX na jiné zarizeni ajeho
provoz na frekvenci 5 GHz mudze porusit povolené frekvencni
spektrum pro dany region. Toto zafizeni by melo byt pouzivano
pouze ve spojeni s dodanou konzoli Topcon.

TP-Link TL-WN821N (V4) (bezdratovy adaptéer N USB 300 Mb/s)
Bezdratovy mikroadaptér USB Netgear WNA1000M G54/N150
Bezdratovy mikroadaptér USB Netgear WNA1000Mv2 N150 WiFi
Netis WF2120

D-Link DWA-131 H/W verze B1 F/W verze:2.01

D-Link DWA-131 H/W verze E1
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Kapitola 6 — Nastaveni vozidla

Tato kapitola vysvétluje nastaveni a pristup k informacim o profilu
vozidla, na kterém je konzole namontovana. Pokud ma byt konzole
pouzivana na vice nez jednom vozidle, musi byt nastaven vice nez

jeden profil vozidla.
Nabidka Vozidlo poskytuje nasledujici polozky nabidky:
« Vybrat: Vyberte vozidlo z dfive vytvorenych profil(. Viz strana
100.
« Nové: Vytvorte profil nového vozidla. Viz strana 101.

Uvédomte si, ze moznosti Vybrat a Nové jsou v této nabidce
k dispozici, pouze pokud dosud nebyla nastavena zadna
vozidla.

« Geometrie: Slouzi k nastaveni rozmérQ vozidla tak, aby navadéni
mohlo pracovat presné. Viz strana 104.

« Rizeni: Ovlada, jak bude vozidlo reagovat na navadéni. Viz
strana 106.

« Anténa: SlouZi k nastaveni antény prijimace GPS jako interni
nebo externi. Viz strana 108.

Yy o@ = @ =

Vybrat Novy Geometrie Rizeni Anténa

\ Ea
‘. - o/
(Q\ . \* N [ ESS
UZivatel Systém Vozidlo Z:i!’i;m Produkt
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6.1. Wbér vozidla

6.1. Vybér vozidla

Vybere vozidlo z dfive definovaného seznamu profild vozidel. Pri
prvnim pouziti konzole je tato moznost prazdna.

Vybér vozidla;

Ay 3
1. VyberteVozidlo " /Vybrat

Vybrat vozidlo Zaviit

35

P

800

Jl

DTA
G

«" Lexion

2. Zvyraznéete pozadovane vozidlo a potvrdte, nebo:

‘ Vybérem importujete profil vozidla z USB.

< Vlyberem vytvorte kopii zvyraznéneho vozidla. Tento profil [ze

=t poté upravit.

Poznamka: Pokud se zobrazi alarm Neshoda profilu vozidla,
vybérem vozidla se zaskrtnutim a naslednym stisknutim tlaCitka
zaskrtnuti vpravo se profil vozidla odesle do prijimace GPS a alarm
se vyresi.
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6.2. Vytvoreni nového vozidla

Viytvori profil nového vozidla pro vozidlo, na kteréem je konzole
instalovana.

Vytvoreni profilu nového vozidla:

. %“\ . "h
1. VyberteVozidlo ~ /Nové +#€

Vybrat Sablonu nového vozidla

I AGCO

B AMAZONE
B ARGO

B caselH
W Caterpillar
@ cChallenger
B CLAAS

@ Fendt

I Fiat Agri
I Gleaner
@ Hardi

B ISEKI

Kapitola 6 — Nastaveni vozidla

Zavfit

Zobrazi se seznam preddefinovanych Sablon vozidla z vyroby.

Sablony obsahuiji standardni rozméry a informace o parametrech

fizeni, pokud jsou k dispozici.

Rozméry Ize upravit tak, aby odpovidaly konkrétnimu vozidlu,
rozmeru pneumatik atd. pri potvrzeni geometrie v nasleduijici Casti.

Parametry fizeni ovladaji, jak bude vozidlo reagovat na navadeni, a lze
je doladit pozdgji pomoci moznosti Automaticke rizeni, strana 231.
Pokud je fizeni po dokonceni nastaveni a po vyladeni automatického
fizeni stale neuspokojivé, obratte se na prodejce.

2. \lyberte vyrobce vozidia. Uplny seznam zobrazite pomocf
posuvniku. Neni-li pozadovany vyrobce k dispozici, vyberte
vyrobce nejblizsiho pouzitému vozidiu. Pokud neni zadna
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6.2. Vytvoreninového vozidla

z moznosti vhodna, vyberte Jiné a prejdéte na ¢ast Prizplsobeni
vozidla, strana 102.

4
Poznamka: Stisknutim tlagitka ' prejdete o Urover vys do

nadrazené slozky.
3. Vyberte model vozidla a potvrdte.

4. Chcete-lizménit ndzev, vyberte NAZEV VOZIDLA, zadejte nézev
a potvrdte.

Noveé vozidlo

V7T NAZEVVOZIDLA
L) 55

5. Potvrdte nové vozidlo. Zobrazi se obrazovka Geometrie vozidla.

=

0. Prejdéte na Cast Nastaveni geometrie vozidla, strana 104.

6.2.1. Prizplsobeni vozidla

Pokud je na obrazovce Sablona vozidla vybrana moznost Jiné,
zobrazi se generické sablony vozidel, které obsahuji zakladni
informace o vozidle a parametry fizeni.

1. Vyberte Jiné. Zobrazi se seznam ovladadu fizen:

> ACU-1: Ridici jednotka automatického Fizen
o AES: Presné elektrickeé rizeni
o AF: Blok ventill AutoFarm®
o RST: Ventil Raven SmarTrax™"
o Jiné: Jakykoli jiny ovladac rizeni
2. Vyberte ze seznamu a potvrdte. Zobrazi se frada generickych
Sablon vozidel,
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Kapitola 6 — Nastaveni vozidla

. Pomoci Sipek vyberte tvar Sablony, ktery se nejvice podoba
vasemu vozidlu, a potvrdte.

. Chcete-li zménit ndzev, vyberte NAZEV VOZIDLA, zadejte ndzev
a potvrdte.

. Potvrdte nové vozidlo. Zobrazi se obrazovka Geometrie vozidla.
. Prejdéte na Cast Nastaveni geometrie vozidla, strana 104.
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6.3. Nastaveni geometrie vozidla

6.3. Nastaveni geometrie vozidla

Slouzi k nastaveni rozmért vozidla tak, aby navadéni mohlo
pracovat presne.

Poznamka: Zmérte rozméry vozidla co nejpresnéji. Doporucena
tolerance je £ 5 cm.

Nastaveni geometrie vozidla:

o =
1. Vyberte Vozidlo G Geometrie © . Obrazovka Geometrie
vozidla se také automaticky zobrazi pri vytvareni nebo vybéru
vozidla.

Geometrie vozidla - 700

2. Vyberte rozmeér vozidla.
Pozadované rozméry se lisi podle vybraneho typu vozidla.
3. Podle potreby pridejte nebo upravte rozmery a potvrdte.

V nasledujicim seznamu jsou uvedeny kliCove rozmery bézné
pouzivané v systému:

« Rozvor kol (A): Vzdalenost od stredu predni napravy ke stredu
zadni napravy.
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Kapitola 6 — Nastaveni vozidla

« Vlecny bod pfipojného zafizeni (B): Vzdalenost od stfedu zadni

napravy k vlecnému bodu.

Rizeni GPS (C): Posunuti vlevo nebo vpravo od stfedu ndprav

Kk prijimaci GPS. Jedna se o kladné Cislo, pokud je pfijimac vpravo
od stfedu napravy, a zaporné Cislo, pokud je prijimac vlevo.

« Anténa GPS (D): Vodorovna vzdalenost prijimace od stfedu zadni

napravy. Cislo je kladné, pokud je pfijimac pred zadni ndpravou,
a zaporng, pokud se nachazi za zadni napravou.

« VySka GPS (E): VySka horni ¢asti prijimace GPS nad zem.
 VySkanapravy (F): Vyska napravy nad zemi.

Predni zavés (G): Vzdalenost od stfedu predni napravy k poloze
predniho zavesu.

Rozte¢ pasti (H): Tyka se pouze pasovych vozidel a je to
vzdalenost mezi pasy.

Misto skloubeni (I): Tyka se pouze kloubovych vozidel aje to
vzdalenost od zadni napravy k mistu skloubeni (oto¢neho bodu)
vozidla.
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6.4. Nastaveni ovladace fizeni

6.4. Nastaveni ovladade rizeni

Ovlada, jak bude vozidlo reagovat na navadeni. Viz Automatickeé
fizeni, strana 231.

Tato moznost je viditelnd, pouze pokud je moZznost AUTOMATICKE
RIZENI zapnuta v nabidce Systém / Funkce / Navadeén.

Nastaveni ovladace rizeni:

)
o 2 e @
1. VyberteVozidlo " /Rizeni .
Nastaveni ovladace Fizeni - 700 Zaviit

@ OVLADAC
Automaticka detekce (Detecting...)
J’ SBERNICE CAN

* cAN2

ZAPNUTI RIZENT
&, virtualni

o Ovlada¢: Poznamka: Je dllezité vybrat konkrétni ovladac fizeni
pokud je uveden, aby nastaveni automatického rizeni
odpovidalo profilu vozidla. Upozornujeme, ze pri pozdejsi
zméné ovladace fizeni mdze byt nutné vratit se ke geometrii
vozidla a oVerit jeji rozmery (obnovit je). Upozorhujeme, ze
Automaticka detekce automaticky nezjisti moznosti ovladade,
které jsou v seznamu dostupné, takze je nutné vybrat konkrétni
ovladac, pokud je dostupny.

Vybér AES jako ovladace pridava dalsi moznosti na obrazovku
Ladéni fizeni, viz Cast Ladeni automatického rizeni, strana 236.

« Sbérnice CAN: Controller Area Network. Vyberte pouzivanou
sbérnici CAN. Pokud si nejste jisti, podivejte se na oznacenina
pripojenich k prijimaci GPS.

o GAN 1: Sbérnice ISOBUS
o GAN 2: Primarni sbérnice fizeni

« Zapnuti fizeni: Umoznuje obsluze zapnout automatické fizeni

z konzole.
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Kapitola 6 — Nastaveni vozidla

o Virtudlni: Vyberte, pokud bude na obrazovce pouzito pouze

tlacitko Zapnuti automatického fizeni @
o Virtualni a externi vstup konzole: Zvolte, pokud mate externi
tlaCitko Zapnuti pripojené primo ke konzoli.
Pokud je ke sbérnici CAN pripojeno externi tlaCitko Zapnuiti,
muzete vybrat jednu z téchto dvou moznosti.

 Importovat autorizaéni kli¢: Chcete-li ovliadat stroj Claas Series 2
nebo John Deere R, musite od sveho prodejce zakoupit
autorizaCni klic a zadat jej sem.
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6.5. Vybér antény vozidla

Slouzi k nastaveni, zda ma prijimac GPS interni (vestavénou do
prijimace) nebo externi anténu. Interni anténa je nastavena jako
vychozi.

Nastaveni typu antény:

Y
%
1. WyberteVozidlo ' /Anténa —= .

Nastaveni antény Zaviit

TYP ANTENY
Externi

“JLL*® opSAZENI DOPREDU NA AGI-4:
0.000 m

“ILL® oDSAZEN DOPRAVA NA AGI-4:
''% 0.000m
= VVSKA
0.000m

Pokud je vybrana moznost Externi, musi byt zadany rozmeéry pro
umisteni teto antény:

« Odsazeni dopredu na AGI-4 (nebo AGI-3): Zadejte vzdalenost
dopredu od stredu AGI-4 ke stfedu antény (pokud je anténa
vzadu, pouzijte zaporné Cislo).

« Odsazeni doprava na AGl-4 (nebo AGI-3): Zadejte vzdalenost
vpravo od stfedu AGI ke stredu antény (pokud je anténa vlievo od
AGlI, pouzijte zaporné Cislo).

« Vy8ka: Zadejte vysku antény nad zem.
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Kapitola 7 — Nastaveni pripojného zarizeni

Tato kapitola vysvétluje nastaveni a pristup k informacim o profilu
pouzivaného pripojného zarizeni. Pokud ma byt konzole pouzivana
s vice nez jednim pripojnym zarizenim, musi byt nastaven vice nez
jeden profil pripojného zarizeni.

Nasledujiciinformace podrobne uvadeji, jak nastavit nerizené
pripojné zarizeni pro spravne drahy radku nebo vodici linie. To
umoznuje vytvareni map pokryti a poskytuje trasy pro automatické
fizeni a navaden.

Podrobné informace o pripojném zarizeni naleznete v navodu

k obsluze rozmetadla / postrikovace / seciho stroje. Nasledujici
informace slouzi k nastaveni pripojného zarizeni pouze pro
automatické navadéni afizeni,

Poznamka: Moznosti zobrazené v nabidce pripojného zarizeni se
budou liSit v zavislosti na vytvorenych/vybranych pripojnych
zarizenich.

Pokud jesté nebylo vytvoreno zadné pripojné zarizeni, poskytuje
nabidka PFipojné zarizeni nasledujici polozky:

« Vybrat: Vyberte pripojné zarizeni z drive vytvorenych profild.
(Tento seznam je prazdny, pokud nebylo vytvoreno zadné
pripojné zarizeni.)

« Nové: Vytvorte profil nového pripojného zarizeni.

« Rychlost a poloha: Viz Nastaveni emulace rychlosti GPS, strana
123.

Poznamka: Vybérem PFipojné zafizeni zobrazite moznost Vychozi
nazev ulohy. To umoznuje zadat vychozi nazev pro vsechny Ulohy
provadéené pomoci aktualne vybraného pripojného zarizeni. Pokud
se na stejném poli provadi vice uloh, prida se na konec kazdého
nazvu ulohy Cislo. Pokud neni zadan vychozi nazev, je nazev ulohy
odvozen od typu pripojného zarizeni a aktualniho data.
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7.1. Vlybér pripojného zarizeni

7.1. Vybér pripojného zarizeni

Slouzi k vybéru pripojneho zarizeni z drive definovaného seznamu
profill pripojnych zarizeni. Pri prvnim pouziti konzole je tato moznost
prazdna.

Pri zmeéne pripojného zarizeni se system restartuje.
Vybér stavajiciho pripojného zarizeni:
v/ L] 7 V7 Vd : ﬁ
1. Vyberte Pfipojné zarizeni /Vybrat
Vybrat pripojné zafizeni Zaviit

1SO SPRAYER ‘

Pivoted_131213_0652
Rigid_080114_1001

+" SPRAYER-2-TANKS

2. Zvyraznéte pozadovane pripojné zarizeni a potvrdte, nebo:

‘ Vybérem importujte profil pripojneho zarizeni z USB.

1 Vyberem vytvorte kopii zvyrazneneho pripojneho zarizeni.
= Tento profil Ize poté upravit.
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Kapitola 7 — Nastaveni pripojného zarizeni

7.2. Nastaveni nového pripojného zarizeni
Slouzi k vytvoreni profilu nového pripojneho zarizeni pro pripojené
pripojné zarizeni.

Vytvoreni noveho pripojneho zarizeni:

1. Vyberte Pfipojné zarizeni ' /Nové A}' .

Viastni Tovarni
r
N A
Vybrat Novy ﬁj:f; [

[
* et

% *
& ' . B
)Zivatel Systém Vozidlo '::';;:i:f Produkt

« Vlastni: Vytvorte profil nového pripojného zarizeni.
« Tovarni: Vyberte Sablonu pripojného zarizeni z preddefinovaného
seznamu.
2. Pokud neni pozadované pripojne zarizeni k dispozici v Sablonach
v seznamu Tovarni, vyberte moznost Vlastni.
3. Pomoci Sipek vyberte Typ pripojného zarizeni a potvrdte.

pevné

Cep (vleCenivzadu)

. prednimontaz

se dvema Cepy (vieCeni mezi)

re
bl b
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7.2. Nastaveni nového pripojného zarizeni

Po vytvoreni pripojného zarizeni se zobrazi zprava, ze se konzole
restartuje.
Zobrazi se vychozi nazev pripojného zarizeni.

Poznamka: D0razné se doporucuje pojmenovat polozky
promyslenym a strukturovanym zpUsobem, ktery umozni snadné
pouziti v budoucich sezdnach.

4. Chcete-li zménit vychozi ndzev, vyberte NAZEV PRIPOJNEHO
ZARIZENI a zadejte novy nazev. Poté potvrdte zadani.

Zobrazi se prlvodce nastavenim nového pripojného zarizen.

Poznamka: Nasledujici pokyny neplati, pokud je pripojné
zarizeni ovladano jednotkou ECU ISOBUS, viz Cast Nastaveni
pripojného zarizeni ISOBUS, strana 112.

5. VWberte TYP JEDNOTKY ECU, zvolte ZADNY, potvrdte
a vyberte ikonu Dalsi.

6. Vyberte FUNKCE PRIPOJNEHO ZARIZENI a zvolte
nejvhodnéjsSi moznost ze seznamu.

7. Jakmile se na obrazovce zobrazi zprava, ze je nastaveni
dokonceno, provedte potvrzeni.

Zobrazi se obrazovka Geometrie pripojného zarizeni. Viz Cast
Nastaveni geometrie pripojneho zarizeni, strana 115,

7.2.1. Nastaveni pfipojného zafizeni ISOBUS
Pokud je vyzadovano pripojné zarizeni ISOBUS:

1. V kroku 5 vySe vyberte TYP JEDNOTKY ECU, zvolte ISOBUS,
potvrdte a vyberte ikonu Dalsi.

2. Vyberte OVLADANI PRIPOJNEHO ZARIZENI a zvolte
pozadovanou moznost;

o Pouze ovladani sekci
o Qvladani sekci a ovladani rychlosti
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Kapitola 7 — Nastaveni pripojného zarizeni

o Pouze ovladani rychlosti, nebo
o Z4dné ovladani (pouze zaznam)

3. Potvrdte a vyberte ikonu Dalsi.

4. Vyberte FUNKCE PRIPOJNEHO ZARIZENI a zvolte nejvhodngjsi
moznost ze seznamul.

5. Zkontrolujte, zda je pripojena jednotka ECU pripojneho zarizen,
vyberte PRIRAZENI JEDNOTKY ECU a zvolte pozadovanou

jednotku ECU ze seznamu pro vybér. Pokud neni konkrétni
jednotka ECU na seznamu, vyberte Libovolna jednotka ECU.

6. Jakmile se na obrazovce zobrazi zprava, ze je nastaveni
dokoncCeno, provedte potvrzeni.

Konzole se restartuje a zobrazi se obrazovka nastaveni jednotky
ECU.

Zmeéna nastaveni jednotky ECU (ISOBUS)
Jakmile jsou pripojna zarizeni v systému piné nastavena, Ize zmeénit
prifazenou jednotku ECU.

1. Vyberte Pfipojné zarizeni Y ECU 5-’ / Nastaveni fé-’ .

Nastaveni jednotky ECU (ISOBUS) - ISO SPRAYER Zaviit

OBNOVIT NASTAVEN] ECU
=) Kl naététe aktualni TECU

ECU Nazev verze firmwaru hi+]

1 0000000000000000

>
Nastaveni i
o . '
& P n = e [ >
. Vybrat Novy ECU i iédsnisekc F x ny;:um
-, : poT =
fO\ s 5 e

N i e
Uzivatel Systém Vozidlo mnl Produkt
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7.2. Nastaveni nového pripojného zarizeni
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« Obnovit nastaveni ECU: Pouziva se k synchronizaci informaci
mezi jednotkou ECU ISOBUS a konzoli. Tuto moznost Ize pouzit
pouze v pripadeg, ze k tomu byl dan pokyn servisnimu technikovi.

Chcete-li zmeénit prirazenou jednotku ECU, vyberte Cislo zobrazené
ve sloupci ID a vyberte Nahradit jednotku ECU. Ze zobrazeného
seznamu vyberte pozadovanou jednotku ECU.

Viz Cast Pouziti univerzalniho terminalu (ISOBUS), strana 250 pro
Provoz pripojné zarizeni.
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7.3. Nastaveni geometrie pripojného zarizeni

Slouzi k nastaveni rozmérd pripojného zarizeni tak, aby navadeni
mohlo pracovat presne.

Poznamka: Zmérte rozméry pripojného zarizeni co nejpresnéji.
Doporucenatolerance je + 5 cm. Pokud je pripojeno pripojné zarizeni
ISOBUS, jsou nékteré polozky geometrie poskytnuty pripojnym
zarizenim a nelze je nateto obrazovce menit. Veskere zmeny techto
nastaveni je nutné provest na ovladaci obrazovce UT ISOBUS
pripojného zarizeni.

Nastaveni geometrie pripojneho zarizeni:

1. Vyberte Pfipojné zarizeni /Geometrie = . Obrazovka
Geometrie pripojného zarizeni se automaticky zobrazi take pri
vytvareni nebo vybéru pripojného zarizeni.

Geometrie pFipojného zarizeni - SPRAYER-2-TANKS

2. Vyberte rozmeér pripojného zarizeni. Nazev rozmeéru se zobrazi
v zahlavi.

Pozadované rozmeéry se lisi podle vybraného typu pripojné
zarizeni.

3. Podle potreby pridejte nebo upravte rozmeéry a potvrdte.
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7.3. Nastaveni geometrie pripojného zarizeni

V nasledujicim seznamu jsou uvedeny rozmery pouzivané
Vv systému:
« Sitka radku: M&fi pracovni itku pripojného zarizen (tj. $itku
oblasti oSetrené béhem jednoho prljezdu pripojného zarizeni).
« Pracovnidélka: Délka od zacatku do konce pracovni oblasti

ramena. Spolecne se Sirkou pasu definuje ,pracovni oblast®, coz
je oblast, na kterou je vyrobek aplikovan pro dané rameno.

o Prekryti: Méri Sitku prekryti mezi dvéma sousednimi prijezdy.

« Vyoseni pripojného zarizeni: Méri vzdalenost mezi bodem
zavesu a koly pripojného zarizeni.

« Vyoseni kol pfipojného zarizeni: Méri vzdalenost mezi koly
a pracovni plochou pripojného zarizeni.

« Radové vyoseni: M&ii odchylku mimo sted pripojného zarizent
vzhledem k bodu zavésu. Pokud je pripojné zarizeni posunuto
doprava, zadejte kladné Cislo, pokud je posunuto doleva,
zadejte zaporne Cislo.

« Vyoseni privésu: Méri vzdalenost mezi bodem zaveésu privesu
akoly privésu.

« Vyoseni kol privésu: Méri vzdalenost mezi bodem zavésu
pripojného zarizeni a koly privesu.

Poznamka: Pokud ma pripojné zarizeni vice ramen, rameno, které
ma byt pouzito pro navadeni, musi byt vybrano ze seznamu pro
vwbér VYLOZNIK PRO NAVADENI. Uréuje &irku Fadku (rozestup pro
vodici linie). Geometrie pripojného zarizeni musi byt nastavena pro
kazdeé rameno na ocislovanych kartach.
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7.4. Nastaveni ovladani sekci

Konzole mize podporovat az 30 sekci pri pouziti tif jednotek ECU
ASC-10.

Nastaveni ovladani sekci:

e

1. Vyberte Pfipojné zarizeni / Ovladani sekci / Sekce
aan
\/4 . V4 N/74 7 ; m ' ' .
(Vyberte Pripojné zarizeni / Rameno , pokud je k dispozici
vice ramen.)
Nastaveni sekce - SPRAYER-2-TANKS
rll'l‘i)'ltjl SEKCE
c'}'l_ 1
.5ekce: Sika (10.0000 m°) Vypnuti pfi nizké rychlosti Trysky (1)
Vie |7 11 7’ 171 s 11
: | . 10.0000 m | 0.0 km/h | 1

2. Vyberte SEKCE a pomoci znaménka plus nebo minus nastavte
pocCet sekci a potvrdte.

3. Chcete-li nastavit $itku sekci pro véechny sekce, vyberte Sitka
vedle moznosti VSe.

Nastaveni sekce - SPRAYER-2-TANKS

Pll'ﬁ:ltjl SEKCE
7ty
ISekce Sika (10.0000 m°) Vypnuti pfi nizké rychlosti Trysky (1)
Vvie |/ 11 /s 1”1 s 11
1 | 10.0000 m 0.0 km/h | 1

4. Zadejte Sirku sekce pro vSechny sekce a potvrdte.

5. Chcete-li nastavit jednotlivé Sirky sekci, vyberte Sirku vedle sekce,
zadejte Sirku a potvrdte.
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7.4. Nastaveni ovladani sekci
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6. Opakujte pro kazdou sekci.
DalSi informace naleznete v navodu k obsluze rozmetadla /
postrikovace / seciho stroje.

7.4.1. Nastaveni ¢asovani

Tato nastaveni slouzi k nastaveni doby odezvy pro sekce pri zapnuti
nebo vypnuti. Je dilezité presné vypocitat doby odezvy, aby se
zabranilo prekryvani nebo mezeram v aplikaci produktu.

Vypocet doby odezvy:

1. Zkontrolujte, zda je pripojne zarizeni pripraveno k zahajeni
aplikace produktu a zda byl vypocitan faktor kalibrace pro
produkt (viz Nastaveni produktu, strana 125).

2. Pomoci stopek mizete nastavit prodlevu mezi zapnutim
a aplikaci produktu. Toto je CAS ZAP.

3. Povypnuti sekce je treba nastavit prodlevu mezi jejim vypnutim
a zastavenim pratoku produktu. Toto je CAS VYP.

Nastaveni doby odezvy:

e

1. Vyberte Pripojné zafizeni / Ovladani sekci / Casovani
.'_.J
i _‘,@ )

2. Vyb&rem moznosti CAS ZAP nastavte, kolik sekund bude trvat
prodleva mezi zapnutim a aplikaci produktu, a poté potvrdte
zadan.

3. Opakuite pro CAS VYP a potvrdte. Tim nastavite, kolik sekund

bude trvat prodleva mezi vypnutim sekce a zastavenim pritoku
produktu.

Nastaveni Casovani pro prekryti a nepokryti
Pokud je pri aplikaci produktu zjisténo prekryti nebo mezery, mize
byt nutné upravit dobu zapnuti a vypnuti.

Pokud jsou pfi vjezdu na souvrat zjiSteny mezery:
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Pokud se pri viezdu na souvrat do postrikane oblasti sekce vypnou
prilis brzy a zanechaji mezeru nepostrikaneé oblasti, znamena to, Ze cas
vypnuti je prilis dlouhy a je nutné jej zkratit.

Priklad: Vozidlo postfikuje pri rychlosti 18 km/h a mezera je priblizné

1 m. Prirychlosti 18 km/h pokryva postrikovac¢ 5 metrii za sekundu
(18/ 3,6 = 5,0), takze Cas vypnutimusi byt zkraceno 1 (m)/5 (m/s) =
0,2 s.

Pokud jsou pri opusténi souvrate zjisteny mezery:

Pokud se pri opusténi souvraté do nepostrikané oblasti sekce zapnou
prilis pozdé a zanechaji mezeru nepostrikaneé oblasti, znamena to, ze
cas zapnutije prilis kratky a je nutné jej prodlouzit.

Priklad: Vozidlo postrikuje pfi rychlosti 27 km/h a mezera je priblizné
2m. Prirychlosti 27 km/h pokryva postrikovac 7,5 metru za sekundu
(27/ 3,6 =7,5), takze Cas zapnuti musi byt prodlouzeno 2 (m)/ 7,5
(m/s)=0,27 s.

Pokud je pri viezdu na souvrat zjisténo prekryti:

Pokud se privjiezdu na souvrat do postrikane oblasti sekce vypnou
prilis pozdé a zplsobi prekryti postrikané oblasti, znamena to, Ze ¢as
vypnuti je pfilis kratky a je nutné jej prodlouZit.

Priklad: Vozidlo postrikuje pri rychlosti 18 km/h a prekryti je priblizné
0,5 m. Prirychlosti 18 km/h pokryva postrikovac 5 metri za sekundu
(18/ 3,6 = 5,0), takze Cas vypnuti musi byt prodlouzen o 0,5 (m)/ 5
(m/s)=0,1s.

Pokud je pri opousténi souvrate zjisteno prekryti:

Pokud se pri opusténi souvraté do nepostrikané oblasti sekce zapnou
prilis brzy a zplsobi prekryti postrikané oblasti, znamena to, Ze ¢as
zapnuti je prilis dlouhy a je nutné jej zkratit.

Priklad: VVozidlo postfikuje pri rychlosti 27 km/h a prekryti je priblizné
1,5 m. Prirychlosti 27 km/h pokryva postrikovac 7,5 metru za
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7.4. Nastaveni ovladani sekci

sekundu (27/3,6 = 7,5), takze Cas zapnuti musi byt zkracen o 1,5
(m)/7,6(m/s)=0,2s.

7.4.2. Nastaveni spinade sekce

Spinac¢ sekce muze byt virtualni (na obrazovce konzole) nebo externi
(fyzicky spinac pripojeny k jednotce ASC-10 ECU nebo konzoli).

Typ spinace nelze zvolit s rozmetadly, protoze oviadaci prvky
zapnuti/vypnuti rozmetadel ovladaji tyto dve sekce.

Konfigurace spinacu:

1. Vyberte Pipojné zafizeni > /Oviddanisekel T /Spinad
sekce =0

2. Vyberte TYP.
3. Vyberte Virtualni nebo Externi jednotka ECU a potvrdte.
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7.5. Nastaveni hlavniho spinace

Hlavni spinac zapina rizeni aplikace (rozmetadlo, postrikovac, seci
stroj) a také aktivuje mapu pokryti na obrazovce navaden.

Nastaveni hlavniho spinace:

v/ . N4 7 : 7 7 "'-'f']

1. Vyberte Pfipojné zafizeni /Hlavnispinal < .
Poznamka: Pokud je pripojeno pripojné zarizeni seciho stroje
nebo postrikovace Apollo, je tato moznost v ¢asti Pfipojné
zarizeni / Vstupy obsluhy / Hlavni spina¢. Dalsi informace
naleznete v navodu k obsluze pripojného zarizeni.

Virtualni
Umoznuje ovladani hlavniho spinace vybérem virtualniho hlavnino
spinace na obrazovce Provoz konzole.

Lad

=y
<y 00 €

Informace o nastaveni spinacd pro pripojné zarizeni naleznete
v navodu pro ovladac pripojného zarizeni.

Externi vstup konzole

Umoznuje ovladani hlavniho spinace pomoci externiho spinace
(fyzicka spinaci skfin / hlavni spinac pripojeny ke konzoli).

Poznamka: Pokud je pripojen externi spinac, pripojeni obvykle provadi
prodejce béhem instalace. Kabel oznaceny ,Vzdalené mapovani“ se

pripojuje ke kabelovému svazku konzole a poskytuje napajeni pro
aktivaci a deaktivaci mapy pokryti a vstupu hlavniho spinace.

Externi jednotka ECU
Umoznuje ovladani hlavniho spinace pomoci externiho spinace
(fyzicka spinaci skrin / hlavni spinac pripojeny k jednotce ECU ASC-
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7.5. Nastaveni hlavniho spinace

10).

Zapnuti fizeni a virtualni rezim

Aktivace fizeni spusti hlavni spinac. Vypnutim fizeni se vypne hlavni
spinacC. Pokud je pouzit spinaC zapnuti dalkoveého fizeni, bude se
chovat stejne. Tlacitko virtualniho hlavniho spinace Ize stale pouzivat
K prepinani stavu hlavniho spinaCe bez zmeény stavu zapnuti fizeni.

122
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7.6. Nastaveni emulace rychlosti GPS

Odesilainformace o rychlosti vozidla do pripojného zarizeni ISOBUS
za UCelem provadeéni fizeni rychlosti nebo jinych funkci.

1. Vyberte PHipojné zafizenf - /Rychlostapoloha .

Nastaveni vystupu rychlosti a polohy GPS

Zavrit
-\ﬁ,aﬁ.!!. POjEZDOVﬂ RYCHLOST ISO
'"j_)m Deaktivovano

£.42 RYCHLOST GPS NMEA2000
£~ §3 Deaktivovano

5 POLOHA GPS NMEA2000
Deaktivovano

Vysila rychlost na sbérnici ISO anebo NMEA2000 do jednotky ECU.

Poznamka: Nastaveni GPS NMEA2000 urduje, ze virtualni jednotka
TECU by méla emulovat zpravy NMEA 2000 COG/SOG (129026),
pokud jiz nejsou pritomny ve sbérnici. Nema zadny vliv na vystup
NMEA 2000 odesilany z prijimace.

2. Vyberte pozadované vystupy.
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Kapitola 8 — Nastaveni produktu

8.1. Nastaveni databéaze produktu

Definice produktl Ize uloZit do jedné spole¢né oblasti. To umozriuje
pouzivat bézné produkty v celé radé ovladact rychlosti, aniz by bylo
nutné opakované zadavat nazvy a rychlost jednotlivych produkt.

Predem nastavené rychlosti, prirdstky a hustoty produktu lze
nastavit a ulozit pro vyvolaniv prislusném ovladaci rychlosti.

Faktor kalibrace pro kazdy produkt je prifazen ke kazdé nadrzi
pripojného zarizeni nebo zasobniku. To napriklad znamena, ze
mod&ovina muze byt ulozena jednou s riznymi kalibracnimi
hodnotami pro kazdy zasobnik.

Podrobné informace o produktu naleznete v navodu k obsluze
rozmetadla / postfikovace / seciho stroje.

Polozka nabidky Produkt umoznuije vytvaret definice produktu pro
zrno, kapalny produkt a NH3 (Cpavek).

m ¥ It

Kapalny Zrnkovy Amoniak
I
(% S
= ; N _— - fey
. < . ipojn
JZivatel Systém Vozidlo e Produkt

Pro kazdy produkt musi byt definovany nasleduijici informace:

« Hustota (pouze pro granulovany material): Hustota se pouziva
spolecné s objemem nadrze k urCeni kapacit nadrze. Definuje se
jako kg/I nebo Ib/gal.

« PrirGstek rychlosti: Uréuje, o kolik se zméni rychlost aplikace,
kdyz obsluha stiskne tlaCitko zvySeni/snizeni rychlosti aplikace.
Rychlost Ize zménit o pevnou rychlost nebo procentem rychlosti
nastavené pro moznost Pfedvolba rychlosti 1. Viz strana 32.
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8.1. Nastaveni databéze produkt(

« Predvolbarychlosti 1/ Pfedvolba rychlosti 2: Definuje
predvolene rychlosti aplikace.

« Faktor kalibrace: Jedna se o mnozstvi produktu rozptyleného na
otaCku mérici jednotky produktu pro granulované produkty
a pocetimpulzd z prdtokomeéru na litr kapaliny. Tuto hodnotu lze
zobrazit zde, ale je nutné ji nastavit pro kazde pripojné zarizeni
a produkt. Dalsi informace naleznete v navodu k obsluze
rozmetadla / postrikovace / seciho stroje.
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Kapitola 9 — Zaklady provozu

9.1. Pouziti minizobrazeni

& LW * a a Q

> »

, k
1l= 1

= 4

(1ap) veu

]

03:18 B, % 16
» g 15 < pome 00 "O‘w oo €

1 Navigacni panel

Minizobrazeni Ize otevrit vyberem libovolne funkce na navigacnim
panelu.

Nektera minizobrazeni maji Sipku maximalizace. Ty Ize rozSirit tak,
aby se zobrazovaly v zobrazeni na celou obrazovku, a to vybérem
Sipky nebo potahnutim doleva Ci doprava pres minizobrazeni
(ukonCenim potahnuti napravo od obrazovky minizobrazeni).

Poznamka: Pokud Ize minizobrazeni rozsifit na celou obrazovku, Ize
to provest také potahnutim zleva doprava na ikoné na navigacnim
panelu.

# < Map A
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9.1. Pouziti minizobrazeni

Chcete-li minizobrazeni posunout nahoru nebo dold, dotknéte se
libovolného mista v minizobrazeni a posunte jej pozadovanym

smerem. Minizobrazeni se zaCne pohybovat, jakmile se prst posune
mimo oblast.

Chcete-li zavrit minizobrazeni, vyberte znovu funkci na navigacnim
panelu, vyberte Sipku vlievo nahore nebo se dotknéte libovolného
mista v minizobrazeni a posunte jej doleva do navigacniho panelu.

& -
e A& Q @

it & @

V zobrazeni na celou obrazovku neni Sipka minimalizace.
Rozbalenim dalsiho minizobrazeni nahradite informace na hlavni
obrazovce.
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9.2. Zobrazeni informaci o systému

Tlacitko s logem Topcon na navigacnim panelu se pouziva
k zobrazeni souhrnl informaci o softwaru a systémui.

< 0 aplikaci A
#v TOPCON
) Agriculture

16 bfFe, 2020 09:46:00 am
\%, Verze software:
- 5.00.25 Beta

Copyright © 2002-2020
% Topcon Agriculture

Veskera prava vyhrazena

Maximalizujte minizobrazeni a zobrazte cely panel Informace
o systému.

< O aplikaci &

£ a=topcon | - -
) Agriculture Verze softwaru 5.00.25 Beta
16 bfe, 2020 09:45:59 am Znatka softwaru Topeon rd
1 Vi frware: v .0.. =
R‘“i ‘::2; Se:aw Verze aplikace U-Boot i:llzi:l::;ndmﬁd A2 pdyseang
= Copyright © 2002-2020 Hlavni firmware PMIC 08
E Topcon Agriculture
VeSkerk prévavytwazens Firmware jednotky CPU PMIC 08
-~ Firmware koprocesoru: 0.10.0
= Sériové cislo 20161200648
MAC adresa AB:D3:C8:00:B3:52
] 1P Adresa 10.48.26.25
I
|M| Prijimat GPS
Typ pfijimage AGI-4
verze firmwaru K16.22.27
Verze GNSS 45
Datum sestaveni 1 led, 2000
Sériové Zislo 0987654321
(1] 1234567890

m r Ovladat Fizeni n a

0 B @05 uX i -
:‘;) .:/.“: ;_,.——-: ﬂ 15 ¢'“ LUOED ‘IDO ’0" 000 °

Pomoci Sipek rozbalite nebo skryjete informace. V pripadé potreby se
zobrazi posuvnik.
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9.3. Zobrazeni navadéni

9.3. Zobrazeni navadéni

Pri prvnim pristupu na obrazovku Provoz se ve vychozim nastaveni
otevre cela obrazovka Navadeni. Lze ji také zobrazit
v minizobrazeni.

# < Map z

9.3.1. Barevné schéma navadéni
Prvky na obrazovce Navadeéni jsou znazorneny nasledujicimi

barvami:
» Seda: pole
« svetle Seda: Cary souradnicove sité
« tmaveé modra: hranice aktualné vybraneho pole
« stredne Seda: hranice neaktualniho pole
« tmave Cervena: neaktivni vodicilinie
 Cervena: linie fizeni
o Oranzova: souvrat
fialova: koleje
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9.8.2. Pouziti ovladacich prvkl zobrazeni

& B e © a al -1
» E \
®, L
= 1]

& 1

@ "
=

1 § 0318 0, 16 i > |||||

1 Ovladaci prvky zobrazeni

N

= Rezim vybéru, viz Rezim vybéru, strana 132.

@ Zobrazeni alarmu otadky souvratg, viz Uprava ota&ek souvraté
prostrednictvim alarmu, strana 228,

‘S Prepinani rezimu Guidelock. Viz Pouziti rezimu navadeni
Guidelock., strana 207.

® Klepnutim na tuto ikonu se posunuta mapa zobrazi s aktualni
polohou vozidla ve stfedu mapy. Viz Posun mapy v kapitole strana 38.

\’/ Vybrat viditelné vrstvy mapy, viz Vrstvy mapy, strana 132.

~
g Prepnout rezim zobrazeni mapy, viz Prepnout rezim zobrazeni
mapy, strana 135.

e\@\ Priblizeni nebo oddaleni, viz Priblizeni mapy, strana 136.
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132

9.3.3. Rezim vybéru

Chcete-li pouzit rezim vybeéru, stisknéte a podrzte tlaCitko na
obrazovce po dobu pul sekundy a poté pozadovany objekt vyberte
tazenim prstem pres objekt. Po aktivaci rezimu se zobrazi ikona
rezimu vybeéru a objekt se zvyrazni.

Tato funkce je k dispozici pro nasledujici objekty na obrazovce
Provoz:
« hranice (viz Uprava hranice, strana 177)
« znacky (viz Prace se znaCkami, strana 170)
« vodicilinie (viz nabidku Nabidka Vodici linie, strana 199)
 vztazné body uspory vody

9.3.4. Vrstvy mapy

1. Vybérem Q zvolite, které vrstvy pokryti ainformaci se zobrazi
na obrazovce.

Znatky

Cary soufadnicové sité
Viechna pole

Cislo Eary

Hranice dlohy

VRC

PouZita rychlost

Vrstva pokryti

Coverage >
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Vybrat viditelné vrstvy mapy
« Znacky: Viz Cast Nastaveni znacek, strana 169.

. Céry souradnicové sft&: Zobrazi ary souradnicové sité na
obrazovce Navadeéni.

« V8echna pole: Zobrazi vSechna definovana pole v aktualni farme.
. Cislo &ary: Zobrazi vodici linie jako Fadu &islovanych &ar pres pole
(plati pouze pro linie AB).

« Hranice ulohy: Zobrazi hranice ur¢ené pokrytim, pokud pole nema
hranici vytvorenou obsluhou. Viz Tlacitko ulohy, strana 161.

« Koleje: Zobrazi koleje. Viz Nastaveni koleji, strana 218.

« VRC: Aktivuje zobrazeni vrstvy mapy VRC (k dispozici pouze
Vv pfipadg, ze je na obrazovce Nastaveni aktivovana moznost
Variabilni fizeni rychlosti (Systém / Funkce / Pripojné zarizeni)).

« Pouzita rychlost: Tuto moznost vyberte, chcete-li zobrazit aktualni
rychlost, ktera byla pouzita (pokud vybrana vrstva pokryti
obsahuije variabilni rychlosti), nebo ji nechte nevybranou, chcete-li
zobrazit pouze pokryti (viz Vrstva pokryti nize).

Vrstva pokryti

VoliC vrstvy pokryti se pouziva k vyberu vrstvy pokryti, ktera se zobrazi
namape. To se provadi stisknutim stfedoveho tlaCitka a vybérem ze
seznamu nebo stisknutim Sipky vlevo/vpravo pro prochazeni
seznamu s zivym nahledem této vrstvy na mape na pozadi.

Pokud pozadovana vrstva pokryti neni v seznamu dostupnych vrstev
pritomna, vyberte moznost Vybrat... v horni Casti seznamu a potom
zvolte ze seznamu vrstev pokryti typy pro pridani nebo odstranéni
vrstev pokryti. Dostupné typy vrstev pokryti zavisi na pouzivaném
pripojném zarizeni.
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[ € X a Q

Znacky

Cary souFadnicové sit&
Viechna pole

Cislo €ary

Hranice dlohy

VRC

Pouita rychlost

Vrstva pokryti

<] Coverage >

Pokryti se zobrazuje zelené. Pouzita rychlost se zobrazuje ve
volitelnych barvach (pokyny pro zmeénu téchto barev naleznete nize).

Uprava legendy aplikované rychlosti

0 Tank 1: Aktualni ryc... 100
i b

Kdyz je vybrana volba Pouzita rychlost nebo VRC a vybrana vrstva

pokryti obsahuije variabilni rychlost, zobrazi se v horni Casti mapy

legenda. Barvy Ize upravovat.

1. Vyberte legendu, aby se zobrazila barva legendy a mapa
rozsahu.



Tank 1: Aktualni rychlost

<
0 kg/ha
10 kg/ha
20 kg/ha
30 kg/ha
40 kg/ha
50 kg/ha
60 kg/ha
70 kg/ha
80 kg/ha
90 kg/ha

>

Nastavit rozsah

0 kg/ha
10 kg/ha
20 kg/ha
30 kg/ha
40 kg/ha
50 kg/ha
60 kg/ha
70 kg/ha
80 kg/ha
90 kg/ha

100 kg/ha
100 kg/ha

60

< ﬁ Storno “
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« Nastavit rozsah: Ru¢né nastavte barvy a rozsahy.

« Automatické pouziti: Automaticky upravi barvy a rozsahy tak, aby
odpovidaly rychlostem aplikace zaznamenanym v aktivnim uloze.

« Automatické VRC: (K dispozici pouze v pripade, ze je aktivovano
variabilni fizeni rychlosti.) Automaticky upravi barvy arozsahy tak,
aby odpovidaly rychlostem pouzitym v predpisu ulohy.

2. Pomoci Sipky vlevo a vpravo ve spodni Casti editoru legendy
rychlosti vyberte barevny motiv, ktery bude pouzivat legenda

rychlosti.

Pokud je aktivovano variabilni fizeni rychlosti, m{zete pomoci
posuvniku v doIni &asti editoru legendy rychlosti nastavit prahlednost

vrstvy mapy VRC.

Pfepnout rezim zobrazeni mapy

~
CA)>

1. Vybérem "¢ ° prepnete zobrazeni mapy (Pohled se severem
nahore, Pohled shora nebbo Pohled z perspektivy).
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.
V pohledu se severem nahore &

predstavuje horni Cast obrazovky sever.

Hm e v N

FO
-

V pohledu shora £ predstavuje horni Gast

obrazovky aktualni smér vozidla.

Am P E ¥R
=8 ol v

w D

A L « 1D r-‘

Pohled z perspektivy L umisti mapu do
virtualni perspektivy pomoci virtualniho
obzoru.

=Ee

im s ¥R

FD
:
o9

Priblizeni mapy
V pripadé potreby mizete zobrazeni pribliZit vyb&rem moznosti

Q\e\ Stisknéte a podrzte pro rychle priblizeni.
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9.4. Zobrazeni podrobnosti o GPS

Zobrazeni a sledovani informaci o GPS:

1. Vyberte Informace o GPS 2, na naviga¢nim panelu.
Karta Poloha GPS

JHe
‘_r'.:
ZEM. SIRKA
34°49'01.83"S
ZEM. DELKA
138°37'08.94"E
VYCHODNI KURZ
282239.37 (54 )
SEVERNI KURZ
6144647.10

It ® ¢ R

Zemepisna Sirka a zemepisna délka ukazuji polohu vozidla.

Vzdalenost smérem na vychod a na sever ukazuje polohu a zonu
univerzalniho transverzalniho Mercatorova systemu souradnic (UTM)
vozidla. Méri se v metrech.

Cisla m¥zky na ose vychod-zépad (vodorovng) ukazuiji vzdalenost od
stfedoveho poledniku smérem na vychod (eastings) a Cisla mrizky na

ose sever-jih (svisle) ukazuji vzdalenost od rovniku smérem na sever
(northings).
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Karta Orientace vozidla

# £ Orientace vozidla

TORDD " |
._-;

g = ®

NADMORSKA VYSKA
-50.000 m
KURZ

\% 0.0°

RYCHLOST
= , 100km/h A |

— VALEC/VYSKA .
1.00° / 1.00° :

Zobrazuje nadmorskou vysku, kurs (stupné), skutecnou rychlost
vozidla a bocni sklon/naklon (stupne). Bocni sklon je nakloneni
vozidla vlevo/vpravo. Naklon je naklonéni vozidla dopredu/dozadu.

Karta Presnost GPS

# { Pfesnost GPS
Jie |
) » |

Vék -

i
= HDOP -— ‘
HRMS -— |

Zobrazuje po&et dostupnych satelit(, dobu korekce (sekundy)
a HDOP (nizsi hodnota znamena vysSi presnost) a HRMS (nizsi
hodnota znamena vySsSi presnost).

Poznamka: Hodnota HDOP (parametr horizontalni presnosti) udava
vliv na presnost rady satelitnich zdrojd a jejich geometrii. Udrzujte
antény mimo prekazky, aby byly odeCty GPS presne.
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HDOP < 1,0 Dobra presnost
HDOP mezi1,0a4,0 Prdmérna presnost
HDOP >4 Nizka presnost

Neplatné GPS 0 Zadny signal

Hodnota HRMS (horizontalni kvadraticky prlimér) vypodita prameérnou
horizontalni polohu ze zdrojovych informaci ze satelitd.
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9.5. Zobrazeni diagnostiky

Zobrazeni diagnostickych informaci:

1. Vyberte Diagnostika systému = na navigacnim panelu.
Karta Vyuziti paméti

€ VyuZiti paméti

= -am

Hlawnl pamét

41%

\% Pamét USB

|
|
|
1% ‘
|
|

% Systém soubort
1%

Karta Diagnostika konzole
Zobrazi se informace o stavu konzole.

< Diagnostika konzole

VNITRNI TEPLOTA
39.0°C

VOLNA PAMET
587 MB

EXTERNI NAPETI
13.5V

PROVOZNI DOBA
1 min

Il]

140



Kapitola 9 — Zaklady provozu

Karta Chybové kody
< Chybové kédy

== Y8

A\ 1A50118] - ECU 1 Zadna
komunikace

A\ 1A50119] - ECU 2 Zadna
komunikace

Zobrazi se seznam chybovych zprav. Pokud se vyskytnou problemy,
poznamenejte je pro pracovniky zakaznické podpory.

Karta Zaznam

Kartu Zaznam pouzivaji pracovnici zakaznické podpory. Pokud vSak
pracovnici podpory spolecnosti Topcon odeslou konfiguraCni soubor
zaznamu, Ize jej nacist z USB a spustit pomoci této obrazovky.

< PFihlaseni

=0 M8 D

KONFIGURACNI SOUBOR
<Kliknéte pro vybér>

Log_20200316_094628
O Bytes

Spustit zaznam
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9.6. Zobrazeni informaci o Uloze
Zobrazeniinformaci o uloze:

1. Vyberte Informace o Uloze = na navigacénim panelu.

== l
=
o ll [ < statistiky dlohy (4
(i \
BB
A ZPRACOVANA PLOCHA

HRANICNI PLOCHA

ZBYVAJICI PLOCHA

UJETA VZDALENOST

Zobrazuje celkové informace o pribéhu tlohy.

2. Maximalizujte miniaturni zobrazeni a vybérem moznosti
Zaznamenat podrobnosti o Uloze mUZete zadavat a prohlizet
poznamky o ploding, pocasi a podminkach na pracovisti.

< =
ﬁ B - 403 Potasi - J
FER%R% o - =
> . RYCHLOST VETRU s
> ZPRACOVANA PLOCHA 0.00 kmvh £}
0.04 ha
HRANIENT PLOCHA smEr vETRU
R.{ 0.00 ha
zevvajici PLOCHA
oooha e
ﬁ UJETA VZDALENOST
A17m VLHKOST
= 0.00%
o]
STAV NEBE
r &? Pladina
FAZE RUSTU
TYe pUDY
STAV PUDY
METODA APLIKACE
Movy...

3. Chcete-li zobrazit dalsiinformace, vyberte nasledujici karty.
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t) Trvani ulohy
?i Nastaveni ulohy

* Nastaveni navadéni

Pokud je vybrano pripojné zarizeni s vice nez jednim ramenem,
zobrazi se ikona pro vybér ramena, o kterém se maji zobrazit
informace.
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9.7. Sledovani na ovladacim panelu
Displej na ovladacim panelu Ize nastauvit.

@ 1236 YR 16 £ Ll Il -
= 12 @, A0.020m hRO ):Q{ 4 0190

il Gps

9.7.1. Pfizplsobeni ovladaciho panelu

1. Vyberte libovolné misto na ovladacim panelu a prizpdsobte si,
CO Se bude zobrazeno na ovladacim panelu.

2. DalSim stisknutim tlacitka na konkrétnim panelu jej mizete
upravit a zobrazi se dalSi moznosti.

3. Zruste vybér a vyberte pozadovanou moznost.

4. Potvrdte nové zobrazeni oviadaciho panelu. Vybrané moznosti
se zobrazi na ovladacim panelu.

Cas adatum

@ 1236|84 R 16 £ L Il -
= 12 @, A0.020m hRO ):Q{ 4 0190

il Gps

Cas se nastavuje pomoci obrazovky Nastaveni, UZivatel / Region /
Cas/datum. Datum je poskytovano prostrednictvim signélu GPS.

Sila signalu
@ 1236 AR 16 & o -
A 12 || 20 20 >‘Q‘{ Vv 0190

Panel sily signalu zobrazuije silu signalu GPRS a bezdratoveé sité.
GPS a zdroj korekce

@ 1236 4| 16| &0 L Il -
= 12 @ | A 0.020. hRO ):Q{ 4 0190

«88 | GPsS

144



Kapitola 9 — Zaklady provozu

Na panelu GPS se zobrazi nasledujici polozky:
o Pripravenost systému (ikona satelitu) a poCet dostupnych
satelitnich signalC.
« Kvalita korekce a presnost polohy.
« Pouzivany zdroj korekce.
Poznamka: Pokud je zdroj korekce nastaven na Autonomni, na
ovladacim panelu se zobrazi GPS.
Presnost do 2 cm je vysoka presnost.

Ikona satelitu

Zelena ikona satelitu signalizuje, ze GPS a zdroj korekce jsou
konvergovany a jsou zalozeny na HDOP. Jiné barvy oznacuiji, ze
informace nejsou k dispozici:

x Sedd: Zadny zdroj korekce, Zadny signdl
% Cervend: Spatna presnost

Zluté: Préimé&rna presnost

w .

]

* Zelena: Dobra presnost

Poznamka: Pokud byl béhem nastavovani GPS zvolen rezim
AUTOMATICKY, barvy se mohou b&hem operace ménit s tim, jak jsou
detekovany rlizné zdroje korekce. Pokud byl béhem nastaveni GPS
zvolen urCity zdroj, systém bude vyhledavat zvoleny systém. Dalsi
informace o zdrojich korekce viz strana 65 a dalsi informace o metrice
HDOP viz kartu strana 138.
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Ikona korekce
Seda ikona: Neby! prijat zadny zdroj korekce.

( A\} Cervené: Pijaty zdroj korekce se li&f od konfigurace.

Zluté: Zdroj korekce byl pijat, ale nebyl dostate¢né presny,
aby bylo mozné zapnout automatickeé rizeni. Zkontrolujte
diferencialni korekci a presnost polohy ve stavu fizen.

I

( A\} Zelena: Zdroj korekce se konvergoval pro automaticke
fizeni. (Presnost polohy na strance panelu Stav fizeni je
zelena.)

Informace o navadéni

% 1236 LR e |0
- 12 @, A0020 00 w >0‘§ |w| 0.00

8 Gps

Panely s informacemi o navadeéni lze konfigurovat tak, aby
zobrazovaly Ctyri z Sesti moznych moznosti: chyba bolni odchylky
od trasy, rychlost, kurs, fadek, zpracovana plocha nebo zbyvajici
plocha.

« Chybabod&ni odchylky od trasy: Zobrazuje vzdalenost vozidla od
nejblizSitrasy.

« Zpracovana plocha: Zobrazuje celkovou plochu pokryti pro
kazdé rameno (vCetneé prekryti).

« Zbyvajici plocha: Plocha, ktera neméla aplikované pokryti
v ramci hranic, které nejsou vylouceny z aktualni ulohy.

lkona rychlosti vozidla se méni v zavislosti na zdroji rychlosti vozidla
vybraném na obrazovce Nastaveni Pfipojné zafizeni / Ovladac /
Zdroj rychlosti. Pokud se rychlost vozidla zobrazuje nespravng,
mUze byt nutna kalibrace zdroje rychlosti.
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9.8. Rozpoznani barvy a pracovniho stavu

Obrazovka Provoz pouziva barvy k oznaceni stavu funkci. Presny
vyznam se bude mirne liSit podle pripojného zarizeni, voleb a funkci
stanovenych béhem nastaven.

Obecné:

. Cervend barva signalizuje, Ze funkci nelze pouzit. Zkontroluijte, zda
byly aktivovany a spravne nastaveny vsechny potrebne polozky.

« Bila barva signalizuje, ze funkce je pripravena k pouziti.

« Zlutd nebo zelend barva signalizuii, Ze funkce prévé pracuije.
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9.9. Vysvétleni vychozich nazvli soubort
Pri vytvareni novych vozidel, pripojnych zarizeni, vodicich linii nebbo
Uloh systém zobrazi vychozi ndzev, ktery mize obsluha zménit.
Nazvy vozidel a pripojného zarizeni jsou nasledujici:
o <Typvozidla/Typ pripojneho zarizeni>_XX
Pripona _XX je pripojena, pokud jiz existuje pripojné zarizeni se
stejnym nézvem (napiiklad: Cep a Cep_01).
Ulohy jsou pojmenovany nasledovné:
o <Nazev pripojného zarizeni>_ RRRRMMDD_XX
Nazev pripojného zarizeni <Nazev pripojného zarizeni> je nazev
aktualneé nacteného pripojneho zarizeni, za kterym nasleduje
datum ve formatu rok, mesic, den. Pripona _XX je pripojena,
pokud jiZ existuje Uloha se stejnym ndzvem (napfiklad: Cep_
20190321 a Cep_20190321_01).
Vodici linie jsou pojmenovany takto:
« <Vychozi_predpona>_RRRRMMDD_HHHMM_XX
Pripona _XX je pripojena, pokud jiz existuje soubor se stejnym
nazvem (napriklad L_20190321_1505 al_20190321_1505_
01).

Poznamka: Doporucujeme strukturovanym zpdsobem prejmenovat
polozky. To umoznuje snadnou identifikaci polozek v pozdgjsich
sezoénach.

Kdyz jsou pole a skupiny pokynl vytvoreny automaticky pomoci
tlaCitka ulohy (viz TlaCitko ulohy, strana 161), jsou pojmenovany
nasledujicim zplsobem:

« RRRR-MM-DD-HH-MM-SS_XX

Pripona _XX e pripojena, pokud jiz existuje soubor se stejnym
nazvem.
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Tyto nazvy Ize v pripadeé potreby zmeénit s vyuzitim spravce inventare.
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Kapitola 10 — Kalibrace rizeni

Konzole pouziva satelitni data pfijimana prostrednictvim prijimace
pripojeného k horni Casti vozidla k identifikaci presnych souradnic
vozidla. Pomoci téchto a dalSich udaji je systém schopen
odhadnout polohu vozidla a ovladat systéem fizeni vozidla.

Pro spravnou funkci systemu je treba provest kalibraci pro
individualni vozidlo. Pokud systém nebyl pro toto vozidlo kalibrovan,
postupuijte podle kroku v této kapitole.

& VAROVANI: Pfejedte s vozidlem na vhodné misto s rovnym
povrchem, v dostate€né vzdalenosti od lidi a prekazek, kde je
prostor pro jizdu v Uplnych kruzich. Aby byla zajisténa pfesna
kalibrace, musi mit vozidlo otevieny vyhled na oblohu a byt
dostate¢né daleko od strom(, vedeni vysokého napéti
a budov.
& Pokud se jedna o taZzené pfipojné zafizeni s Sepem,
* doporucuije se pripojné zarizeni demontovat, aby
nedochazelo ke kolizi tazné tyCe pripojného zarizeni.
Poznamka: Obrazovky Kalibrace se mohou lisit v zavislosti na
vybranem vozidle. Nekteré ovladace fizeni mohou nabizet kalibraci
hydrauliky.
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10.1. Kalibrace kompasu

Postupuijte podle pokynt pro spusténi privodce kalibraci. Pred
zahajenim jizdy se presunte na misto, které nebude rusit kalibraci.

Toto misto by mélo byt v dostatecné vzdalenosti od vysokého napéti

a velkych kovovych predmétd, s prostorem pro jizdu v celych
Kruzich.

Poznamka: Obrazovky Kalibrace se mohou lisit v zavislosti na
vybraném vozidle. VZDY SI PECLIVE PRECTETE POKYNY NA
OBRAZOVCE.

I
1. Vyberte nabidku MoZnosti fizeni ¥ / Kalibrace automatického

fizeni =,
Zobrazi se obrazovka Kalibrace rizeni.

2. Vyberte KOMPAS. | pokud je soucast hlasena jako kalibrovana,
dokonCete kalibraci; atoiv pfipade, ze prijimac nebyl natomto
vozidle kalibrovan.

3. Prectéte siinformace na obrazovce a hajdéte vhodné ploché
misto v dostateCné vzdalenosti od vysokého napéti a velkych
kovovych predméti. Poté vyberte ikonu Dalsi = =~

4. Jedte svozidlem v kruhu priblizné 75 % na plny rejd doprava

nebo doleva. Po dokonceni 1 72 otaCky zastavte a vyberte ikonu

Dalsi.

5. Jedte s vozidlem primo vpred priblizné 100 m, a poté vozidlo
ZASTAVTE. Vyberte ikonu Dalsi.

6. Systém zacCne ukladat kalibracni data. PoCkejte, az se na
obrazovce zobrazi zprava, ze kalibrace byla Uspesné

dokoncena, a pote potvrdte tlaCitkem m
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10.2. Kalibrace snimad&e uhlu natoceni kol
Poznamka: Kalibraci snimace uhlu natoCeni kol provadgéjte jednou za
6 az 12 mésicd.
& VAROVANI: Pred vyb&rem ikony Dal3( se ujistéte, Ze je

*> kdispozici dostatedny prostor pro dokonéeni celého manévru.

Kalibrace bude trvat az 60 sekund v kazdém z téchto
uzamknutych rezimda.
& VAROVANI: Nékteré modely vozidel mohou automaticky
*> posunout kola do poZzadované polohy.

|
1. Vyberte nabidku MozZnosti fizeni ¥ / Kalibrace automatického

fizeni == .
Zobrazi se obrazovka Kalibrace rizeni.

2. Vyberte SNIMAC UHLU NATOCENI KOL. | pokud je sou¢ést
hlaSena jako kalibrovana, dokoncCete kalibraci; ato i v pripade, ze
prijimac nebyl natomto vozidle kalibrovan.

Poznamka: PocCet obrazovek a obsah obrazovek se mize lisit

v zavislosti na vozidle a typu ovladace fizeni. Pokud se zobrazi
chybova zprava, prectéte siji, a nez budete pokracovat, provedte
doporuceny postup.

3. Jedte s vozidlem dopredu, abyste mohli zahgjit postup. Kalibrace
snimace uhlu natoCeni kol musi byt provedena pri rychlosti 2 km/h.

4. OtocCte volant do leve krajni polohy a vyberte ikonu DalSi =4
5. Otocte volant do prave krajni polohy a vyberte ikonu Dalsi.

6. Zkontrolujte, zda se vozidlo stale pohybuje rychlosti 2 km/h.
OtocCte volantem co nejblize ke stfedni poloze.

Poznamka: Nalezeni stredni polohy a jizda v primém smeéru pred
vybérem ikony DalSi jsou pro vykon systému kliCove.
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10.2. Kalibrace snimace uhlu natoceni kol

VAROVANI: Pfed pokradovanim se uijistéte, Ze ma traktor
dostatek mista pro jizdu vpred ve stfedni poloze.

7. Vyberte ikonu Dalsi.

8. Systém zaCne ukladat kalibracni data. PoCkejte, az se na
obrazovce zobrazi zprava, ze kalibrace byla Uspesné
dokoncena, a pote potvrdte tlacitkem m

Poznamka: Nékteré ovladade fizeni mohou zpUsobit, Ze konzole
nabidne kalibraci hydrauliky. Pokud se tato nabidka zobrazi, vyberte
hydrauliku a postupuijte podle pokyn( na obrazovce.
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Kapitola 10 — Kalibrace fizeni

10.3. Kalibrace montazniho sklonu
Montazni sklon se vztahuje k pocateCnimu sklonu od vodorovne
roviny, pfi kterem je prijimac GPS namontovan na streSe vozidla.
Montéazni sklon mUze byt ovlivnén a zménén nasledujicimi faktory:

o [lak v pneumatikach

« Napnuti pasu

« Dvojmontaz

« Velikosti pneumatik

o Odpruzeni kabiny

« Opravy kabiny (odpruzeni a upevneni)

« Demontaz azpétna montaz prijimace

« Misto montaze bylo premisténo.
Poznamka: Kalibraci montazniho sklonu je treba provést v pripadé
jakékoli z vySe uvedenych zmeén nebo minimalneé jednou za 6 az
12 mésicU.
Pokud pouzivate jako Zdroj korekce moznost Autonomni, doporucuje
se stale provest kalibraci montazniho sklonu, i kdyz obrazovka uvadi,
Ze neni nutna.
Kalibrace montazniho sklonu se provadi na volné ploSe v dostatecné

vzdalenosti od prekazek. Pokud montaz prijimace neni zcela
vodorovna, tato kalibrace upravi parametry podle skutecné polohy.

L'S VAROVANI: Zaijistéte, aby mélo vozidio dostate&ny prostor pro
*2  jizdu o délce nejméné 70 m v pfimém smeéru a pro otoCeni na
kaZzdém konci trasy.

|
1. Vyberte nabidku MoZnosti fizeni ¥ / Kalibrace automatického

fizeni == .
Zobrazi se obrazovka Kalibrace rizeni.
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10.3. Kalibrace montazniho sklonu
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2. Vlyberte MONTAZNI SKLON. | pokud je sougdst hiasena jako

kalibrovana, dokoncete kalibraci; atoiv pfipadeé, ze prijimac
nebyl na tomto vozidle kalibrovan.

Poznamka: Pri kalibraci montazniho sklonu jsou body trasy ,A“ a
,B“ vykresleny na vice nez 70 m prijizdé vozidla rychlosti 2 km/h
podél trasy. Obsluha otoCi vozidlo na konci drahy a opakuje
postup. Je dileZité, aby vozidlo projelo trasovymi body ,A" a ,B*
priblizné do 30 cm, aby bylo mozné zahgjit dalsi krok postupu
kalibrace.

. Prejedte s vozidlem na volnou plochu. Az budete pripraven

zahajit postup, vyberte ikonu u a oznacte trasovy bod ,A“.

. Jedte primo vpred. Trasovy bod ,B“ se vytvori automaticky,

kdyz Vzdalenost k A ukazuje 70 m.

. Otod&te vozidlo a pofidte pravé vykreslenou trasu. Cislo této trasy

by mélo byt ,,0%,

. Chcete-lifidit na trase, vyberte na provozni obrazovce Zapnuti

automatického fizeni. Barva se zméni na zelenou, zazni zvukovy
ton a na obrazovce zacne blikat ,,zprava aktivace®, ktera
signalizuje, ze bylo aktivovano automaticke rizeni.

@
»P oo

Pokud se fizeni neaktivuje po vybéru Zapnuti automatického
fizeni, zobrazi se pole stavu fizeni.

. Nez budete pokraCovat v postupu kalibrace montazniho sklonu,

vyreste vSechny problémy s Cervenymi indikatory (projdete
problémy zobrazené na obrazovce shora dolt).
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13.
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15,

Kapitola 10 — Kalibrace fizeni

Diferenciaini korekce
PFesnost polohy
Ovladat fFizeni
(Zjigtovani...)
Geometrie vozidla
Profil vozidla

Rizeni kalibrovdno
Uzaméeni

Dostupna trasa

VAKX

Trasa synchronizovana
Zakdzana operace
Pritomnost obsluhy
Volant

Rychlost

Chyba boéni odchylky od
trasy

v/ Chyba kurzu

Najedte s vozidlem na bod B, ktery byl vytvoren béhem
kalibrace.

HKEALUXRXKSLEHAX

Nastavte rychlost vozidla na 2 km/h.

. Jedte po trase zpét do drive vytvoreného bodu , A,

Pokud Vzdalenost k A udava 50 m, zaCne se pohybovat modra
&ara naindikatoru Pribéh kalibrace a procento se zvysi.

Jakmile indikator Pribéh kalibrace dosahne hodnoty 50 %,
indikator kalibrace se zastavi a procentualni hodnota z(stane na
hodnoté 50 %.

To znamena, ze systém ma dostatek dat pro prvni fazi kalibrace
a kalibrace montazniho sklonu bude v tomto bodé pozastavena.

Pokracujte prekrizenim trasového bodu ,A”.
Po prekrizeni trasoveho bodu ,,A“ otocCte vozidlo.
Poridte trasu ,,0“ a znovu zapnéte automaticke rizeni.

- ~
S

Prekrizte trasovy bod ,,A“ znovu pri jizde opacnym smerem.
Nastavte rychlost vozidla na 2 km/h.
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10.3. Kalibrace montazniho sklonu

16. Jedte po trase zpét k drive vytvorenému trasovemu bodu ,,B.

Pokud je Vzdalenost k B mensinez 50 m, presune se modra
&ara na indikatoru Pribéh kalibrace z 50 % a procento se zvysi.

Kdyz indikator Pribéh kalibrace dosahne hodnoty 100 %,
indikuje to, ze systém ma dostatek dat pro druhy stupen
kalibrace a kalibrace montazniho sklonu je v tomto bodé
pozastavena.

17. Pokracujte prekfizenim trasoveho bodu ,,B“.
18. Zastavte vozidlo. Montazni sklon byl Uspésné kalibrovan.

19. Potvrzenim pomoci tlacitka m se vratite na obrazovku
kalibrace.

Na obrazovce Kalibrace fizeni se zobrazi Kalibrovano pro
kompas, snimac uhlu natoCeni kol a montazni sklon.

20. Potvrdte pomocitlacitka m pro navrat zpét.

Hardware pfijimace
Diferencialni korekce
PFesnost polohy
Ovladac fizeni
(PVED)

Geometrie vozidla
Profil vozidla

Rizeni kalibrovano
Uzaméeni

Dostupna trasa
Trasa synchronizovéana
Zakazana operace
PFitomnost obsluhy
Volant

Rychlost

Chyba boéni odchylky od
trasy

Chyba kurzu

0 -

Indikatory na panelu Stav fizeni budou nyni zelené.

SSSAS

"N SSAKRSSKASA
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Kapitola 10 — Kalibrace fizeni

10.4. Re8eni chyb/alarm( kalibrace

Behem kalibraci se mohou objevit nasledujici chyby / alarmy. Chyby
opravte provedenim nize uvedenych doporucenych postupd.

Ovladac fizeni neni inicializovan.
Podsystem fizeni neni zapnuty nebo neni pripraven k pouziti.
Zkontrolujte, zda je podsystém rizeni zapnuty a pfipraveny k pouziti.

Nesoulad profilu fizeni
Parametry ve vybraném profilu vozidla neodpovidaji konfiguraci
vozidla v podsystému fizeni.

Vyberte spravny profil vozidla pro toto vozidlo.

Nesoulad parametru

Parametry geometrie vozidla neodpovidaji konfiguraci geometrie

VvV systemu fizeni.

Znovu vyberte vozidlo na obrazovce Nastaveni nebo se ujistéte, ze je
geometrie vozidla na obrazovce Geometrie vozidla spravna.
Pfijima¢ odpojen

Prijimac AGI se vypnul, ztratil napajeni nebo doslo k preruseni
sérioveho spojeni prijimace a konzole.

Zkontrolujte napajeni prijimace a ujistéte se, ze je sériove pripojeni

v poradku.

Nezdarila se kalibrace kompasu

Zopakujte kalibraci kompasu a zajistéte, aby vozidlo dokoncilo

1 72 otacky. Pri provadéni postupu se ujistéte, ze vozidlo stoji.
Premistéte prijimac mimo magneticke zdroje.

Nezdarila se kalibrace snimace uhlu natoceni kol

Zopakujte postup a ujistéte se, ze se ridici naprava pohybuje v celem
rozsahu.

Oveérte, zda se informace o poloze snimace uhlu natoCeni kol pohybuji
pri otaCeni ridici napravy.
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10.4. Redeni chyb/alarmd kalibrace

Zkontrolujte kabeloveé svazky a pripojeni snimace Uhlu natoceni kol.
Zkontrolujte stav snimace kola.

Porucha snimac uhlu natoc¢eni kola.

Verze firmwaru pfijimacCe je zastarala
Aktualizujte firmware prijimace.
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Kapitola 11 — TlaCitko ulohy

Tlacitko Ulohy v horni ¢asti panelu nastrojd navadeni ’J je nutné

stisknout, aby se spustila Uloha.

’J Systém je pripraven zahajit novou Ulohu nebo pozastavit ulohu.
0 Uloha probiha.

o Stisknutim zobrazite chyby, ktere brani spusteni ulohy.

Poznamka: Pokud uloha neprobiha, nebudou dostupné funkce
pokryti mapy, zpravy o uloze a automatické ovladani sekci a fizeni
rychlosti.

Stisknuti tlaCitka ulohy uzivateli take umoznuje rychle zahajit praci,
aniz by musel nastavovat klienta, farmu, pole, Ulohu atd.

Poznamka: Pokud je pole jiz nastaveno v aktualni poloze GPS,
automaticky se nacte.

Stisknutim tlagitka spustite Ulohu a mdzete také provadét dalsi
funkce, v zavislosti na tom, co jiz bylo nastaveno. Na pét sekund se
zobrazi zprava s informaci, ktere funkce byly provedeny
automaticky. Pokud napriklad neni dosud nacteno zadné pole,
vytvori se pole. Pokud je aktivovano variabilni fizeni rychlosti, otevre
se okno VRC, aby bylo mozné rychlosti konfigurovat pred zahajenim
ulohy.

Vybrana skupina vodicich linii 2

Created task Pivoted 5 SECTIONS 20200316 m
J

09:51 8
o :&02016 0.0 b0 1l e

=4 16 E2 ' 0.00

Obvod pole je urCen hranici ulohy po dokonceni ulohy (vytvoreni
provedenim pokrytim). To Ize zobrazit zapnutim vrstvy Hranice
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ulohy ve vrstvach mapy (viz Vybrat viditelné vrstvy mapy, strana
133). Uvédomte si, Ze pokud Uloha nepokryva celé pole, nebude
hranice ulohy odpovidat skuteCnému fyzickému obvodu pole. To
muUze také vést k vytvoreni druhého pole, pokud je na opacném
konci pole spusténa jina Uloha, protoze systém nema zptsob, jak
zjistit, ze jsou obe pole fyzicky propojena. Funkci Hranice z pokryti
(viz Vytvoreni hranice z pokryti, strana 174) Ize pouzit ke zméné
hranice ulohy na skuteCnou hranici, pokud je to pozadovano. (Musi
byt vybrana uloha, ktera byla pouzita k provedeni pokryti.) Pripadné
Ize zaznamenat novou hranici.

Poznamka: Hranice Ulohy nelze pouzit k zobrazeni souvrati nebo
provadeni otaCek souvrate.

Karta Nastaveni ulohy na obrazovce Informace o uloze (viz
Zobrazeniinformaci o Uloze, strana 142) zobrazuje nazvy
automaticky generovanych funkci. Ty Ize upravovat pomoci spravce
inventare (viz Spravce inventare, strana 257).

Pozastaveni ulohy
Uzivatel by mél pozastavit ulohu vzdy, kdyz potrebuje opustit pole,
aby mohl provést operace, jako je pInéni nadrze. Stisknutim tlaCitka

0 zobrazte nasledujici obrazovku a poté vyberte Pozastavit.

Zastavit alohu

Pokud jste dokoncili alohu,
stisknéte tlacitko ,,Hotovo” a uloha
bude dokonéena a odstranéna.
Pokud budete dale pracovat na
této uloze, stisknéte tladitko
.Pozastaveni”.

Pozastave

- Hotovo
ni

Storno

Po navratu na pole stisknéte tlaCitko ’J pro obnoveni dlohy.

Dokonceni ulohy

Stisknéte tlacitko O a poté vyberte Hotovo.
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Kapitola 11 - Tlacitko ulohy

Jakmile je Uloha dokoncena, je uvedena do stavu zastaveno a uloha je
archivovana spolu se zavislymi parametry (napr. hranice pole,
produkty, pokyny, které byly v Gloze pouZity). Uloha bude
exportovana do platformy TAP, pokud je aktivovana.

Pokud je Uloha zastavena omylem, Ize ji znovu nacist a restartovat, viz
Vybér existujici Ulohy, strana 183. Zobrazi se varovani, které musi byt
prijato pred opétovnym spusténim udlohy.
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Kapitola 12 — Nabidka Pole

V této kapitole je podrobné popsan zplsob nastaveni klienta, farmy,
pole, hranic, zon vyluk a znacCek.

Konzole uloziinformace o poli tak, aby po nastaveni mohly byt
vyvolany podrobnosti o poli pro dalsi ulohy na stejném poli.

Prejedte na pole a podle pokyn( nastavte pole a identifikujte jeho
vlastnosti.

Poznamka: Aby se hranice a souvisejici informace zobrazily na
obrazovce, musi byt vozidlo na poli nebo v jeho blizkosti.

12.1. Vybér klienta / farmy / pole

1. Vyberte nabidku Pole ‘ /\Vybrat pole a .
2. Vyberte pozadovaneho klienta, farmu a pole a potvrdte.

_?d'ﬁe m
81
d:

E Storno “

3. Chcete-li vybrat nejblizsi pole, vyberte NejblizSi pole
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12.1. Wbér klienta / farmy/ pole

Pouzije se aktualni poloha GPS. To bude fungovat pouze
v pfipadé, ze blizka pole maji vytvorené hranice.

4. Potvrdte vybér pole.
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Kapitola 12 — Nabidka Pole

12.2. Vytvoreni klienta / farmy / pole

1. Vyberte nabidku Pole ‘ / Nové pole a :

Poznamka: Pri zobrazeni moznosti pojmenovani jsou poskytnuty
vychozi ndzvy souborl. Dirazné se doporucuje, aby obsluha
polozky pojmenovala promyslenym a strukturovanym zptisobem,
ktery umozni snadné pouziti v budoucich sezonach.

Poznamka: V pripadé potreby Ize pole vytvorit bez spojeni

s klientem nebo farmou. Kdyz vytvorite klienta nebo farmu, dojde
ke spojeni se vSemi poli, ktera vytvorite, dokud neprepnete na
pole, které je najiné farme.

2. Vyberte JMENO KLIENTA, zvolte Novy, zadejte jméno a potvrdte
(nebo vyberte stavajiciho klienta, pokud jiz byl néjaky nastaven).

Nové pole

" | JMENO KLIENTA
None

u NAZEV FARMY
None

NAZEV POLE
<Vytvofit nové>

3. VWyberte NAZEV FARMY, zadejte nazev a potvrdte (nebo vyberte
stavajici nazev farmy, pokud jiz byla n€jaka nastavena).

4. Vlyberte NAZEV POLE, zadejte nazev a potvrdte.

5. Dokoncenim této Casti vyberete nove pole, pokraCujte Casti
Nastaveni nove hranice, strana 172.

Poznamka: Chcete-li zménit néktera z téchto nastaveni po jejich
potvrzeni, postupujte podle pokynd v Spravce inventare, strana 257.
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12.3.
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Odstranéni pole z paméti

12.3. Odstranéni pole z paméti

Moznost Odstranit pole z paméti ® Ize pouzit pri opusténi pole
pole, pokud bylo vozidlo presunuto na noveé pole, ale obsluha
neprovedla vytvoreni noveho pole nebo udlohy.

Pokud neni tato moznost pouzita, kdyz se vozidlo vzdali vice nez

15 km od aktualniho pole, zobrazi se nasleduijici zprava a pole se
automaticky odstrani: ,,Aktivni pole je vzdaleno vice nez 15 km. Bylo
deaktivovano a jeho data vymazana z paméti.“

Poznamka: Konzole se jiz nerestartuje, pokud je prilis vzdalena od
aktualniho pole.



Kapitola 12 — Nabidka Pole

12.4. Nastaveni znacCek
Znacky se pouzivaji na navigacni mape k oznaceni prekazek
a polozek zaznamenanych na poli.

Poznamka: V pripadé potreby Ize znacky pouzit se zonou vyluk kolem
prekazky (napriklad velky otvor nebo stozar elektrického vedeni).

V pripadeé potreby si prectéte tuto Cast a Cast Uprava hranice, strana
177.

1. Prejedte k polozce, ktera ma byt opatrena znackou.

N P
2. Vyberte nabidku Pole / Vlybrat znadku .

3. Chcete-li oznacit prekazku, vyberte symbol znacky, ktery se
umisti na dané misto na mape.

F Znatka ] Vystraha

F Nebezpeti Nebezpei vody
" stotir @ o

. Kameny {ay Plevel

& strom Viastni

Storno

Poznamka: Chcete-li zménit Prednastavené znacky, postupuite
podle pokynU v ¢asti Nastaveni znacek, strana 86.

4. Chceete-li upravit znacky, vyberte Vlastni a definujte konkrétni
znacku.
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12.4. Nastaveni znadek

PFidat bod znacky

. I . F 3 _.*_'I'

® @ L »

NAZEV ZNACKY

5. VWyberte pozadovany symbol, vyberte NAZEV ZNACKY
a zadejte nazev. Potvrdte nazev. Potvrdte pridani prizplsobené
znacky.

6. Pokud je kolem prekazky potrebne vytvorit zonu vyluk, prejdete
na ¢ast Uprava hranice, strana 177.

7. Neni-lizona vyluk potfebna, prejdete na dalsi polozku v poli,
ktera ma byt oznaCena, a postup opakuijte.

12.4.1. Prace se znaCkami

1. Stisknéte a podrzte znaCku na obrazovce po dobu 0,5 sekundy.
Zobrazi se prekryvné okno:

I
] Zménit: Umoznuje zvolit jiny typ znacky pro toto umistén.

j Prejmenovat: Umoznuje zménit nazev, ktery se zobrazuje
na znacce.

=

-~ Zmeénit umisténi znaCky: Presunte znacku stisknutim
a pretazenim do nového umisteni.
X

Korekce posunu GPS: Premistéte vozidlo na misto znacky

a provedte kompenzaci posunu GPS. Poznamka: Informace
0 odstranéni pouzité kompenzace posunu GPS naleznete v Casti
Kompenzace posunu GPS, strana 243.
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Kapitola 12 — Nabidka Pole

ﬂ Odstranit: Odstrani vybranou znacku.
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12.5. Nastaveninové hranice

172

12.5. Nastaveni nové hranice

V pripadeé potreby je mozné v ramci jednoho pole vytvorit vice
hranic. Mohou byt vytvoreny jizdou po hranici (viz nize) vytvorené

z pokryti (viz strana 174) nebo vytvorené ze souborl tvaru (viz strana
175).

Poznamka: Pokud obsluha nezaznamenala hranici pole, pak se po
dokoncCeni ulohy vytvori hranice ulohy po celem obvodu ulohy.
Umisténi poli vytvorenych timto zpCsobem Ize zobrazit zapnutim
vrstvy Hranice ulohy ve vrstvach mapy (viz Vybrat viditelné vrstvy
mapy, strana 133). Hranice Ulohy se pouzivaji k detekci pole pri
pristim navratu vozidla na pole a k seskupeni Uloh a vodicich linif
(pokud byly vytvoreny) podle dané polohy GPS, aby byl v budoucnu
k témto datlim mozny snadny pristup.

Uvédomte si, Zze pokud uloha nepokryva celé pole, nebude hranice
Ulohy odpovidat skute¢nému fyzickému obvodu pole. To mUze také
vést k vytvoreni druhého pole, pokud je na opacném konci pole
spusténa jina Uloha, protoze systém nema zpusob, jak zjistit, Ze jsou
obé pole fyzicky propojena. Funkci Hranice z pokryti (viz Vytvoreni
hranice z pokryti, strana 174) Ize pouzit ke zmeéne hranice ulohy na
skutecnou hranici, pokud je to pozadovano. Nebo |ze zaznamenat
novou hranici.

Vnitfek vytvorené hranice je vychozim nastavenim pro region prace,
ale vSechny hranice vytvorené v ramci této hranice jsou vychozi pro
vyloucCeny region (zobrazeny Sedg). Tyto viastnostilze upravit. Viz
Uprava hranice, strana 177.

Nastaveni hranice urCuje obvod pole (nebo ¢ast pole). Hranice se
mohou prekryvat.

Je mozné zadat posun zaznamu hranice, ktery urCuje, kde se
hranice zaznamenava vzhledem k vozidlu. To zahrnuje ploty a dalSi
prekazky, které neumoznuiji vozidlu pfesne projet po hranici.

Po zadani posunu musi vozidlo projet kolem hranice pole.



Kapitola 12 — Nabidka Pole

1. Jedte svozidlem k okraji pole.

?.L
2. Vyberte nabidku Pole / Posunuti hranice «» .

Posunuti hranice

POSUNUTI ZAZNAMU
S ‘u‘pravn

¥¥.A DALSI POSUNUTE
( 0.000 m

g POLOHA ZAZNAMU

Predni pfipojné zafizeni

DALSI ODSAZENI ZPREDU
a8 0.000m

« Posunuti zaznamu: Umisti posunuti na levou nebo pravou stranu
pripojného zarizeni.

« Dalsi posunuti: Zadejte kladnou hodnotu pro prodlouzeni posunuti
za okraj pripojneho zarizeni. Zaporna hodnota slouzi k nastaveni
posunuti v rozsahu pripojné zarizen.

« Polohazaznamu: Vybérem zaznamenate hranici od predni nebo
zadni Casti pripojneho zarizeni nebo od polohy vozidla.

« DalSi odsazeni zpredu: Posune pozici zaznamu dopredu (nebo
dozadu, pokud je zadana zaporna hodnota).

Poznamka: Pripojné zarizeni musi byt zadano béhem nastavovani, ale
skutecCné pripojneé zarizeni nemusi byt fyzicky pfipojeno k vozidiu.

3. Vyberte Zaznamenat hranici pole EI

4. Jedte s vozidlem po hranici pole. Modra Cara zobrazuje
zaznamenavanou hranici s ohledem na pripadne odchylky.
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5. Vybeérem moznosti Pozastavit L pozastavite zaznam. To je
uziteCné, pokud prekazka braniv jizde po hranici. Ikona se
zmeéni a zobrazi moznost zaznamu. Vybérem moznosti Z&znam

EI jej obnovite. Hranice zaznamena primou linii mezi bodem,
v némz byl zaznam pozastaven, a bodem, v némz byl zaznam
obnoven. Uvédomte si, ze zaznam hranice lze automaticky
pozastavit, pokud je hlavni spinac vypnuty (viz Pozastaveni
zéznamu hranice na hlavni jednotce, strana 38).

6. Jakmile se vozidlo priblizi k poCateCnimu bodu, vyberte
Dokondit zaznam hranice pole , aby se automaticky
dokoncila hranice.

7. V pripade potreby opakujte postup pro dalSi hranice.

12.5.1. Vytvoreni hranice z pokryti
Hranici je mozné vytvorit ze stavajicino pokryti.
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Kapitola 12 — Nabidka Pole

Vybérem nabidky Pole ‘ / Vytvorit hranici z pokryti @
zobrazte hranici z panelu nastaveni pokryti.

« Vyhlazeni: Minimalni velikost mezery, ktera bude automaticky

vyplnéna pri vytvareni hranice z pokryti.

Minimalni plocha pokryti: Jakékoli pokryti mensinez zde zadana
plocha automaticky nevytvori hranici.

Vzdalenost od pokryti: ZvétSuje vytvorenou hranici o zadanou
vzdalenost od pokryti.

Vylou&ené regiony (zapnuti/vypnuti): Vyloucené regiony se
pouzivaji k oznaCeni oblasti, na které nebude aplikovan produkt,
pokud se pouziva ovladani sekci. Zapnutim této funkce
automaticky vytvorite vyloucené regiony z jakychkoli mezer

v pokryti, ktere jsou v ramci celkové oblasti pokryti.

Minimalni vylou€ena plocha: Jakakoli mezera v pokryti mensi nez
zde zadana plocha automaticky nevytvorivylouceny region. Tim
se zabrani tomu, aby se automaticky vytvarely velmi malé mezery
v pokryti uvnitf hranice jako vylouCené regiony.

Hranice (nebo nékolik hranic) se vykresli kolem vnejsiho okraje
stavajiciho pokryti. Do aktualniho pole se pridaji nové hranice.

12.5.2. Vytvoreni hranice ze souboru tvaru
Hranici lze importovat ze souboru tvaru ulozeného na USB nebo
z platformy TAP.

1.

Nactéte soubor tvaru na USB (pokud pouzivate) a viozte USB do
konzole. (Pripadné se ujistéte, ze je konzole pripojena k platformé
TAP.)

. Vyberte nabidku Pole ‘ / Vytvofit hranici ze souboru tvaru %)

Vyberte ikonu USB nebo TAP v doini Casti obrazovky.
Prejdete do umisténi, kde je ulozen soubor tvaru, a vyberte jgj.
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5. Potvrdte import souboru tvaru hranice.
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12.5.3. Uprava hranice
Jakmile je hranice vytvorena, Ize ji upravit.
1. Stisknéte obrazovku na 0,5 sekundy a posunte prst po hranici.

Hranice se zvyrazni a po uvolnéni obrazovky se zobrazi prekryvné
okno:

@ Aktivujte fizeni na hranici. Viz Pouziti fizeni na hranici, strana
208. Pokud je tato moznost vybrana omylem, vyberte nabidku
Vodici linie / Zménit rezim navadeén.

-’ Stisknutim ikony zobrazite obrazovku Upravit hranici.

L O e ®oa q
imizw

VYLUKA SOUVRATE
Ne

TYP REGIONU
Kategorizovany region

1 KATEGORIE
B

o Nazev: Volitelny nazev pro identifikaci hranice.

 Vyluka souvraté: Nastavi, zda budou okraje hranice zony vyluk
povazovany za souvrat (viz Nastaveni prace na souvrati, strana
179).
 Typregionu:
o Region prace: Regiony prace se pouzivaji k oznaCeni oblasti, na
které nebude aplikovan produkt, pokud se pouziva ovladani
sekci.
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o Vylougeny region: VylouCené regiony se pouzivaji k oznaceni
oblasti, na které nebude aplikovan produkt, pokud se pouziva
ovladani sekci.

o Vypnuto: Existence hranice je ignorovana.

o Kategorizovany region: Tam, kde je velké mnoZzstvi hranic,
mUze byt uzitecné spojeni kazdé kategorie (napriklad pro
zahrnuti oblasti béhem postrikovani, ale vylouceni téchto
oblasti béhem seti). Kategorie Ize poté pouzit k definovani
regionl prace a vyloucenych regiont pro aktualni dlohu (viz
Vytvoreni nove ulohy, strana 184).

« Kategorie: Slouzi k prifazeni nebo vytvoreni kategorii regiona.
Zobrazi se pouze v pripade, ze je jako Typ regionu vybrana
moznost Kategorizovany region. (TlaCitko koSe vedle tohoto
pole Ize pouzit k odstranéni nepouzivanych kategori.)

TlaCitko koSe v dolni Casti obrazovky Ize pouzit k odstranéni vybranée
hranice.

12.5.4. Odstranéni hranice

Pokud je nutné hranici zménit, Ize ji vymazat a nastavit novou hranici.
Chcete-li odstranit jednu hranici, mdzete pouzit tladitko koSe na
obrazovce Upravit hranici.

Odstranéni vsech hranic pole:

1. Jedte napole.

2. Vyberte nabidku Pole ‘ /\ybrat polea azvolte nazev
klienta, farmy a pole. Hranice se zobrazi na obrazovce.

3. Chcete-li hranici odstranit, vyberte Vymazat hranici = . Zobrazi
se zprava s zadosti o potvrzeni.

Poznamka: Vymazani hranic je trvala akce.
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12.6. Nastaveni prace na souvrati

Pripojné zarizeni Casto kolem hranice pracuje jinak nez na zbyvajici
Casti pole. Souvrat vytvari zonu uvnitr linie hranice, ktera bude
zpracovana jinym zplsobem. Sitka bude zaviset na zplisobu prace
obsluhy na poli.

Poznamka: Data souvraté se ukladaji s vybranym pripojnym
zarizenim. To umoznuje, aby kazdé pripojné zarizeni mélo rdzné
pozadavky na souvrat.

Poznamka: Souvrat Ize vytvorit pouze po zaznamu hranice, viz Sast
Nastaveni nove hranice, strana 172.

Podle nasledujicich krokd nastavte praci na souvrati pro toto pripojné
zarizeni uvnitr hranice pole.

1. Vyberte nabidku Pole ‘ / Nakonfigurovat souvrat pro toto

pripojné zarizeni ==

Moznosti souvraté

SOUVRAT
Aktivovano

SIRKA SOUVRATE (RADKY)
0.0

ODSAZENI SOUVRATI
0.0m

VYHLED VPRED
10m

Konfigurovat akce

2. Zkontrolujte, zda je aktivovana moznost Souvrat.
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Sitku souvraté Ize definovat pomoci moznosti Sitka souvraté
nebo Odsazeni souvrati. Pokud jsou pouzity oba Udaje, tyto dva
udaje se seCtou a vytvori celkovou Sirku souvrate.

. Vyberte Sitka souvrats (fadky), zadejte $itku souvraté v fadcich

z vnitfni strany hranice a potvrdte. Radek je pracovni §itka
pripojného zarizeni.
Poznamka: Chcete-li nastavit Sifku souvrate, ktera nesouvisi

s Sirkou radku, pouzijte moznost Odsazeni souvrati a zadejte
hodnotu.

. Chcete-li zvétsit Sirku souvratg, vyberte Odsazeni souvrati.

To mUze byt uzite¢né k zajisténi vyrovnavaci zony pro fizeni,
pokud byla nastavena Sirka souvraté tak, aby se SpiCka
pripojného zarizeni dotykala plotu.

Pokud jste zaznamenali hranici pole tak, aby modra Cara byla na
horni strané linie plotu (skute¢na fyzicka hranice pole), potom
nastavte souvrat radku 1 a budete muset jet se SpiCkou
pripojného zarizeni, ktera se dotyka plotu, aby se tato oblast
vyplnila bez prekryti. To samozrejme neni zviast uziteCny scenar.
V této situaci mizete k souvrati pridat odsazeni 1 metr
(napriklad), které posune souvrat o jeden metr dale dovnitr
hranice, coz vam umozni dosahnout vzdalenosti 1 metr mezi
pripojnym zarizenim a plotem.

5. Zadejte rozmér odsazeni a potvrdte.
6. Vyberte Vyhled vpred. Tim se nastavi pocet metr( pred

vozidlem, na ktery bude systém podle potreby reagovat.

7. Zadejte vzdalenost pred vozidlem pro provedeni akci a potvrdte.
8. Vyberte Konfigurovat akce.
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Konfiguravat akce v souvrati

| Nazev akce

x Automatické pfiblizeni

x Alarm

STAV AKCE
Deaktivovano

Uroveii pFiblizeni
Hit 5

Nazev akce

« Alarm: Nastavi alarm, ktery se spusti pri priblizeni k souvrati.

« Automatické pribliZzenf: Pokud je tato moznost aktivovana,
zobrazeni mapy se priblizi nebo oddali na definovanou uroven
priblizeni, kdyz se vozidlo priblizi k souvrati, a vrati se na plvodni
definovanou uroven priblizeni, kdyz vozidlo opousti souvrat.
Vyberte preferovanou uroven priblizent.

Poznamka: Po aktivaci akce se oznadi symbolem #. Po deaktivaci
akce se oznadi symbolem ¥,

Stav akce

Umoznuije priblizit zobrazeni mapy pri priblizovani k souvrati.
Zprava

Zadejte slova pro vizualni zpravu (napriklad ,Vozidlo se blizi
Kk souvrati.”). Zadejte text a potvrdte.

Typ zvuku
Slouzi k nastaveni zvukoveho alarmu. Zvolte typ a potvrdte.

9. Potvrdte akce alarmu a priblizeni. Na obrazovce se nyni mize
zobrazit souvrat uvnitr linie hranice oranzovou barvou.
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- #0
A .

Priblizeni ke konci pole spusti alarm a priblizeni, které byly
nastaveno.
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Kapitola 13 - Nabidka Uloha

Nabidka Uloha slouZi k vyb&ru nebo nastaveni specifickych
informaci ulohy souvisejicich se zvolenym polem. Pomoci této
nabidky se ukladajiinformace o Uloze a nabidka umoznuje
zaznamenani a oznameni aktivity.

Poznamka: Ulohy byly dfive v aplikaci Horizon ozna&ovany jako
ukoly. VSechna data, ktera byla dfive ve vlastnim formatu Topcon,
jsou nyni ulozena ve formatu TaskData XML podle standardu
ISOBUS 11783-10. Jedna se 0 nejpouzivangjsi standard v oboru
a umoznuje zpracovani dat systémy tretich stran, jako jsou
informacni systémy pro rizeni farem (FMIS).

13.1. Vybér existujici ulohy

Informace o Uloze Ize zaznamenat, ulozit a prenést pro pozdejsi
zpristupnen.

Prejedte na pole a podle pokyn( vyberte existujici tlohu. Informace
0 vytvoreni nove ulohy naleznete v Casti Vytvoreni nove ulohy, strana

184.

1. Predvybérem existujici Ulohy se ujistéte, ze je vybrano spravné
pole (viz Vybeér klienta / farmy / pole, strana 165).

2. Chcete-li vybrat ze seznamu existujicich uloh, vyberte nabidku

Ve * i
Uloha L / Vlybrat Glohu .

Poznamka: Vybérem @ zobrazite pouze Ulohy souvisejici
s aktualni jednotkou ECU pripojného zarizeni.

3. Vyberte Ulohu a potvrdte ji.
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13.2. Vytvoreni nové ulohy

Poznamka: Novou Ulohu Ize vytvorit bez predchoziho vybéru pole.
Pokud je pole jiz nastaveno v aktualni poloze GPS, automaticky se
nacCte. Pokud pole neexistuje, pri vytvoreni ulohy se vytvori nové
pole. Karta Nastaveni ulohy na obrazovce Informace o Uloze (viz
Zobrazeniinformaci o uloze, strana 142) zobrazuje nazev
automaticky generovaného pole.

) A
1. Chcete-li nastavit novou ulohu, vyberte nabidku Uloha L /

Vytvorit novou dlohu :
2. Vyberte NAZEV ULOHY.
3. Zadejte nazev a potvrdte jgj.

Poznamka: Pri zobrazeni moznosti pojmenovani jsou
poskytnuty vychozi nazvy souborl. Dlrazné se doporucuije, aby
obsluha polozky pojmenovala promyslenym a strukturovanym
zpUsobem, ktery umozni snadné pouziti v budoucich sezénach.

4. Potvrdte novou ulohu.
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13.3. Konfigurace regionu Ulohy

Pokud ma jedna nebo vice hranic v aktualnim poli pojmenovanou
kategorii (viz Uprava hranice, strana 177) a uloha je aktivni, Ize vybrat
typy regionC pro aktualni tlohui.

Poznamka: Se vSemi kategorizovanymi regiony, které nejsou urceny
Vv regionech prace nebo vyloucenych regionech, se zachazi, jako by
pro tuto ulohu neexistovala tato hranice.

1. Chcete-li nastavit region Ulohy, vyberte nabidku Uloha h | /

Konfigurovat regiony ulohy c :

Regiony alohy
REGIONY PRACE
ROCKS

o Regiony prace: Obsahy hranice jsou zahrnuty do oblasti prace
této ulohy.
o Vylou€ené regiony: Obsahy hranice jsou vylouceny z oblasti
prace této ulohy.
2. Vyberte typy regiond, které maji byt zahrnuty a vylou&eny pro
aktualni dlohu.
Poznamka: Regiony, které budou zpracovany, se na mapé zobrazi

jako svétlejsi Seda oblast (pokud je aktivovano automaticke ovladani
sekci a hranicni limit neni nastaven na moznost Neomezeno).
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13.4. Vymazani dlohy

Tato akce odstrani veskeré informace o pokryti na obrazovce
a odstrani data ulohy, ktera byla zaznamenana v aktualni uloze. To
nema vliv na informace o poli ani vodici linie nastavené pro pole.

1. Vyberte nabidku Uloha h /Vymazat dlohu j :
Zobrazi se nasledujici zprava.

Vymazat dlohu

Opravdu chcete vymazat tuto
tlohu? Viechna data poryti budou
vymazana. Soucty Glohy budou
resetovany.

Ne Ano

2. Vybérem moznosti Ano data vymazete, vybérem moznosti Ne
data zachovate.

Informace o odstranéni farem nebo poli nebo drive vytvorenych dat
uloh naleznete v Spravce inventare, strana 257.
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13.5. Konfigurace variabilniho fizeni rychlosti

Pred pouzitim musi byt variabilni fizeni rychlosti (VRC) nastaveno
pomoci ovladaCe a musi byt aktivovano na obrazovce Nastaveni
(Systém / Funkce / Pripojné zafizeni).

Stisknutim ikony Q aktivujete nebo deaktivujete zobrazeni mapy
VRC na obrazovce Navadeni.

Rychlosti aplikace produktu, které Ize ovladat pomoci konzole, jsou
automaticky pridany do seznamu dostupnych cill. Pokud ma
jednotka ECU podporu pro cile fizeni, které nebyly automaticky
pridany do seznamu, napr. otacky Cerpadla nebo ventilatoru, Ize je
také pridat do seznamu cilC fizeni. To provedete stisknutim tlacitka

+ a2 vyb&rem pozadovaného cile ze seznamu dostupnych cild,
ktery se zobrazi. Rizeni rychlosti tohoto cile Ize pak konfigurovat
stejnym zplisobem jako kterykolijiny cil v seznamu.

1. Vyberte nebo vytvorte ulohu.

—

2. Vyberte nabidku Uloha L / Konfigurovat predpisy ulohy GHR
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Predpisy alohy

cil ‘ Zdroj ‘ Atribut ‘ Jednotka

(1) Tank 1 S

Pozadovana rychlost Sty kg/ha
(2) Tank 2 S

Pozadovana rychlost St kg/ha
(4) Tank 4 s

PoZzadovana rychlost ety kg/ha
(3) Tank 3

PoZadovana rychlost = Lhe VVha

« Cil: Nadrz nebo zasobnik, ktery je Fizen. Stisknutim tladitka %
pridejte dalsi cil.

« Zdroj: Zdrojrychlosti pro cil:
o Z&dny: Pro tento cil neni fizeni rychlosti.

o Pevny: Pevné hodnoty pro moznosti Vychozi, Mimo pole
a Poloha ztracena.

o Predpis Ulohy: Pouziti sité zalozené na predpisové mapé
spojeneé s vybranou ulohou vytvorenou na externim softwarui.

o Soubor tvaru: Import souboru tvaru (.shp) z USB nebo platformy
TAP.

o Sledovani: Rizeni cile na zaklad& hodnoty z jiné jednotky ECU,
napriklad snimace dusiku (CropSpec).
o Atribut: Zdroj rychlosti (predpis ulohy, soubor tvaru nebo pevny

zdroj) mUze mit vice atribut pro definovani rychlosti pro vice nez
jeden cil. To umoznuje obsluze mapovat predpis na prislusny cil.

« Jednotka: Jednotky, které soubor tvaru pouziva.
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13.5.1. Moznosti zdroje

Pevny zdroj
Pokud je jako Zdroj vybrana moznost Pevny, zobrazi se nasledujici
obrazovka.

VYCHOZi POLOHA MIMO POLE

ZTRACENA
0.0 kg/ha

« Vychozi: Vychozi rychlost, ktera se ma pouzit.

« Poloha ztracena: Rychlost, ktera se pouzije pri ztraté polohy
GPS.

« Mimo pole: Rychlost, ktera se pouzije, pokud se pripojné
zarizeni pohybuje za hranici pole.

0.0 kg/ha 0.0 kg/ha

Zdroj pfedpisu ulohy

Ulohy Ize vytvaret na externim systému se spojenymi predpisy
konfigurovanymi ve formatu sité. Tyto ulohy Ize importovat ze
zarizeni USB pomoci spravce inventare (viz Import dloh z USB,
strana 197). Pokud ma vybrana uloha spojeny predpis, Ize tuto volbu
pouzit K jeji aplikaci na cil.

Sady dat uloh Ize takeé importovat pomoci platformy TAP. Viz Import
sady dat ulohy z platformy TAP, strana 197.

Zdroj souboru tvaru
Pokud je jako Zdroj vybran Soubor tvaru:

1. Vlozte USB s predpisovymi mapami nebo zkontrolujte, zda je
konzole pripojena k platformeé TAP.

2. Jako zdroj souboru tvaru vyberte USB \ neboTAP ¥

3. Vyhledejte a vyberte pozadovany soubor tvaru (.shp), ktery
chcete importovat.
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Vybrat predpisové mapy VRC

- VRc_Maps (B r

—

Predpisové mapy VRC (.shp):
|

| 212A Seeding 2012.shp

Storno

Po vybéru aimportu souboru tvaru se zobrazi nasledujici obrazovka.
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Vybér atributu 212A Seeding 2012

_~ | ATRIBUT [\
RATE

—

100 kg/ha 120 kgrha

MERITKO vicHozi JEDNOTKA
1.000 0.0 kg/ha kg/ha

« Atribut: Vyberte atribut, ktery ze souboru tvaru chcete pouzit.

Y V7§

« Méritko: Vychozihodnotaje 1, coz znamena, ze predpis
definovany ve zdroji bude pouzit pfimo. V zavislosti na
poveétrnostnich podminkach se vSak obsluha mize rozhodnout
zvySit nebo snizit rychlost aplikace. To umoznuje jednotnée
zvySeni pro vsechny definovane rychlosti. Napriklad méritko 1,1
bude aplikovat 110 % rychlosti definovane ve zdroji.

« Vychozi: Definuje rychlost, ktera se ma pouzit, pokud zdroj
nespecifikuje rychlost pro danou oblast pole.

« Jednotka: Z rozbalovaciho seznamu vyberte jednotku, ve které
se soubor tvaru nachazi. Pokud konzole pouziva jinou jednotku,
je pouzit faktor méritka pro zmeénu hodnot souboru tvaru na
hodnoty pouzivané konzoli. To umoznuje uzivateli, jehoz konzole
je v metrickych jednotkach, pouzit soubor tvaru, ktery je
v galonech/akr namisto litrd/hektar.
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13.6. Export Uloh / zpravy o ulohach

Uloha: Uloha byla dfive v aplikaci Horizon oznagovéana jako ukol.
Predstavuje praci vykonanou na poli v jedné dobeg.

Sada dat Ulohy: Sada dat Ulohy obsahuje soubor Uloh a také data
pouzita k dokonceni ulohy, jako jsou hranice pole, vodici linie
a produkty.

13.6.1. Export dloh na USB

Jednotlivé ulohy Ize exportovat na USB za UCelem prenosu do jiné
konzole Topcon nebo importu do informacniho systéemu pro fizeni
farem (FMIS).

1. Vlozte USB do konzole.

. L

2. Vlyberte Spravce inventare h :

3. V rozeviracim seznamu Kategorie vyberte moznost Ulohy.
4. Vyberte Ulohy, které chcete exportovat.

5. Vlyberte UloZit vybrané poloZzky na USB >N
6. Vyberte Ulozit lohu a stisknéte tlacitko OK.
Exportované Ulohy se pridaji do sady dat ulohy na zarizeni USB.

13.6.2. Export sady dat ulohy na USB
1. Vlozte USB do konzole.

B
2. Vlyberte Spravce inventare h

3. Vyberte Vymeénit data dlohy a poté Export na USB.

193



13.6. Export uloh / zpravy o ulohach

194

Zobrazi se nasleduijici obrazovka.

Export dat dloh

FORMATY EXPORTU
ISO XML

VERZE EXPORTU
v4

REZIM EXPORTU
Po exportu zachovat veSkera data dlohy

Ve vychozim nastaveni je sada dat Ulohy exportovana ve
formatu ISO XML (soubory tvaru Ize vybrat jako dalsi format).
Verze pro export je mozné v pripade potreby zménit na Va.

4. Vyberte pozadovany rezim exportu:

o Po exportu zachovat veskera data ulohy: VSechna data ulohy
jsou zachovana na konzoli.

> Po exportu vymazat pouze Glohy: Ulohy jsou odstran&ny
z konzole, ale data jako klienti, farmy, pole, produkty
a pripojna zarizeni zOstanou zachovana.

o Po exportu vymazat veSkera data ulohy: VVSechna data ulohy
se odstrani z konzole.

5. Potvrdte export.

13.6.3. Export dat ulohy do platformy TAP

Sady dat Uloh Ize exportovat do platformy TAP. Data ulohy budou
zahrnovat klienta, farmu, pole (vCetné hranic, znacek, linii AB, kfivek
a bodU otaceni) a Ulohu (v&etné zaznamenanych dat).

Poznamka: Exportovanim dat Ulohy do platformy TAP dojde k jejich
odstranéni z konzole.

Pred pouzitim této moznosti zadejte nazev konzole a prihlaste se do
platformy TAP. Viz Nastaveni nazvu konzole a prihlaseni do
platformy TAP, strana 48.
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B
1. Vyberte Spravce inventare h

2. Vyberte Vymeénit data dlohy / Exportdo TAP

13.6.4. Exportovani zprav o ulohach

Export jedné zpravy o uloze
Zaznamy uloh pro aktivni ulohy Ize na USB exportovat ve formatu
PDF.

Export Ulohy umisti zpravu ve formatu PDF do slozky USB:\Reports
a do slozky USB:\Klient\Farma\Pole\Reports.

1. Vlozte USB do konzole.

Ve + |
2. Vyberte nabidku Uloha L /Vymeéna dat / Exportovat

zpravu o Uloze na USB 'ﬂ .
Zobrazi se obrazovka Moznosti zpravy o uloze.

3. V pripade potreby vyberte Automaticky upravit rozsahy: pokud
jsou k dispozici data, ktera pouzivaji barevnou legendu, budou
barvy pouzité ve zprave zmenény tak, aby maximalni variace
barev byla pouzita pro ilustraci vynosu.

Aktivni nebo aktualni uloha se exportuje do slozky s nazvem Zpravy na
USB.

e Predvyjmutim USB vzdy nejprve odpojte zarizeni klepnutim na
4 ikonu Vysunuti USB (viz PouZiti panelu nastrojt konzole, strana
17). Zobrazi se zprava, ze je bezpecné zarizeni USB odebrat.
Pokud tak neucinite, zprava mize chybét nebo mdze byt
poskozena.
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13.6. Export uloh / zpravy o ulohach

Hromadny export zprav o ulohach
Hromadny export zprav o ulohach na USB umisti zpravy ve formatu
PDF do slozky USB:\Reports.

1. Vlozte USB do konzole.

B

2. Vyberte Spravce inventare h :

3. Vrozeviracim seznamu Kategorie vyberte moznost Ulohy.
4. Vyberte pozadovane ulohy pro zpravy ve formatu PDF.

5. Vyberte UloZit vybrané polozky na USB > .
6. Vyberte Exportovat zpravu o Uloze a stisknéte tlacitko OK.
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13.7. Import tloh

Ulohy Ize importovat do jiné konzole X nebo do informadniho systému
pro fizeni farem (FMIS).

13.7.1. Import dloh z USB
1. Vlozte USB do konzole.

B
2. Vyberte Spravce inventare h

3. Vyberem Pfepnout zobrazeni ‘ zobrazte obsah na USB.
4. V rozeviracim seznamu Kategorie vyberte moznost Ulohy.
5. Zvyraznéte pozadované Ulohy a poté vyberte moznost Import

zusB &

13.7.2. Import sady dat ulohy z USB
1. Vlozte USB do konzole.

. L
2. Vyberte Spravce inventare h

3. Vyberte Vymeénit data Glohy a poté Import z USB.

Prepinacitlacitko % Ize pouzit k automatickému vyhledavani

v adresari TASKDATA na nejvyssi urovni (pokud existuje) na USB
a k zobrazeni nalezenych soubor( seznamu taskdata.xml. Pokud
tato metoda neni Uspésna, Ize USB prochazet rucné a vybrat
pozadovany soubor.

4. Vyberte pozadovanou sadu dat ulohy.

13.7.3. Import sady dat ulohy z platformy TAP
Sady dat uloh Ize importovat z platformy TAP.
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13.7. Import uloh

Pred pouzitim této moznosti zadejte nazev konzole a prihlaste se do
platformy TAP. Viz Nastaveni nazvu konzole a prihlaseni do
platformy TAP, strana 48.

1. Vyberte Spravce inventare m

2. Vyberte Vymeénit data dlohy /Importovatz TAP ¥

— 10.48.26.25 LA

-

TASKDATA_20200211_1445.zip ‘
TASKDATA_20200211_1446.zip -
TASKDATA_20200211_1446_1.zip

TASKDATA_20200211_1447.zip

TASKDATA_20200211_1447_1.zip

TASKDATA_20200211_1709.zip

TASKDATA_20200212_0920.zip

TASKDATA_20200212_0948.zip

TASKDATA_20200212_0951.zip

3. Najdéte a vyberte pozadovany soubor .zip a potvrdte. Soubor
.Zip se po importu automaticky rozbali.

Tlacitko pro obnovem’E Ize v pripade potreby pouzit k aktualizaci
seznamu soubort zobrazenych z platformy TAP.
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Vodicilinie se pouzivaji k oznaceni drahy, po které by se vozidlo
meélo pohybovat, aby bylo zajisténo optimalni pokryti. System

rozmisténych linii po poli.

Pokud nekterée funkce vodici linie nejsou pozadovany, lze je
deaktivovat. Viz Nastaveni navadéni, strana 52.

Stisknutim vyberte vodici linii na mapé a otevre se prekryvne okno,
ktereé vam umozni:

Aktivovat/deaktivovat tuto vodici linii pro fizeni a generovani
trasy.

, Upravit nazev vodici linie.

Prepnout propagaci. Standardni vodici linie se propaguje

t 2 (opakuje) po celém poli pri rozteci, ktera odpovida Sirce
pripojného zarizeni, priCemz aktivni trasa je vzdy ta, ktera je
nejblize aktualni poloze vozidla. V nékterych zviastnich
pripadech neni propagace zadouci a lze ji vypnout, pokud je
naCtena vodici linie sledovana pouzena na radku nula
(napriklad priimportu vodici linie predstavuijici uplnou drahu
pro prejezd celého pole). Pokud je zapnuta propagace,

ikona se zmeéni na I H‘ .
EI Odstranit vodici linii.

Typy vodicich linii
I Vodici linie Rovnobézna linie AB, strana 202
+
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S Vodici linie Identicka krivka, strana 205
1+

O% Rucnilinie AB, strana 203

Q Vodici linie Stredovy bod, strana 206
}% Projektove linie, strana 209

‘S Rezim navadéeni Guidelock, strana 207

@ Rezim navadeéni rizeni na hranici, strana 208
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14.1. Skupiny vodicich linii

Vodici linie se vytvareji ve skupinach, aby se usnadnila jejich sprava.
Kazdé pole ma vychozi skupinu a obsluha mdze ihned zadit vytvéaret
vodici line uvnitr této skupiny.

Vychozi skupina vodicich linii ma stejny nazev jako pole. Toto
nastaveni lze zmenit prostrednictvim Spravce inventare, kategorie
Vodicflinie. Viz Spravce inventare, strana 257. V pripadé potreby
mohou byt skupiny pojmenovany tak, aby se vztahovaly k rade
vodicich linii (napriklad skupina vodicich linii, kterou bude pouzivat seci
stroj, a dalsi skupina linii, kterou budou pouzivat postrikovace).

Skupina mUze obsahovat vodici linie vice nez jednoho typu. VSechny
vodici linie ve skupiné jsou viditelné na mapé soucasné. Skupina mize
obsahovat maximalne 20 vodicich linii.

Chcete-li vytvorit novou skupinu vodicich linii pro aktualni pole,

vybérem ikony BI zobrazte okno Nova skupina vodicich linii.
Vlychozinazev Ize zmeénit.

Chcete-li pfepnout mezi vodicimi liniemi, stisknéte vodici linii na mapé

avybérem ikony j( aktivuijte linii. Nebo mUzete prepinat aktivni linii

pomoci tlaCitka Cyklovat vodici linie \S vstupniho zarizeni AUX-N (viz
Nastaveni pomocného oviadani, strana 89) nebo VDC (viz Nastaveni
VDG, strana 61).

Skupinu vodicich linii Ize odstranit prostrednictvim Spravce inventare.
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14.2. Pouziti vodicich linii Pfimé linie

14.2. Pouziti vodicich linii PFimé linie
Tato moznost vytvari rovnobézné linie pro navadéni pomoci Sirky
pripojného zarizeni pro nastaveni vzdalenosti mezi vodicimi liniemi.

Pokud se prace obvykle provadi v primych liniich, méla by byt
linie AB nastavena v blizkosti linie souvraté. To umoznuije, aby byly
linie rovnomeérné rozmistény po celé pracovni oblasti.

1. Umistéte vozidlo na vhodné misto.

2. Jedte na zaCatek radku. Vyberte nabidku Vodicf linie l S /

Vytvorit vodict linii / Zaznamenat linii AB I
3. Chcete-li nastavit bod ,,B“, jedte po pozadovaném radku

a vyberte Dokoncit linii AB e .

Zobrazi se zprava s moznosti aktivovat novou vodici linii. Je-|i
vybrana moznost Ano, zobrazi se bod ,B* a na obrazovce se
zobrazi rovnobézné vodici linie pro Fizen.

& >
> K\
2, ]
= B
8 :#
# %

- &0

W 8 oo o il o
& st 00 P04p e @
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Kapitola 14 — Nabidka Vodici linie

Chcete-li zobrazit véechny linie AB, vyberte ' v horni &4sti
obrazovky moznost a zvolte Gislo ¢ary. (To vyzaduije hranici pole, viz
Cast Nastaveni nové hranice, strana 172.)

14.2.1. Ru¢ni nastaveni linii AB
Linie AB je také mozné nastavit pomoci souradnic.

1. Vyberte nabidku Vodicilinie I S / Vytvorit vodici linii u / Ruéni

linie AB 0%

Zobrazi se obrazovka Rucni linie AB.
e ##.#4
@ #it H#

## H##

A

## ##

i #

2. Nastavte bod A jednou z nasledujicich metod:

» Prejedte na pozadovane misto a vyberte 0
« Zadejte souradnice (zemeépisnou Sirku a délku) bodu ,,A”.
3. Nastavte bod ,,B* jednou z nasledujicich metod:

 Prejedte na pozadovane misto a vyberte o :
« Zadejte souradnice (zemeépisnou Sirku a délku) bodu ,,B*.
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14.2. Pouziti vodicich linii Pfimé linie

« Zadejte kurs linie AB. Software automaticky umisti bod ,B“ pro
vytvoreni linie AB v pozadovaném kurzu vzhledem k bodu ,,A”.

Poznamka: Chcete-li vymazat vodici linii, vyberte = :
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14.3. Pouziti vodicich linii Identicka krivka

Nektera pole nejsou obdelnikova a maji zakrivené nebo tvarovaneé
hranice. Pro tyto ucely mohou byt nejlepsi volbou pro vodici linii
identické krivky. To mize byt uzitecné pro fizeni na hranici pole

a pouziti této vodici linie pro budouci operace.

|denticke krivky umoznuiji obsluze nastavit vodici linii se zménenym
tvarem a systém vytvori na zaklade sSirky radku vodici linie ve stejne
vzdalenosti napric polem.

1. Umistéte vozidlo na vhodné misto.

2. Jedte na zaCatek radku. Vyberte nabidku Vodici linie I S /

Vytvorit vodici linii u / Zaznamenat identickou kfivku S

3. Jedte podél zakriveného radku. Za vozidlem se na mapé zobrazi
Cerna Cara oznacujici zaznamenavanou krivku.

Poznamka: V pripade potreby Ize zaznam vodici linie pozastavit.
4. Na konci zakriveného radku vyberte moznost Identicka krivka

0 , Cimz urCite konec zaznamu krivky.
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14.4. Pouziti vodicich linii Stfredovy bod

14.4. Pouziti vodicich linii Stfredovy bod

Nektera pole se nejlepe obhospodaruji po kruznici. Toto nastaveni
umoznuje obsluze vytvorit vodici linie kolem stfedového bodu.

1. Umistéte vozidlo na vhodné misto.

2. Vyberte nabidku Vodici linie I S / Vytvorit vodici linii + /

Zaznamenat bod otageni Q

3. Jedte kolem stfedu pole. Zobrazi se ukazatel presnosti stfedu,
ktery indikuje pribéh vytvareni vodici linie.
Jakmile systéem detekuje oblouk, vytvori se kruhoveé vodici linie
na zaklade Sirky pripojného zarizeni. Pri jizdé prvnim obloukem
nezapomente vzit v vahu polomér otaCeni vozidla a pripojného
zarizen.
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14.5. Pouziti rezimu navadéni Guidelock.

Guidelock je rezim navadeni zalozeny na pokryti. Generuje krivku
zalozenou na stavajicim pokryti bez ohledu na to, kdy bylo pokryti
provedeno. To je vyhodné, pokud cheete jet kolem obrysu, ale
nechcete vytvorit a ulozit krivku, nebo pokud chcete pokracovat

Vv fizeni podél pokryti, ktere bylo drive zpracovano, ale neulozili jste pro
ngj krivku. Tato metoda vodicilinie je nékdy oznacovana jako ,volna
forma“.

1. Vybérem moznosti Guidelock ‘S na ovladacich prvcich
zobrazeniv horni ¢asti obrazovky Navadéeni zapnete nebo vypnete
rezim Guidelock. Cerna (nebo bila) ikona signalizuje, ze je rezim

Guidelock vypnuty, a barevna ikona » ukazuje, ze je zapnuty. Viz
Pouziti ovladacich prvk( zobrazeni, strana 131.

Vytvori se vodici linie, ktera sleduje drahu vozidla.
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14.6. Pouziti fizeni na hranici

14.6. Pouziti fizeni na hranici

Tato moznost vytvori vodici linii uvnitf hranice. Ve vychozim
nastaveni se vodici linie posune o polovinu Sirky pfipojného zarizeni
od hranice. Tuto Sifku Ize nastavit pomoci nabidky funkce Nudge (viz
Nabidka funkce Nudge, strana 241).

Poznamka: Zajistéte, aby byla vodici linie v dostatecné vzdalenosti
od hranice, aby nedoslo ke kolizi s ploty apod.

Jak se vozidlo pohybuje smérem ke stfedu pole, vytvari se vice
vodicich linii. Vodici linie jsou od sebe vzdaleny o jednu Sirku
pripojného zarizeni.

Chcete-li pouzit tuto moznost, musi existovat hranice. Viz Nastaveni
nove hranice, strana 172.

1. Zkontrolujte, zda je aktivovana moznost Rizeni na hranici

v nabidce Systém /Funkce ~ % /Navadéni 2.1 .

2. Stisknutim a podrzenim tlaCitka vyberte na dotykove obrazovce
hranici. Hranice se zvyrazni.

3. Vyberte ikonu @' z rozeviraci nabidky.

Tuto moznost Ize takeé pouzit k fizeni kolem hranice zon vyluk,
pokud je moznost Vyluka souvraté nastavena na Ano (viz Uprava
hranice, strana 177).
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14.7. Pouziti projektovych linii

Poznamka: Tato moznost je k dispozici pouze v pripade, ze je
aktivovana funkce Rizeny provoz. Viz Nastaveni navadéni, strana 52.
Je vyzadovana licence.

Projektove linie negeneruji trasy. Pro navadeni nebo automatické
fizenilze pouzit pouze trasu, kterou sleduje kazda projektova linie.

V dusledku posunu GPS mize byt nutné upravit polohu tras
pouzivanych v rezimu Rizeny provoz. Viz Kompenzace posunu GPS,
strana 243.

Projektove linie Ize vytvorit vytvorenim kreslenych Car z pokryti
zaznamenaného ve vybrang Uloze nebo Upravou existujici sady
projektovych linii. Existuji dva zpUsoby, jak upravit stavajici projektoveé
linie; rozdélenim linie a pridanim Car vyoseni.

14.7.1. Vytvareni kreslenych Car

Pri vytvareni projektovych linii z pokryti se mezi body, kde bylo
zahajeno a zastaveno pokryti, vytvori projektova linie, ktera sleduje
stejnou trasu, ktera byla porizena pri zaznamu pokryti.

Pri vytvareni kreslenych ¢ar postupuite podle nasledujicich pokyn:

1. Vyberte nabidku Vodicilinie I S / Vytvorit vodici linii u / Nové

P (S
projektove linie a poté vyberte ikonu Dals.

2. Vyberte Metoda, zvolte Vytvorit kreslené ¢ary a potvrdte a poté
vyberte ikonu Dalsi.

3. Vyberte ulohu s pokrytim, které bude pouzito pro vytvoreni
kreslenych Car, a vyberte moznost dalsi.

4. Vyberte Konfigurace projektovych linii, zadejte novy nazev pro
novou sadu projektovych linii a pote vyberte ikonu Dalsi.

5. Po vytvoreni novych Car dokonCete postup potvrzenim.
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14.7. PouZziti projektovych linii

Po vytvoreni novych projektovych linii jsou linie automaticky naCteny
a pripraveny k pouziti.

14.7.2. Rozdéleni stavajicich projektovych linii

Moznost Rozdélit Cary se pouziva k vytvoreni noveé sady
projektovych linii, kde je kazda linie ve vybrané (plvodni) sadé
projektovych linii rozdé€lena na dve Cary.

Nové &ary jsou umistény po obou stranach plvodni linie ajsou

oddéleny vzdalenosti zadanou obsluhou. PGvodni linie nejsou
pridany do nove sady projektovych linii.

Poznamka: Pro cukrovou trtinu Ize tuto moznost pouzit k vytvoreni
linii, které Ize pouzit pro jednoradkovy sklizeci stroj, z projektovych
linii, které byly pouzity pro navadéeni dvouradkového sazece.

Chcete-li vytvorit novou sadu projektovych linii rozdélenim stavajici
sady projektovych Car, postupuijte takto:

1. Vyberte nabidku Vodici linie IS / Vytvorit vodici linii + / Nové

it S
projektove linie a poté vyberte ikonu Dalsi.

2. Vyberte Metoda, zvolte Upravit stavajici projektoveé Cary,
potvrdte a poté vyberte ikonu Dalsi.

3. Vyberte Typ Upravy, zvolte Rozdélit &ary, potvrdte a poté
vyberte ikonu Dalsi.
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4. Vyberte stavajici sadu projektovych Car, které budou pouzity pro
vygenerovani nove sady rozdeélenych Car, a vyberte ikonu Dalsi.

5. Vyberte Nazev souboru, zadejte nazev nové sady projektovych
linii, potvrdte a poté vyberte ikonu Dalsi.

6. Vyberte Posunuti a zadejte odsazeni (vzdalenost mezi kazdou
pLvodni linii a odpovidajicimi novymi rozdélenymi Sarami),
potvrdte a poté vyberte ikonu Dalsi.

“— 1 —»
b 3 3 3
- - » 4 -
10
- *
2

1 Rozdélené Sary

2 Plvodni Cary

Po vytvoreni novych projektovych linii jsou linie automaticky naCteny

a pripraveny k pouziti.

14.7.3. Pridani ¢ary vyoseni pro stavajici projektové linie

V pripadé moznosti Pridat ¢ary vyoseni se kazda z ar v plvodni sadé
projektovych linii zkopiruje do nové sady a k nim se pridaji Cary vyoseni
tak, aby byla jedna ¢ara vyoseni umisténa uprostred mezi jednotlivymi
stavajicimi Carami.
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14.7. PouZziti projektovych linii

212

—y

Poznamka: Pro cukrovou trtinu Ize tuto moznost pouzit k vytvoreni
linii, které Ize pouzit k navadeéni pri preprave behem sklizne,

z projektovych linii, které byly pouzity pro navadéni 2radkoveho
sazece.

Chcete-li vytvorit novou sadu projektovych linii pridanim Car vyoseni
k existujici sade projektovych linii:

1. Vyberte nabidku Vodici linie IS / Vytvorit vodici linii -+ / Nové

R T
projektové linie a poté vyberte ikonu Dals.

2. Vyberte Metoda, zvolte Upravit stavajici projektoveé ¢ary,
potvrdte a poté vyberte ikonu Dalsi.

3. Vyberte Typ Upravy, zvolte Pfidat ary vyoseni, potvrdte a poté
vyberte ikonu Dalsi.

4. Vyberte stavajici sadu projektovych Car, které budou pouzity pro
vygenerovani nove sady Car vyoseni, a vyberte ikonu Dalsi.

5. Vyberte Nazev souboru, zadejte nazev nové sady projektovych
Car vyoseni, potvrdte a poté vyberte ikonu Dals.

6. Vyberte Rozte¢ radki a zadejte plivodni pouzitou roztec radka.
Potvrdte a vybérem ikony DalSi zaCnéte vytvaret nove linie.
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5 b b
-l >l > >
-+ 1
- 10 >
2

1 Céry vyoseni

2 Plvodni Cary

Po vytvoreni novych projektovych linii jsou linie automaticky nacteny
a pripraveny k pouziti.

Poznamka: Dokond&eni této operace muze trvat nékolik minut pro
vetsipole (1000 linii nebo vice).
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14.8. Vybér skupiny stavajicich vodicich linii
Po vytvoreni vodicich linii na polich jsou tyto vodici linie ulozeny a lze

je zpristupnit pri budoucich Ulohach v terenu.
1. Vyberte nabidku Vodicilinie I S a zvolte Skupina vodicich linii

a . Zobrazi se seznam skupin stavajicich vodicich linii pro
aktualni pole.

2. Vyberte pozadovanou skupinu vodicich linii a potvrdte.
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Kapitola 14 — Nabidka Vodici linie

14.9. Import stavajicich vodicich linii

Vodici linie Ize importovat z jinych konzoli nebo ze souborl tvaru
pomoci platformy TAP nebo USB nebo je kopirovat do aktualni
skupiny.

Poznamka: Chcete-liimportovat skupinu vodicich linii z jiné konzole,
musite pouzit spravce inventare (viz strana 257).

14.9.1. Import vodicich liniiz USB

Tuto funkci Ize pouzit k importu jedné nebo vice vodicich linif nebo
soubord tvaru do aktualné aktivni skupiny.

Poznamka: Vodici linie exportované z konzole Horizon pred verzi 5 by
mely byt ulozeny v Uplné strukture Klient/Farma/Pole, aby mohly byt
spravne importovany.

1. Zkontrolujte, zda je do konzole vliozeno zarizeni USB obsahujici
pozadované vodicilinie.

2. Vyberte nabidku Vodici linie I S a zvolte Importovat stavajici

e L) , 0 . L .

vodicilinie E Zobrazi se pruvodce viozenim stavajici vodici
linie.

3. Vyberte ikonu Dalsi a z rozbalovaci nabidky vyberte moznost
Importovat vodici linii.

4. Vyberteikonu USB ‘ v dolIni Casti obrazovky.

5. Prejdéte do umisténi na USB obsahuijici vodici linie nebo soubor
tvaru.

6. Zvyraznéte pozadovane soubory a vyberte ikonu Dalsi. Vodici linie
jsou importovany do aktualni skupiny a spojeny s aktualnim
polem.
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14.9.2. Import vodicich linii z platformy TAP
1. Zkontrolujte, zda je konzole pripojena k platforme TAP.

2. Vyberte nabidku Vodici linie IS a zvolte Importovat stavajici

vodici linie E . Zobrazi se pruvodce vlozenim stavajici vodici
linie.

3. Vyberte ikonu Dalsi a z rozbalovaci nabidky vyberte moznost
Importovat vodici linii.

4. \lyberteikonu TAP ¥ v dolni Gasti obrazovky.

5. Vyhledejte a zvyraznéte pozadované soubory a vyberte ikonu
Dalsi. Vodicilinie jsou importovany do aktualni skupiny a spojeny
s aktualnim polem.

14.9.3. Kopirovani vodicich linii

v/ wviv/s

Horizon 5.0 se kazda vodici linie importuje jako samostatna skupina
obsahujici jednu linii. V pripadé potreby Ize linie zkombinovat do
jedné skupiny vybérem jedne linie a zkopirovanim ostatnich linif do
této skupiny.

Funkce kopirovani vodicich linii je uziteCna pri kombinovani skupiny,
ktera mUZe obsahovat jednu linii do skupiny s vice liniemi.

1. Vyberte nabidku Vodici linie IS a zvolte Importovat stavajici

[ 7| L) . Ve o N4 Ve Ve "/ 7 . Ve

vodici linie E . Zobrazi se pruvodce vlozenim stavajici vodici
linie.

2. Vyberte ikonu Dalsi a z rozbalovaci nabidky vyberte moznost
Kopirovat stavajici vodici linie.
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Kapitola 14 — Nabidka Vodici linie

3. Vyberte pole obsahujici pozadovanou skupinu vodicich linii,
vyberte pozadovanou skupinu a poté vyberte ikonu Dalsi.

Vodicilinie jsou viozeny do aktualni skupiny a spojeny s aktualnim
polem.
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14.10. Nastaveni koleji

Software Horizon mUze zobrazit vizualizaci koleji pri pouziti vodicich
linek Linie AB nebo Identicka kiivka. Radky zobrazuif tidaje o tom,
kde se budou kola dalsiho zemédglského zarizeni pohybovat

a nebudou provadéet seti.

Poznamka: Koleje jsou pouze vizualnim indikatorem, neovladaji
Provoz pripojného zarizeni.

Pred nastavenim koleji je nutné nastavit hranici, viz Nastaveni nove
hranice, strana 172.

Musi zde byt také aktivni vodici linie, viz Nabidka Vodici linie, strana
199. Zobrazuje se Cerveng.

1. Zkontrolujte, zda je aktivovana moznost Koleje v nabidce

nastaveni Systém - / Funkce % / Navadéni =21

2. Vyberte nabidku Vodicilinie I S / Konfigurovat koleje / l

ROZTEC
30.0m

ROZCHOD KOL
0.0m

PRVNI RADEK
0

POSUNUTI
0.00 m

@ Storno -

« Rozted: Vzdalenost mezi stfedy kolejovych prijezdd kolejemi.
Obvykle se jedna o Sirku postrikovace.

« Rozchod kol: Vzdalenost mezi krajnimi stranami kol vozidla,
ktera budou ridit ke kolejim.
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rv sz

« Prvnitadek: Radek, na kterém se seci provoz spusti. Z tohoto
mista se okraj pole vypocita a zobrazi jako svétle modra Cara. Ve
vychozim nastaveni je tato Cara zobrazena jako polovina Sirky
pripojného zarizeni od prvniho radku. To Ize zménit pridanim
dalsiho posunuti (nize).

« Posunuti: Je treba pouzit dalsi posunuti. Pokud napriklad nesejete
prvni prijezd pri prvnim béhu.

« Automaticka konfigurace @ : Vybere prvni fadek na zakladé
aktualni polohy a nastavi odchylku na 0. Nastavuje okraj pole na
polovinu aktualni Sirky pripojného zarizeni od aktualni aktivni vodici
linie. Pro pripojné zarizeni o délce 6 m by to bylo 3 m od aktivni
vodici linie. Systém automaticky zjisti, na kterée strané pripojného
zarizeni je hranice pole, a podle toho nastavi sveétle modrou Caru
okraje. Prvnifadek a Posunuti Ize nastavit rucnée.

Pokud je napriklad vzdalenost rozteCe koleji nasobkem aktualniho
pripojného zarizeni (seci stroj 6 m a koleje 18 m) a prvnitrasa je na
okraji pole, konfigurace musi byt Prvnifadek na O a Posunutina O.

& b € K a qQ
> | Konfigurovat koleje i
- ROZTEC
!’ 300m

s
[ ROZCHOD KOL

- = 0.0m
- m 1
_ /?// PRVNI RADEK
—= ]

m // ’//
1 // POSUNUTE
@ /,? 1 0.00 m
e -
ey

Ta

eﬂ:‘la ".'..u‘ 16 00 ’0‘”'” 0

% = 18 Sy RPN ow
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RoztecCe koleji jsou zobrazeny fialove a uzivateli se zobrazi alarm,
ktery upozorni, ze se jedna o prljezd koleje. Alarm prijezdu koleje
se zobrazi, pokud vozidlo jede pres kolej.

Koleje Ize zobrazit nebo skryt pomoci moznosti ve vrstvach mapy

N Viz Vlybrat viditelné vrstvy mapy, strana 133.

Pri konfiguraci koleji se vytvori nova skupina vodicich linii, u které se
prida ,,_kolej* k aktualnimu nazvu zpdsobu navadéni. Tyto koleje Ize
exportovat pomoci Spravce inventare (nachazi se v kategorii
skupiny vodicich linii) pro pouziti na jinych vozidlech. Viz Spravce
inventare, strana 257. Poznamka: Importované koleje nelze
prekonfigurovat.
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14.11. Konfigurace otacek souvraté

Tato volba poskytuje moznost vyuzivat automatickeé rizeni pri
otaCkach souvraté s pouzitim vodicich linii Linie AB nebo |denticka
krivka. K dispozici je vybér vzoru, které zajiStuji pokryti. Pro aktivaci
této funkce je nutne zakoupit licenci.

Automatickeé fizeni musi byt aktivovang, aby bylo mozné proveést
otacky souvrate automaticky. Viz Automaticke rizeni, strana 231.

Poznamka: Chcete-li pouzit tuto moznost, musi existovat hranice (viz
Nastaveni nové hranice, strana 172) a musi byt nakonfigurovana
souvrat (viz Nastaveni prace na souvrati, strana 179).

1. Zkontrolujte, zda je aktivovana moznost Otadky souvraté

J |
v nabidce nastaveni Systém /Funkce -~ % /Navadéni s

2. Vyberte nabidku Vodici linie l S / Konfigurovat ota¢ky souvraté

14

Konfigurovat otacky souvraté

POLOMER OTACKY
5.00 m

UMISTENI LINIE OTACKY

(C: il 15.00 m

ZPUSOB
Stfidajici, 0 pfeskoceni

Poznamka: Nastaveni zadana na této obrazovce se ukladaji podle
pripojného zarizeni.
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Tip: Kdyz se zobrazi obrazovka Konfigurovat otaCky souvrate,
uvnitr hranice se zobrazi svétle modra Cara, ktera ukazuje, kde bude

otaCka souvrate provedena. Jedte s vozidlem na misto blizko
souvrate, abyste pri Uprave nastaveni vidéli tvar a polohu otacky.

14.11.1. Polomér otacky
« Polomeér otacky: Polomér otacky, ktery je mozny pro bezpecny
provoz kombinovaného vozidla a pripojného zarizeni.
VAROVANI: Polomér otadky musf byt nastaven na
dostate¢né vysokou hodnotu, aby se vozidlo a pfipojné
zafizeni mohly otodit bez zalomeni jizdni soupravy.
Tip: Zacnéte s polomérem otacky nastavenym na polovinu Sirky
pripojného zarizeni, coz vam poskytne plynulou kfivku od jedné linie
k druhé (pokud neprovadite vynechani radkd). Pokud je draha
otacky uspokojiva, mizete zkusit upravit polomér otacky,
a optimalizovat tak otacku tak, aby vyhovovala vasim pozadavkim.
Mensi polomér otacky zpUsobi, ze se vozidlo oto¢i na konci, kratce
sleduje hranici, a pak se vrati zpét na dalsi linii. Polomér otacky vetsi
nez polovina Sirky pripojného zarizeni bude mit za nasledek otacku
ve tvaru klicove dirky.

Maly polomér otacky vytvari otacku ve tvaru obdélniku se
zaoblenymirohy.

Konfigurovat otacky souvraté

<, POLOMER OTACKY
7 s00m

UMISTENI LINIE OTACKY

zPUsoB
stfidajici, 0 pFeskoZeni

some -
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Polomeér otaCky polovicni Sirky pripojného zarizeni zajistuje plynulou,
oblou otacku.

Konfigurovat otacky souvraté
POLOMER OTACKY
“7 1500m
UMISTENT LINIE OTACKY

m (C: 1l 15.00 m .

zPUsoB
stfidajici, 0 pFeskoZeni

some _

Vetsi polomer otacky vytvari krivku ve tvaru klicove dirky.

POLOMER OTACKY
~7 2300m

UMISTENI LINIE OTACKY

//_"\> (C: oo .

zPUsoB
stfidajici, 0 pFeskoZeni

some _

Poznamka: Aby bylo zajisténo, ze bude pripojné zarizeni pfi opusténi
souvraté ve spravné linii (navrat na pole), mdze byt tvar kfivky takovy,
Ze pocatecni pohyb vozidla je mimo dalsi linii, nebo priblizeni k dalsi
linii mGZe zpUsobit, Zze vozidlo linii prejede. To je zamérné a pomahato
zajistit, ze pripojné zarizeni spravne vjede na linii, aniz by zanechalo
mezery. Viz nasleduijici obrazek.
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Konfigurovat otdcky souvraté

I.f ™, POLOMER OTACKY
\"7 17.00m

UMISTENT LINIE OTACKY

|” \ (C: 1 15.00m -
\
N zPlisOB

StFidajici, 0 pFeskoZeni

some -

14.11.2. Umisténi linie otacky
« Umisténilinie otacky: Presune misto, kde budou provedeny

otaCky mezi souvrati a hranici. (Umisténi je oznaCeno svetle
modrou carou.) Leva strana posuvniku predstavuje hranici

a prava strana Sirku souvraté (viz Nastaveni prace na souvrati,
strana 179).

" 1 Vzdalenost od hranice, na které se bude otacka provadét,
aby pripojné zarizeni beéhem otacky nemohlo narazit do plotu.
Okraj se méri od stredu vozidla k hranici. Toto pole zobrazuje
polohu posuvniku Umisténi linie otadky nebo jej Ize pouzit
k zadani konkrétni vzdalenosti.

Poznamka: Pokud je zadana geometrie pripojného zarizen,
mUze dojit k posunuti polohy, od které je okraj méren. Viz
Nastaveni geometrie pripojného zarizeni, strana 115,

N iy s . . . vy vy

: Zvetseni okraje hranice o polovinu Sirky pripojného
zarizeni. Toto Cislo je pridano k udaji zobrazeném v predchozim
poli.

Tip: Zacnéte s umisténim otacky nastavenym na Sirku pripojného
zarizeni, abyste zajistili dostateCnou vzdalenost od hranice. Pokud je
draha otacky uspokojivd, mizete redukovat umisténi otacky blize

k hranici, aby vyhovovalo vasim pozadavkim.
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14.11.3. Vzor
e Vzor: Otevre obrazovku Vzor:

PRESKOCIT RADKY L
0 I
POSLOUPNOST RADKU
Stoupajici

- Vybrat zptsob

stridajici

B
‘@. Plnéni jednim smérem

Tato obrazovka se pouziva k definovani vzoru, ktery bude vozidlo
pouzivat pri jizdé po poli.
« Preskodit radky: Preskoceni jednoho nebo vice radkl pri kazdé
otacce.
« Posloupnost fadki: Jizda pokracuje zvySovanim nebo snizovanim
pod&tu radkl zobrazenych na vodicich liniich. Chcete-li zobrazit
vSechna Cisla vodicich linii na poli (pouzivate-li linie AB), vyberte

N v horni 8asti obrazovky a zvolte Cislo ary.

14.11.4. Vybér vzoru
Stridajici
Vozidlo jede o jeden radek nahoru a o druhy dolt. Pokud je pripojné

zarizeni prilis velké na to, aby se stroj otoCil na sousedni fadek, Ize
pouzit moznost PreskoCit radky.
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Nula prfeskoc¢enych radku
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. v ] v ’ . . v ' v ' . . v . v . v
' ' . [ ' [} ' [ ' v 0 [ ' [} ‘ ' [ [
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' ' " [ " " ' ' 1 [ ' " ' ' 0 v ] [
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' " v " [ ] [ " 1 ' ' ] [ ] " ' ' '
[} ' [} d ' ' v ' [} . [} " * ¢ v ] [} '
v [ v . v ] . ] (] . v . ' . . ¢ v .
v e e e e LY “_ e LS LS e

[V | 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

Jeden preskoCeny fadek

#* S e Y e s e Y -7 S
+ . . ~ . . . . g .
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] [} 0 [l 1 [} ' [ . 1
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\ . v [ v . . ]
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- - - . - - - .

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

Vyplnit

Vozidlo preskociradek, a poté se vrati zpét, aby se vyplinil
preskocCeny radek. K dokoncCenivzoru Ize preskocit vice nez
definovany pocet radka.

Jeden preskoCeny fadek

e ., P . P .
. LT T .~ ’ ” . . LA LTL - . .
. ’ S . N . s B . . P N - . “
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s v . ’ - “ . s . . v N s . - - . .
- e . *a T - . we . . Y e -
Sreaerl el LT R LG = L

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
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Dva preskoCené radky
0 1 2-_3-4_5 6 7 8 9_"‘[0 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
PInéni jednim smérem

Vozidlo se otoCi ha konci kazdého fadku pouze ve stejném smeéru
(doleva nebo doprava). K dokonceni vzoru Ize preskocit vice nez

definovany pocet radka.
Jeden preskoCeny radek

_____________________

I

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Tti pfeskoCené radky

= o -..a-—--\..,-. R

HHIHIIHIIII

0 1 2 3 4 5 6 7 B8 9 10 11 12 13 14

14.11.5. Alarm otaéky souvraté
Kdyz se vozidlo priblizi k souvrati, zobrazi se alarm. Tento alarm
umoznuje Upravu nebo zruseni otacky.
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Konfigurace alarmu otacky souvraté
%
1. V nabidce nastaveni vyberte Systém / Alarmy 2 /

Obecné / Otacky souvraté a konfigurujte alarm otacky
souvrate.

Nastaveni obecného alarmu ZavFit
Nazev alarmu - STAV ALARMU
v Otacky souvraté SLEETELL
v Rizeni nebylo moZné zapnout VZDALENOST K SOUVRATI
150.0 m

v Neodpovidajici firmware pFijimae GPS B .

£)) () MOZNOSTI OTACEK
v Povolen zachranny reZim pfijimace GPS @ Zpotatku viditelné

v Vysoka priorita UT

Vzdalenost k souvrati: Vzdalenost od souvratg, pri které se
zobrazi alarm.

MozZnosti otaCek: Slouzi k nastaveni, zda se ve vychozim
nastaveni zobrazi moznosti Upravy otacek souvrate pri alarmu
otacky souvrate.

Uprava otaéek souvraté prostrednictvim alarmu

! BliZi se otacka souvraté A Skryt podrobnosti o
.; _ Preskocit Fadky T de!'t-nout
\ J / 0 ' otacku
x
\ 74 m do otacky

Obrazovku Alarm Ize pouzit ke zméne sméru otacky, zmene poctu
radk(, které maji byt preskoceny, nebo k odmitnuti otacky.
Stisknutim alarmu prijmete otaCku souvrate.

Poznamka: Tento alarm Ize v pfipadé potreby zobrazit ru¢né

pomoci tlacitka @ v horni Casti obrazovky Navadeéni. Zobrazené
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tlaCitko se pripina na moznosti Bez otaCky ® Zatocit doleva @

a Zatocit doprava @ pro zobrazeni dalsi akce.
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Kapitola 15 — Automatickeé rizeni

Nabidka Moznosti fizeni umoznuje obsluze nastavit moznosti
automatickeho fizeni. Chcete-li tuto funkci pouzivat, musi byt
aktivovana. Pokud nebyla aktivovana, vyhledejte informace v Casti
Nastaveni navadéni, strana 52 pro aktivaci automatického rizeni.

Postup kalibrace fizeni naleznete v Kalibrace fizeni, strana 151.

15.1. Stav automatického rizeni

Stav automatického rizeni umoznuje obsluze zobrazit stav
podminek nutnych pro automatické fizeni. Cervend barva
signalizuje, ze nejsou splnény podminky, a proto nenirizeni
pripraveno.

1. Chcete-li zkontrolovat stav automatického fizeni, vyberte

I
nabidku Moznosti fizeni \f / Stav automatického rizeni @ .

Zobrazi se obrazovka Stav rizeni.
| staviizeni |

Diferencialni korekce
Pfesnost polohy
Ovladat Fizeni

(PVED)

Geometrie vozidla
Profil vozidla

Rizeni kalibrovano
Uzamieni

Dostupna trasa

Trasa synchronizovana
Zakazana operace
Pfitomnost obsluhy
Volant

Rychlost

Chyba boéni odchylky od
trasy

+" Chyba kurzu

i -

Zelena barva signalizuje, ze je polozka pripravena.

L NCK RN SX X SKA

Cervend barva signalizuje, Ze poloZka nenf pripravena.

Alarmy fizeni Ize zobrazit vybérem tlacitka alarmu fizeniv leve
dolni Casti obrazovky.
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2. Stisknutim tlaCitka m se vratite na hlavni obrazovku a mdzete
dokoncit nezbytné akce (feSeni problém( zobrazenych na
obrazovce shora dol().

15.1.1. Odstrariovani problém{ automatického fizenf

Zobrazeni chyby Akce Strana
@ Symbol zapnuti automatickeho fizeni
sviti Cervene. Automaticke fizeni se

neaktivuje.

f :;:w;]";";k Vybérem moznosti Zapnuti

gl automatického rizeni zobrazite panel

X vy Stav fizeni.

E Z;ﬂf:”:w Cervend barva na panelu oznaéuje, Ze

% Ly polozka nefunguje spravne.

+ Pritomnost obsluhy

v Volant

v/ Rychlost

. Chyba botni adchylky od
trasy

v/ Chyba kurzu

0 “

Hardware prijimace| Je prijimac spravneé pripojen,

se zobrazuje bezpecCné pripevnén a zapnut?

cervene.

Diferencialni Oveérte, zda nastaveni na konzoli 63
korekce se odpovida pozadavkim na zdroj

zobrazuje Cervené. | korekce.

232



Zobrazeni chyby

Presnost urceni
polohy se
zobrazuje Cervene.

Kapitola 15 — Automatické rizeni

Akce

Poskytnéte Cas, aby mohlo dojit ke
konvergenci.

Jakou barvu ma ikona satelitu na
ovladacim panelu? Kolik satelitli se
zobrazuje vedle ikony? Musite mit
nejmene Ctyri dostupne satelity.

Je zdroj korekce spravny? Pokud ne,
vyberte vhodny zdroj korekce.

Nachazite se v otevieném prostoru
mimo dosah elektrického vedeni?
Prejedte do otevreného prostoru

a poskytnéte Cas, aby mohlo dojit ke
konvergenci.

Pokud mate schéma predplatného,
potvrdte aktualni predplatné.
Potvrdte, ze byla nastavena spravna
frekvence.

Strana

63

Ovladac rizeni se
zobrazuje Cervene.

Ovérte, zda je ovladac pripojeny
azapnuty.

Ovérte, zda byl béhem nastavovani
zvolen spravny ovladac rizeni.
Pokud pouzivate AES, vypnéte
azapnéete AES a otoCenim volantu
o Va4 otacCky aktivuijte rizeni.

106

Geometrie vozidla
se zobrazuje
cervengé.

Vratte se na obrazovku Nastaveni
geometrie vozidla a obnovte spravné
rozmeéry nebo znovu vyberte profil
vozidla.

104

Profil vozidla se
zobrazuje Cervene.

Zkontrolujte, které vozidlo bylo
vybrano, a zkontrolujte geometrii.

101-
104
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Zobrazeni chyby

Rizeni kalibrovano
se zobrazuje
cervensé.

Akce

Potvrdte, ze byly provedeny kalibrace
pro toto vozidlo. Prejedte do volného
prostoru mimo elektricka vedeni

a prekazky, provedte restartovani

a opakujte kalibrace.

Strana

152-
155

Uzamdceni

Systém rizeni byl nastaven do rezimu
prepravy (tj. pro jizdu po silnici), aby
nemohlo dojit k neumysliné aktivaci
fizeni.

Tato chyba se mize také spustit

Vv pfipadeg, ze doslo k poruse snimace
uhlu natoCeni kol nebo ze ovladac
fizeni ohlasil chybu pomoci této
zpravy.

Dostupna trasa se
zOobrazuije Cervene.

Jedte blize k trase (vodici linii).

Potvrdte, ze vodicilinie byla vytvorena
avybrana.

202-
206

Trasa
synchronizovana

Trasa (vodicilinie) nebyla uspésne
naCtena. Potvrdte spojeni

s prijimacem a znovu nactéte trasu.
Uvédomte si, ze naCtenitrasy do
prijimace mUze chvili trvat, zejména
u velkych krivek.

Zakazana operace

Rizeni nelze aktivovat b&hem
provadeéni urCitych Cinnosti. Napriklad:
kalibrace fizeni, zména nastaveni
GPS, export ulohy.

Pritomnost obsluhy

Pokud fidi€ opusti ovladaci sedadlo,
systém fizeni se vypne.
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Zobrazeni chyby Akce Strana
Volant Uvolnéte volant a zkuste to znovu.
Rychlost se Nastavte rychlost v rozsahu 1 az

zobrazuje Cervené. | 25 km/h. Nezbytna rychlost se mize
ujednotlivych vozidel lisit.

Chyba bocni Pred aktivaci automatického fizeni
odchylky odtrasy |jedte blize k vodici linii.

se zobrazuje

cervene.

Chyba kurzu se Zkontrolujte uhel nebo snizte rychlost
zobrazuje Cervene. |priblizeni vozidla k vodici linii.
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15.2. Ladéni automatického fizeni
Je dllezité vyladit automatické rizeni podle podminek, typu Ulohy
atypuvozidla/ pripojného zarizeni.

|
1. Vyberte nabidku MozZnosti fizeni \’ / Parametry ladéni
|
automatického fizeni \' :

Ladéni Fizeni

1 _§ =3

i I 50%
s =1 .

Z I 50%

.LI .
3 sl

‘8 i 30°
4

Storno

1 Strmost v linii nastavuje, jak agresivne se bude fizeni snazit
sledovat vodicilinii. Nastavte tak, aby vyhovovala presnosti
nutné pro danou Ulohu.

2 Strmost ngjezdu urCuje, jak agresivne se bude fizeni priblizovat
k linii. Pokud je prilis vysoka, vozidlo mize prudce zatodit.
Nastavte presnost pro Ulohu a bezpecnost uzivatell zarizeni.
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Kapitola 15 — Automatické rizeni

3 Maximalni uhel rizeni omezuje Uhel zataceni, aby byl v mezich
bezpecné schopnosti vozidla. Nastavte na bezpeCne urovneé pro
vozidlo a jakékoli tazené pripojné zarizeni.

4 Jemné nastaveni polomeéru pro zakrivené trasy nastavuje, jak
tésne nebo volne se bude automaticke rizeni drzet zakrivené

trasy. Nastavte vhodnou uroven. NizSi hodnoty budou vice
sledovat zakrivené trasy.

AES
Pokud je na obrazovce Nastaveni (Vozidlo / Rizeni/ OVLADAC)
vybrana moznost AES, na tuto obrazovku se pridaji tfi nové moznosti:

« Nastaveni citlivosti AES: Upravuije citlivost fizeni pri sledovani
vodicich linii.

« Nastaveni pasma necitlivosti AES: Nastavuje miru pohybu, kterou
musi provest AES predtim, nez kola zareaguiji.

« Prah odpojeni AES: Slouzi k nastaveni sily potrfebné k deaktivaci
volantu.
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15.3. Zapnuti automatického fizeni
Pro pouziti automatického fizeni musi mit obsluha:

« Zavedené pokyny (strana 199)
« Aktivované automaticke rizeni na konzoli (strana 52)

1.

Kalibrované rizeni (strana 151)

Potvrzeno, ze vSechny polozky stavu fizeni jsou zelené (strana
231)

Nastavené ladéni automatického fizeni tak, aby vyhovovalo
uloze atypu vozidla (strana 236).

Vozidlo umisténé do pozadovaného pocatecCniho bodu.

Priblizujte a posunujte obrazovku, dokud se vozidlo nebude
nachazet ve stredu obrazovky a v dostatecné velikosti pro
sledovani (pokud je aktivovan posun, viz Cast Nastaveni
moznosti mapy, strana 38).

Poznamka: Pokud se pouziva externi spinac zapnuti
automatickeho rizeni, je treba jej aktivovat beéhem nastaveni
vozidla. Viz Nastaveni ovladace fizeni, strana 106. Pokud
pouzivate AES, zapnéte AES a otoCenim volantu o Ctvrtinu
otacky aktivujte automaticke rizeni.

. Ovérte, zda se Zapnuti automatického fizeni zobrazuje bile. To

znamena, ze je pripraveno k pouziti.

@ Automaticke rizeni je pripraveno k pouziti. Zacnéte vyberem

moznosti Zapnuti automatického fizeni.

Automaticke rizeni je zapnuté a aktivni. Chcete-li prejit zpet na
rucni ovladani, vyberte Zapnuti automatického fizeni.
Upozormujeme, ze tlacitko mUze kratce modre blikat, nez
zacCne svitit zelené.

Automaticke fizeni nelze zapnout. Vyberte Zapnuti
automatického fizeni nebo se vratte do nabidky Moznosti
fizeni a podivejte se na stav rfizeni a vyhledejte mozné priciny.
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Automaticke rizeni blika v rezimu ,,Zpozdéne pripojeni®.

Pokud je automaticke rizeni zobrazeno Cervene ajediny stav,
ktery se zobrazuje Cerveng, Ize snadno vyresit (napriklad
rychlost), mUzZe obsluha dvakrat vybrat Zapnuti automatického
fizeni (dvoji kliknuti) a blikajici zluta bude signalizovat, ze
automaticke rizeni se aktivuje, pokud jsou podminky splnény do
15 sekund. Pokud nejsou podminky splnény, zméni se barva
opét na Cervenou.

. Opravte jakykoli problém, ktery se zobrazuje Cervené na
stavovém panelu fizeni (projdéte problémy zobrazene na
obrazovce shora dolt). Kdyz je Zapnuti automatického fizeni bilé,
je automaticke rizeni pripraveno k zapnuti.

DalSiinformace o chybach stavu fizeni naleznete v Casti
Odstranovani problémU automatického fizeni, strana 232.
. Jedte pomalu tak, aby bylo dosazeno vodici linie sméerujici
pozadovanym smeérem.

. Vyberte Zapnuti automatického fizeni. Barva se zméni na zelenou.
Vozidlo bude fizeno k nejblizsi vodici linii.

vvvvvv

automatickeé fizeni a nastavte parametry ladéni automatickeho
fizeni v nabidce Moznosti fizeni.
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15.4. Vypnuti automatického fizeni

Automaticke rizeni se automaticky vypne, pokud jiz nejsou splneny
nezbytné podminky (uvedené na obrazovce Stav Fizeni).

Rucni deaktivace automatického fizeni:

« Otocte volantem o nékolik stupnt NEBO
« Vyberte tlacitko Zapnuti automatického fizeni na konzoli pro
deaktivaci NEBO
« Pokud pouzivate externi spinac fizeni, provedte vypnuti pomoci
spinace.
& VAROVANI: Pfed opust&nim vozidia vypnéte automatické
“> Tfizeni, vypnéte spinac fizeni a vyjmeéte kliCek.

Poznamka: Pri kazdém zapnuti nebo vypnuti automatického rizeni
se zobrazi vizualni alarm nebo zazni zvukovy alarm. Hlasitost Ize
upravit. Viz ¢ast Nastaveni alarm(, strana 74.
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Nabidka funkce Nudge umoznuje provadet drobne Upravy
nastavenych vodicich linii. To je uzite¢né pro mirné prizplsobeni
vodicich linii ménicim se podminkam nebo pfi navratu na pole v pristi
sezéné. Vodici linie Ize posunout rdznymi zplsoby.

Posun funguije s liniemi AB, vodicimi liniemi Stfedovy bod

a identickymi krivkami.

16.1. Pouziti moznosti funkce Nudge

1. Vyberte nabidku Nudge I / Otevrit moznosti funkce Nudge

2. Chcete-li nastavit, jak daleko posunuti presune linii, vyberte
ODSAZENI FUNKCE NUDGE.

MoZnosti funkce Nudge

1 ODSAZENI FUNKCE NUDGE
1 0.100m

II II CELKOVE POSUNUTI

0.000 m

;_.II I_ 7 Storno “

3. Zadejte pozadované ODSAZENI FUNKCE NUDGE.

4. K posunuti linifmdzete pouzit moznost Posunout doleva I

nebo Posunout doprava I “ na obrazovce Moznosti funkce
Nudge.
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Pouziti moznosti funkce Nudge

5. CELKOVE POSUNUTI vypogita celkovou posunutou
vzdalenost. Tuto moznost vyberte, chcete-li nastavit celkové
odsazeni funkce Nudge nebo jej nastavit na 0.

6. Vybérem moznosti UloZit upravenou skupinu vodicich linii =
ulozite nové polohy vodicich linii,

Poznamka: Pokud byla vodici linie posunuta a ulozena, zobrazi se
pri restartovani konzole varovani.

Posunuti na pozici vozidla
Pro srovnani vodicich linii s aktualni polohou vozidla:

-
1. Vyberte Posunout voditko na pozici vozidla I -L .

Poznamka: Pri posunuti kfivky nebo bodu se zméni velikost kfivky
(nebo polomeér bodu).



Kapitola 16 — Nabidka funkce Nudge

16.2. Kompenzace posunu GPS

V pribéhu ¢asu mudze dojit k posunu GPS (pfi pouziti zdroju korekce
s nizkou presnosti). Kdyz se obsluha vrati na pole, mize dojit k mirné
zmeéné nahlasené polohy vozidla vzhledem k pevnym objektliim, jako
je hranice pole nebo vodici linie. To je z velké ¢asti zplsobeno
zménami ve vzorech konstelace satelitd.

Posun mohou zpusobit i jiné faktory, napriklad zablokovani volného
vyhledu k obloze (provoz v blizkosti stromU nebo jinych prekazek)
a chyby satelitnich dat.

Poznamka: Polohu vozidla Ize také premistit do vybrané znacky, viz
Prace se znaCkami, strana 170.

Kompenzace posunu GPS:

2

1. Vyberte nabidku Nudge I / Kompenzace posunu GPS

MozZnosti posunu GPS

- PRIRUSTEK POSUNU GPS
7%, 0.100m

% SEVER

=¥ 0.000m

_ &, VYCHOD
R 0.000m

x s

J Storno

- .-
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Hodnotu kompenzace |ze vybrat takto:

Zadani kladné nebo zaporné hodnoty do pole SEVER anebo
VYCHOD a potvrzen.

Nebo

Zadani pozadované hodnoty do pole PRIRUSTEK POSUNU GPS,
a poté stisknuti tlaCitka pozadovaného smeéru, dokud neni dosazeno
pozadované kompenzace.

2. Vybérem moznosti Vynulovat posun GPS = odstranite
vybranou kompenzaci posunu GPS.

16.2.1. Spravna kompenzace posunu GPS

Pri korekci posunu GPS se vozidlo na mapé presune vzhledem

k ostatnim objektdim na mapé (napriklad hranici pole, vodicim liniim,
znaCckam a jakémukoli predchozimu pokryti). Nejsnazsim
zpUsobem zobrazeni na mapé je prepnout na Pohled se severem

nahore = aposunout mapu tak, aby bylo vozidlo viditelne vedle
okna Moznosti posunu GPS.

Pro spravnou kompenzaci posunu GPS:

1. Prejedte s vozidlem naidentifikovatelné misto na poli (napriklad
vedle brany, rohu pole nebo v kolejich kol z predchoziho roku).

2. Okno Moznosti posunu GPS slouzi k umisténi vozidla na mapé
vzhledem k témto pevnym orientacnim boddm.

Chcete-li to provést presnégji a rychleji, mizete nastavit znacku na
oznacené misto na poli. Poté pokazdé, kdyz se vratite na pole,
umistéte vozidlo na oznacené misto, najdéte na mape znacku
2R
avyberte ji. Otevre se okno s moznosti ,Korekce posunu GPS* :
Vybérem této moznosti se vozidlo premisti na misto znacky.
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Pouzita kompenzace posunu GPS bude ulozena v paméti pri
restartovani konzole. Tato kompenzace vSak jiz nemusi byt presna,
pokud se zmeéni podminky. Kratce po spustéeni systému se zobrazi
alarm, ktery obsluhu upozorni, ze se pouziva kompenzace posunu
GPS. Obsluha se pak musi rozhodnout, zda chce nadale pouzivat
tento faktor kompenzace, vynulovat jej, nebo znovu provest postup
kompenzace posunu GPS, aby pro danou relaci ziskala presnéjsi
vysledek.

@ Informace ¥ Podrobnosti zobrazite pretaZenim dolt ¥

A g

16.2.2. Zdroje korekce s vysokou presnosti

Kompenzace posunu GPS by neméla byt nutna u zdrojd korekce

s vySSi presnosti (napriklad RTK). Pokud se pouziva zdroj s vysokou
presnosti, je tfeba kompenzaci posunu GPS vynulovat v okné
Moznosti posunu GPS.
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Kapitola 17 — Aktivované dalsi funkce

Tato Cast popisuje pouziti funkci, které mohly byt aktivovany na
obrazovce Nastaveni: Systém / Funkce.

Aktivovaneé funkce popsané v této Casti se zobrazuji na navigacnim
panelu.

17.1. Pouziti automatického ovladani sekci

Automatickeé ovladani sekcije k dispozici, pokud bylo nastaveno
pripojné zarizeni a jednotka ECU a automatické ovladani sekci byly
aktivovany v moznosti Systém / Funkce / Pripojné zarizeni.

aqno

1. Viz Automatické ovladani sekci ¥y . Otevre se minizobrazeni
automatického ovladani sekci.

< Auto Section Control

, - - -
/4| OVLADANI RAMENA

U@ HRANICNI LIMIT
- Neomezeno
200
o4 ASC ©

o Hraniénilimit: Nastavi, ktery typ hrani¢niho limitu vypne pokryti
pri pouziti automatického ovladani sekci:

o Hranice pole a Souvrat se definuji pomoci nabidky Pole. Dalsi
informace naleznete v Casti Nastaveni noveé hranice, strana
172 aNastaveni prace na souvrati, strana 179.

« Zapnuti/vypnuti ASC: Zapnete/vypnete automatické oviadani
sekci na vSech ramenech.
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17.1.1. Ovladani ramena

Jedno rameno

Auto Section Control

Ovladaci reZim
/
Y4 il 50

Prekryt pokrytou oblast vstupu

u Hil 0.0 m

Prekryt pokrytou oblast opusténi

- il 0.0 m

« Ovladacirezim: Pomoci posuvniku nebo Ciselné klavesnice
provedte nastaveni, aby nedochazelo k prekryvani (O) nebo
k vynechani (100). Pokud je zvolena moznost Bez prekryti,
mohou se vyskytnout mezery, kde produkt neni aplikovan.
Pokud je vybrana moznost Bez mezer, je pravdepodobng, ze se
aplikace bude prekryvat v blizkosti hranic. Vychozi hodnota (50)
je kompromisem.

« Prekryt pokrytou oblast vstupu/opusténi: UrCuie, jak velké
prekryti je dosazeno privjiezdu do nebo vyjezdu z oblasti, ktera
jiz ma pokryti.

Vice ramen
Pokud ma pripojné zarizeni vice ramen, |ze nastaveni ovladaciho

rezimu a prekryti pokryte oblasti upravit samostatne pro kazde
rameno.

Pred Upravou nastaveni vyberte pozadované rameno v dolni Casti
obrazovky.
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Auto Section Control

<] Boom 1 [>
Ovladaci reZim
i 50
Prekryt pokrytou oblast vstupu

it 0.0 m

Prekryt pokrytou oblast opusténi

. it 0.0 m
e

Potlaceni ramene O

Moznost Potlaceni ramene vypne ovladani sekci tohoto
vylozniku. Vyberte pozadované rameno a stisknéte tlacitko Potlageni
ramene. Musi byt zapnute alespon jedno rameno. Pomoci moznosti
Zapnuti/vypnuti ASC na minizobrazeni mUzete vypnout vSechna
ramena.

9
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17.2. Pouziti univerzalniho terminalu (ISOBUS)

17.2. Pouziti univerzalniho terminalu (ISOBUS)

Tato moznost umoznuje obsluze komunikovat s jednotkou ECU
ISOBUS.

Univerzalni terminal se podoba webovému prohlizeCi. Nema zadny
kontext ohledné toho, co je na ném spusténo. Uzivatelska rozhrani
se nacitaji z pripojenych klientd.

Neexistuje zadné praktické omezeni poctu pripojnych zarizeni nebo
klientd, které Ize instalovat pomoci univerzalniho terminalu.
FunkCnost je omezena na konstrukci pripojného zarizeni a ovladace.

Univerzalni termindl se aktivuje prostrednictvim moznosti Systém /
Funkce / Konzole.

1. Vybérem moznosti Univerzalni terminal na navigacnim panelu
otevrete minizobrazeni.

< Universal Terminal

£ o SIS
00 b0l O €

Poznamka: Ikona zobrazena pro univerzalni terminal se lisi
v zavislosti na pfipojeném zarizeni kompatibilnim se sbérnici
ISOBUS.

2. Chcete-li otevrit univerzalni terminal v rezimu celé obrazovky,
maximalizujte minizobrazeni.
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B ] & ¢ R

=
@
@

o 3

@ -
m

' % W 0 O M -
:/rj , ?-u Na.c;r's “OO X 09 ' 0.00 °

Obrazovky se budou lisit podle vybaveni ISOBUS.

Otevira okno Prirazeni Aux-N (viz Nastaveni pomocného
ovladani, strana 89).

|
i)
\1} RS

EDe
L

* Prechod na predchozi vstup nebo tlacitko.
Y Prechod na dalsi vstup nebo tlacitko.

—. Cyklické prochazeni pripojenymi pracovnimi sadami UT.

-

e Odchod z editovaci operace nebo potvrzenialarmu UT, je-li
pritomen.

ok Aktivace zvyrazneneho vstupu nebo tlacitka.
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Pouziti meteorologicke stanice

17.3. PouZziti meteorologické stanice

Moznost portu meteorologicke stanice je k dispozici v moznosti
Systém / Funkce / Konzole. Pred pouzitim je nutné vybrat port CAN,
ke kterému je meteorologicka stanice pripojena.

Pro aktivaci této funkce je nutné zakoupit licenci.

Tato moznost umoznuje podporu pro meteorologickou stanici
Airmar 150WX.

Vybrat data

Venkowni teplota

Relativni vihkost

Rychlost vétru

Smér viitru

Po pripojeni m{ze minizobrazenii ovladaci panel zobrazovat
teplotu, relativni vihkost, rychlost vétru, smér vétru a hodnotu
deltaT,

Delta T se stava jednim ze standardnich indikatorC prijatelnych
podminek postriku. Indikuje rychlost vyparovani a dobu existence
kapek. Delta T se vypocita odecCtenim teploty vihkého teplomeéru od
teploty suchého teplomeéru.

Poznédmka: Udaje o meteorologické stanici se automaticky zadajf
do podrobnosti ulohy. Viz Zobrazeni informaci o Uloze, strana 142.
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17.3.1. Kalibrace meteorologické stanice
Po instalaci vyzaduje meteorologicka stanice kalibraci.

Poznamka: Vozidlo musi byt v otevieném prostoru, mimo prekazky,
kde je mozné jet s vozidlem v kruzich.

1. Vypnéte a znovu zapnéte meteorologickou stanici.

2. Do dvou minut od vypnuti a zapnuti napajeni udélejte s vozidlem
pomaly kruh (7—11 km/h).

Jakmile vozidlo dokonci 1 1/2 otacCky, spusti se automaticka
kalibrace.

3. Pokradujte v provadéni dvou nebo tii dalSich kruh(, aniz byste
zmenili rychlost vozidla.

Dalsi informace naleznete v navodu k pouziti dodaném vyrobcem
meteorologickeé stanice.
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17.4. Poutziti fizeni vysky ramena NORAC

Tato moznost automaticky ridi vySku ramena nad zemi nebo krytem
plodiny. Vyzaduje montaz snima&t NORAC a elektronickeé ridici
jednotky (ECU).

MozZnost Rizeni vygky ramena NORAC je dostupnd v nabidce
Systém /Funkce ~ % /Pfipojné zafizeni " Po aktivacije

k dispozici minizobrazeni systému NORAC

< Rizeni vyiky ramena

i VYSKA A.I
= 100.0 cm = |

.

¥ Plodina ¥y
Y i1 i1

Poznamka: Nastaveni systému fizeni vySky ramena musi byt
provedeno prostrednictvim obrazovky UT. Viz priruCky dodané se
systémem NORAC.

K dispozici jsou nasledujici nastaven:

« Cllovavyska: Cilova vyska, ve které chce obsluha nastavit
rameno pri postrikovani v automatickém rezimu.

. A Automaticky rezim: Vyska ramena je fizena automaticky.
. Q Rudnirezim: VySka ramena se nastavuje rucne.
o Rezim:
o Plodina: Odedita vysku od postrikovacich trysek k horni ¢asti

krytu plodiny.
o Plda: Odecita vysku od postrikovacich trysek k zemi.
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Kapitola 17 — Aktivované dalsi funkce

o Hybridni: Pouziva kombinaci Udajl plodiny a pldy. To je
uzitecné, aby se zabranilo vétsSim pohyblm ramena u plodin,
které jsou nerovnomerne.
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17.4. Pouziti fizeni vySky ramena NORAC
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Kapitola 18 — Spravce inventare

Spravce inventare umoznuje obsluze vyhledat a zobrazit
podrobnosti o informacnich polozkach v systému a provest zmeény

teéchto informaci. Polozky |ze odstranit, prejmenovat nebo kopirovat
na nebo ze zarizeni USB.

1. Vyberte Spravce inventare m :

2. Vyberte KATEGORIE a zvolte typ polozky, kterou chcete
spravovat.

Poznamka: Vysledky zobrazené pro vybranou kategorii lze

filtrovat vybérem spojeneho klienta, farmy nebo pole, jsou-li
k dispozici.

ﬁ E m::;soms

) _?‘i vie ﬁ_l_ Vie ‘ vie

\Q"  Farmlyf2K16 @
=

= %
- I

3
% % "i 6
11:05 8, e £~

=i ool @

\ Vybérem se zobrazi interni systém soubor( < nebo

systém soubort na USB..

@ Zalohuje vsech polozek inventare nebo uZivatelskych
nastaveni na USB. Stavajici data na USB budou odstranéna.
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Obnovi vsechny polozky inventare nebo uzivatelska
nastaveni. Poznamka: Tim prepiSete veskera data v systému
a obnovite obsah ze zalozniho zarizeni USB. Obvykle tuto
MOozNOoSst pouzivaji pracovnici servisu.

Vymeni data ulohy. Funkci pouzijte pro import z USB, export
na USB, importz TAP a export do TAP. Viz Import uloh,
strana 197 a Export dloh/ zpravy o Ulohach, strana 193.

Exportuje diagnosticke informace. Tuto moznost pouzijte,
pokud o ni prodejce pozada. Funkce umoznuje vyhodnoceni
dat.

Vybere vSechny polozky.
Prejmenuje vybrané polozky.
Odstrani vybrané polozky.

Ulozi vybrané polozky na USB. Viz Export Uloh na USB,
strana 193 a Hromadny export zprav o ulohach, strana 196.

Importuje vybrané polozky z USB.



Kapitola 19 — Pruvodce odstranovanim
problému

19.1. Bézné chybové zpravy
Pro mnoho chyb se zobrazi chybovy kod nebo kod zavady. Chyby

Ize take zobrazit na obrazovce Stav fizeni (viz strana 231) nebo na
obrazovce Diagnostika, karta Chyboveé kody (viz strana 140).

NiZe uvedené chyby jsou bézné a uzivatel je mUze opravit. V pripadé
jinych chyb nebo pokud problém pretrvava, sivzdy poznameneijte

chybovou zpravu a ohlaste ji svému prodejci, vCetné vSech
zobrazenych kodu.

Kéd Porucha Akce Strana
U1052 |Verze firmwaru Provedte upgrade 63
podsystému fizeni je |firmwaru.
nespravna.
U1054 |Podsystémrizenije |Vypnéte azapnéte
v chybovém rezimu. |ovladac fizeni.
U1055 |Jenutneéresetovat |Vypnéete azapnéte
ovladac fizen. ovladac rizeni a vozidlo.
Pockejte 20 sekund
a restartujte zarizeni.
U1056 |[Chyba konfigurace |Zopakujte kalibraci WAS. 1563
ovladace rizeni.
U1061 |[Nastaveni Vratte se do hlavni 100
parametrutraktoru |nabidky nastaveni
nebylo a potvrdte spravnost
Vv podsystému fizeni |vozidla.
nalezeno.
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19.1. Bézné chyboveé zpravy
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Kéd Porucha Akce Strana

U1062 |Jenutnakalibrace |Zkalibrujte montazni 155
montazniho sklonu. [sklon. To umoznuje

systému kompenzovat
situaci, kdy prijimac neni
na strese kabiny ve
vodorovné poloze.

U1065 |Jenutnakalibrace |Vyménapneumatik je 104
snimace uhlu bbéznou pricinou, ale 153
natocCeni kol. nemusi byt jedinou

Moznou pricinou.
Potvrdte rozmeéry vozidla
a provedte opétovnou
kalibraci.

U1066 |Jenutnakalibrace |Zkalibrujte kompas. 152
kompasu.

U1067 |Bylo zjistenonové |Zopakujte kalibraci 152
vozidlo nebo kompasu.
ovladac frizen.

U1068 |Profil vozidla Ovérte, zdaje 101-106
neodpovida podsystém fizeni
nastaveni zapnuty.
podsystemurizeni. |\ratte se do hlavni

nabidky nastaveni
aresetujte vozidlo
arizeni.

U1069 |Snimac volantu Obratte se na prodejce.

podsystému fizeni
neni
nakonfigurovan.




Kapitola 19 — Priivodce odstrariovanim problémd

Kéd Porucha Akce Strana
U1071 |Primérny vykon Ovérte zatizeni jednotky
AES je vySSinez motoru AES (napriklad:
mezni vykon. sloupek fizenije prilis
tézky nebo jsou
opotrebovana pouzdra
Ciloziska). Obratte se na
prodejce.
U1072 |Primérnateplota  |Vypnéte anechte
AES je vySSinez vychladnout. Pokud
mezni vykon. problém pretrvava,
obratte se na prodejce.
U1074 |Ovladac rizeni AES |Rucné otoCte volantem
neni inicializovan. o Ctvrtinu otacky.
U1075-|Sbérnice CAN Potvrdte pripojeni.
U1078 |prijimanebo prenasi |Vypnéte a zapnéte
chyby. rozvodnou skrin. Pokud
problém pretrvava,
obratte se na prodejce.
U1079 |Snimac uhlu Zkontrolujte pripojeni
natoCeni kol je nebo vymente vadny
odpojeny. snimac. Obratte se na
prodejce.
U1080 |Doslo ke zkratu Obratte se na prodejce.

snimace uhlu
natoceni kol.

Snimac¢ mUze byt nutné
vymenit.
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19.1. Bézné chyboveé zpravy
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Kéd Porucha Akce Strana
U1082 |Systém soubort Ovérte vyuziti paméti 140a257
Compact Flashma |v minizobrazeni. Mize
meénénez 1% byt nutné odstranit nebo
volného prostoru.  |prenést staré soubory
poMoci spravce
inventare.
U3001 |Prenos se nezdaril. |Zkuste soubor znovu 257
exportovat nebo
importovat z jednotky
USB.
U4001 |Chybainicializace |Znovu vytvorte trasu. 202-207
trasy.
U4006 |Neexistuji platné Provedte kalibraci 152-155
kalibrace systemu. |kompasu, snimace uhlu
natoceni kol
a montazniho sklonu.
U5001 |Podsystemrizeni  |Ovérte, zdaje 106

nebyl detekovan.

podsystém fizeni
zapnuty.
Zkontrolujte, zda je
vypnuty ,blokovaci
spinac jizdy*, ktery brani
aktivaci na verejnych
komunikacich.
Vratte se do hlavni
nabidky nastaveni

a overte spravnost
systému fizeni

VvV nastaveni.




Kapitola 19 — Priivodce odstrariovanim problémd

Kéd Porucha Akce Strana
U5002 |Pripojné zarizeni Potvrdte vybér 110
atrasanejsou spravneho pripojné 1652183
definovany. zarizenia potvrdte vyber | oqo_nq4
spravneho pole a ulohy.
V pripade potreby
vytvorte trasy.
U5003 |Nebylo mozné Potvrdte, ze je spinac
zapojit diky jizdy vypnuty.
zablokovani
ovladace fizeni.
U5004 |Pripojné zarizeni Potvrdte spravnost 110
neni definovano. zvoleného pripojné
zarizeni.
U5007 |Mezerameziradky |Nastaveniprekrytije
(prekryv pripojeného |prilis velké. Zmeénte
zafizeni odeCteny od|prekryti v minizobrazeni
Sirky pripojného automatického ovladani
zarizeni) je prilis sekci. Viz navod
mala. k obsluze ovladace.
U6904 |Je pripojen pouze  |Potvrdte nastaveni 104-106
jeden z typ( v nastaveni vozidla na
ovladac rizeni konzoli podle nastaveni
aztyplvozidla. v ovladadi rizen.
U6905 |Neznamy typ stroje. |Vratte se do hlavni 104

nabidky nastaveni
a zkontrolujte nastaveni
vozidla.
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19.1. Bézné chyboveé zpravy
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Kéd Porucha Akce Strana
U8505 |Tovarnikalibrace Provedte kalibraci 152-155
nebyla provedena. |kompasu, snimace uhlu
natoceni kol
a montazniho sklonu.
TC8 Inertni snimac Potvrdte pripojeni.

amodem nemaji
12V zdroj.




Kapitola 19 — Priivodce odstrariovanim problémd

19.2. Problémy s pfipojenim k internetu

Pokud mate problémy pri pfipojovani konzole k internetu (s kabelem
Ethernet pripojenym k zadni Casti konzole), zkontrolujte nasledujici:

1. Otevrete panel sinformacemi o systému (viz Zobrazeni informaci
O systému, strana 129).

2. V moznosti Konzole zkontrolujte, zda pole IP adresa zobrazuje
adresu v rozsahu 192.168.0.x (kde x =0 az 255).

3. Vtakovém pripade odpojte pripojeni Ethernet od zadni Casti
konzole a restartujte konzoli. Tim se vymaze vychozi adresa
a konzole se bude moci pripojit k bezdratovému pristupovému
lbodu.

Problémem je konflikt mezi vychozi adresou pouzivanou pripojenim
k siti Ethernet, pokud neni k dispozici zadny server DHCP pro sit
Ethernet (192.168.0.10), a adresou ziskanou pri nastaveni
bezdratoveého pripojent.
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Kapitola 20 — Vysvetlivky

Diferencialni Metoda vyuzivajici korekcni data ze satelitnich sluzeb

GPS

EGNOS

EMC

Firmware

GDOP

GLONASS

GNSS
GPS
HDOP

nebo pevnych referencnich stanic ke zvyseni
presnosti GPS. Satelity nebo mistni referencni stanice
odesilaji korekCni data do vozidel vybavenych
prijimaci GNSS.

European Geostationary Navigation Overlay Service.
EGNOS je evropsky system SBAS, ktery byl vyvinut
jako doplnék systémU GPS, GLONASS a Galileo

a ktery hlasi a zlepSuje spolehlivost a presnost
signall.

Elektromagneticka kompatibilita je veéda, ktera
studuje vliv elektromagnetickeho ruseni. Cilem EMC
je zajistit, aby se soucasti zarizeni nebo systemy
vzajemneé nerusily a aby emitovane signaly nebranily
spravnemu provozu zarizeni.

PocitaCovy program, ktery je trvale integrovan
v hardwaru zarizeni.

Parametr geometricke presnosti. GDOP je metrika
pouzivana ke kvantifikaci presnosti prostoroveho
usporadani satelitl GNSS.

Globalni navigacni satelitni systém (rusky systém
GNSS)

Globalni navigacni satelitni systém
Globalni polohovy systém (americky system GNSS)

Parametr horizontalni presnosti.

HDOP je metrika pro kvantifikaci presnosti informaci
o horizontalni poloze (zemépisna Sirka/délka)
prijimanych ze satelitd GNSS.
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Hranice
pole

HRMS

Minimalni
rezim

Mobilni
zakladni
stanice

Montazni
sklon

MSAS

NMEA

OmMniSTAR

Pole

Okraj pole.

Hodnota HRMS (horizontalni kvadraticky prdmér)
vypodita prdmérnou horizontalni polohu ze
zdrojovych informaci ze satelitd.

Satelity a zdroje korekce vyzaduiji pri vypocCtu polohy
vozidla specifickou presnost polohy. Pokud systém
neprijima dostatek dat pro vypocet polohy vozidla

s pozadovanou presnosti, automatickeé rizeni nebude
aktivovano. Funkce minimalniho rezimu umoznuje
systému obejit pozadavek na presnost uréeni polohy,
aby bylo mozné zapnout automatické rizeni. Toje
uziteCne v situacich, kdy neni vyzadovan vysoky
stupen presnosti polohy.

Zakladni stanice, kterou lze snadno premistit a ktera
muze nezavisle urdit svou novou polohu, aby poté
mohla pokracovat v praci se systemem DGPS.

Montazni sklon znamena, zda je prijimac priinstalaci
presne ve vodorovneé poloze.

Multi-functional Satellite Augmentation System.
Jedna se o0 japonsky rozSirujici system SBAS, ktery
doplnuje systém GPS tim, ze oznamuije a zlepSuje
spolehlivost a presnost signalt GPS.

National Marine Electronics Association. Jedna se
o standardni protokol pouzivany elektronickymi
zafizenimi pro prijem a prenos dat.

Komercni sluzba (provozovana spoleCnosti Trimble
Navigation Ltd.), ktera vysila korek¢ni data GNSS
z globalni konstelace geostacionarnich satelit(.

Definovana pracovni oblast traktoru.



Prenosova
rychlost

Referencni
stanice

Sada dat
ulohy

SBAS

Sit RTK

Soubor
tvaru

Kapitola 20 — Vysvétlivky

Jedna se o rychlost prenosu dat mérenou v bitech za
sekundu.

Prijimac GNSS, ktery poskytuje diferencialni korekce
prijimacim vybavenym systémem GNSS. Pouziva se
také termin zakladova stanice.

Sada dat ulohy obsahuje soubor Uloh a také data
pouzita k dokoncCeni Ulohy, jako jsou hranice pole,
vodicilinie a produkty.

Satellite Based Augmentation System. Jedna se

0 systém, ktery podporuje rozsahlou nebo regionalni
augmentaci (vylepseni, rozsireni) prostrednictvim
pouziti doplhkovych satelitnich vysilacich zprav.
Zdroje korekce SBAS se obvykle skladaji z vice
pozemnich stanic, které méfi jeden nebo vice satelitl
GNSS a satelitni signaly a faktory prostredi, které
mohou mit vliv na signal.

Seskupeni zakladnich stanic, které prenaseji data

o sve poloze k severu pres internet (NTRIP). Vozidla

v siti RTK (mobilni stanice) take vysilaji svou polohu

k severu prostrednictvim mobilniho radia. Server
pouziva udaje o poloze ze zakladnich stanic a vozidel
k vypocCtu korekCnich dat pro kazdé vozidlo a prenasi
je do vozidla prostrednictvim mobilniho radia. To
umoznuje provadet urceni polohy s presnosti 1 az

2 cmvrealném Case.

Soubor tvaru obsahuje netopologickou geometrii
ainformace o atributech prostorovych prvkd v sadé
dat. Geometrie funkce je ulozena jako tvar obsahujici
sadu vektorovych souradnic. Matvar: abcd.shp
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TopNET
Global D

Trasa

Uloha

Vodici linie

Vzdalenost
smérem na
vychod/na
sever

WAAS

WAS

Zakladni
stanice

Komercni sluzba (provozovana spolecnosti TerraStar
GNSS Ltd.), ktera vysila korekéni data GNSS
z globalni konstelace geostacionarnich satelit(.

Virtualni primka mezi dvéma body na poli. Trasa se
pouziva jako reference pro dalsi pribéhy na poli (také
vodicilinie).

Uloha byla dfive v aplikaci Horizon ozna&ovéna jako
ukol. Predstavuje praci vykonanou na poli v jedné
dobeé.

Virtualni primka mezi dvéma body na poli. Vodici linie
se pouziva jako reference pro dalsi prdbéhy na poli
(take trasa).

Vzdalenost smérem na vychod a na sever ukazuje
polohu a zénu univerzalniho transverzalniho
Mercatorova systéemu souradnic (UTM) vozidla. Méri
se v metrech.

Cisla mfizky na ose vychod-zapad (vodorovng)
ukazuji vzdalenost od stredového poledniku smérem
na vychod (eastings) a Cisla mrizky na ose sever-jih
(svisle) ukazuji vzdalenost od rovniku smérem na
sever (northings).

Wide Area Augmentation System. Tento americky
rozsSirujici system SBAS byl vyvinut americkym
federalnim Uradem pro letectvi jako pomdcka pro
leteckou navigaci zlepSovanim presnosti

a dostupnosti signalt GPS.

Snimac uhlu natocCeni kol

Prijimac GNSS, ktery poskytuje diferencialni korekce
prijimadim vybavenym systémem GNSS. Pouziva se
take termin zakladna nebo referencni stanice.



Kapitola 20 — Vysvétlivky

Zemepisna Vzdalenost polohy na vychod nebo zapad od nultého

délka poledniku mérena ve stupnich. Nulty polednik
prochazi mestem Greenwich v Anglii a ma nulovou
zemepisnou délku.

Zemepisna  Vzdalenost polohy na sever nebo jih od rovniku

Sirka meérena ve stupnich.
Zemepisna sirka jedné minuty se rovna jedne namorni
mili (1852 m). Zemépisna Sirka rovniku je nulova.
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Kapitola 21 — Index

alarmy 74

automatickeé ovladanisekci 54, 247

automatickeé rizeni 53, 231
ladéni 236

odstranovaniproblém( 232

souvraté 221
stav 231
vypnuti 240
zapnuti 238
barvy 147
bezdratové pripojeni 94
Cas 30
Casovani;ovladanisekci 118
CL-10 94
CL-55 94
CropSpec 55
databaze produkt( 125
datum 30
den/noc 17
diagnostika 140
dusik 55
funkce nudge
odsazeni 241
geometrie vozidla 104
GPS
kompenzace posunu 243
korekce posunu 170
podrobnosti 137
presnost 138
priimac 63
radar 72
vystup 71
hlasitost 36
hlavnispinac 121
hranice
odstranéni 178
posunuti 173

vytvoreni 173
ze souborutvaru 175
hranice ulohy 172
indikator 34
informace o systému 129
informace o uloze 142
interval kontroly aktivity spojeni 64
jazyk 30
jednotky 31
jmeénoklienta 167
kalibrace
chyby 159
kompas 152
montaznisklon 155
fizeni 151
snimac uhlu natocenikol 153
kalibrace kompasu 152
kalibrace montazniho sklonu 155
kalibrace frizeni 151
kalibrace snimace uhlu natoceni
kol 153
kamery 51
koleje 218
konzole
diagnostika 140
panelnastrojd 17
resetovani 14
spustéeni 14
vypnuti 15
linie AB 202
Marketplace 5
meteorologicka stanice 252
minizobrazeni 127
moznostimapy 38
nabidka pole 165
nastaveniimportu
dat dlohy 197
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nastavenisystému 47

nastaveniterminalu ISOBUS 87

nastaveniuniverzalniho
terminalu 87

nastaveniUT 87

nastaveniWi-Fi 94

nastroje 93

nazev konzole 48

nazvy soubord 148

NORAC 56, 254

Novinky 1

NTRIP 69

obrazovka navadéni 130

odstrafiovaniproblém( 259

odstraniovani problém s pripojenim

kinternetu 265
otacky souvraté 221
ovladac rizeni 106
ovladacipanel 144
ovladaciprvky zobrazeni 131
ovladanisekci 117

Casovani 118
spinac sekce 120
pocitadla plochy 54
podpora 43
pole
nové 167
odstranéni 168
opusténi 168
vybér 165
popisy ikon 8
posunuti
na pozicivozidla 242
priblizenimapy 136
pripojné zarizeni 24
geometrie 115
hlavnispinac 121
ISOBUS 112
nastaveni 109

rychlost 123

vybér 110

vytvoreni 111
projektove linie 209
regionalninastaveni 29
rezim navadéniguidelock 207
fizenina hranici 208
fizeny provoz 53,209
rychlost vozidla 123
sériové porty 73
skupiny

vodicilinie 201
software, upgrade 93
soubor OAF 64
souborovy server 51
souvrat 179
spravce inventare 257
systém

diagnostika 140
TAP 4
tlacitko ulohy 161
uloha

dokonceni 161

export 193

import 197

pozastaveni 161

regiony 185

vybér 183

vymazani 187

vytvoreni 161,184
univerzalniterminal 51, 250
upgrade softwaru 25, 93
uroven pristupu 40
uroven uzivatelského pristupu 40
USBWi-Fi 95
usporavody 55
UT 250
uzivatelske ovladaciprvky 41
variabilnifizenirychlosti 55, 188
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Kapitola 21 —Index

VDC 61
Vehicle Display Controller 51, 61
vodicilinie 199
guidelock 207
identicka krivka 205
import 215
kopirovani 215
linie AB 202
skupiny 201
stredovy bod 206
vybér 214
vodicilinie
primé linie 202
vozidlo
anténa 108
nastaveni 99
orientace 138
vybér 100
vytvoreni 101
VRC 188
vrstva pokryti 133
vrstvy mapy 132
vySkaramena 56, 254
vzdalena podpora 43
Xlink 60
zemepisna délka 32
zemepisna Sirka 32
znacky
nastaveni 86, 169
odstranéni 170
prizplsobeni 169
Uprava 170
zpravaouloze
export 195
hromadny export 196
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